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1 Saugos instrukcijos

1.1 Bendrosios saugos instrukcijos

* Prie§ naudodami gaminj, atidziai perskaitykite ir supraskite naudotojo vadova.

+ Su gaminiu naudokite tik ,MOVA" rekomenduojama jranga. Bet koks kitas naudojimas laikomas netinkamu.
* Neleiskite vaikams buti Salia veikian¢ios masinos ar su ja Zaisti.

» Nenaudokite gaminio vietose, kur Zmonés nezino apie jo buvima.

* Rankiniu budu valdydami gaminj programeéle ,MOVAhome", nebeékite. Visada eikite, bukite atsargus
Slaituose ir nuolat islaikykite pusiausvyra.

+ Nenaudokite gaminio, kai darbo zonoje yra zmoniy, ypa¢ vaiky, arba gyvanu.

* Jei gaminj naudojate vieSose vietose, aplink darbo zong pastatykite jspéjamuosius zenklus su Siuo tekstu:
LISPEJIMAS! Automating vejapjove! Laikykites atokiau nuo masinos! Prizidrékite vaikus!”

» Naudodami gaminj avékite tvirtg avalyne ir dévekite ilgas kelnes.

+ Kad isvengtuméte gaminio pazeidimy ir nelaimingy atsitikimy, susijusiy su transporto priemonemis ir
zmonémis, nenustatykite darbo zony ar transportavimo taky per viesuosius takus.

* Nelieskite judanc¢iy pavojingy daliy, pavyzdziui, pjovimo disko, kol jos visiskai nesustojo.

* Susizeide arba jvykus nelaimingam atsitikimui, kreipkités medicininés pagalbos.

* Prie$ Salindami uzsikim&imus, atlikdami technine priezilra ar tikrindami gaminj, nustatykite jj | padetj OFF.
Jei gaminys nejprastai vibruoja, prie§ jj vél paleisdami patikrinkite, ar jis nepazeistas. Nenaudokite gaminio, jei
kuri nors dalis sugedusi.

* Netieskite pagrindinio kabelio vietose, kuriose gaminys pjauna. Vadovaukités pateiktomis kabelio tiesimo
instrukcijomis.

» Gaminiui jkrauti naudokite tik pakuoteje esancig jkrovimo stotele. Dél netinkamo naudojimo gali istikti
elektros smagis, kilti perkaitimas arba i§ akumuliatoriaus gali iStekéti ésdinancio skyscio. IStekéjus elektrolitui,
nuplaukite jj vandeniu arba neutralizuojan¢ia medziaga, o jei ésdinantis skystis pateko | akis, kreipkités
medicininés pagalbos.

* Prijungdami pagrindinj kabelj prie elektros lizdo, naudokite liekamosios srovés jtaisg (RCD), kurio didZiausia
suveikimo srove — 30 mA.

« Naudokite tik ,MOVA" rekomenduojamus originalius akumuliatorius. Naudojant neoriginalius
akumuliatorius, gaminio saugumas negali bati garantuojamas. Nenaudokite nejkraunamy baterijy.

* llginamuosius laidus laikykite atokiau nuo judanciy pavojingy daliy, kad ju nepazeistuméte ir
neprisiliestumete prie jtampingyjy daliy.

+ Siame dokumente pateiktos iliustracijos yra tik pavyzdinés. Vadovaukités tikruoju gaminiu.

» Niekada neleiskite Sia masina naudotis vaikams, riboty fiziniu, jutiminiy ar protiniy gebéjimy asmenims,
asmenims, neturintiems patirties ir Ziniy, arba asmenims, nesusipazinusiems su Siomis instrukcijomis; vietos
taisyklés gali riboti operatoriaus amziy.

* Neprijunkite ir nelieskite pazeisto laido, kol jis neatjungtas nuo elektros lizdo. Jei laidas pazeidZiamas
naudojimo metu, istraukite kiStukg i$ elektros lizdo. Nusidéevéjes ar pazeistas laidas didina elektros smagio
rizika, todeél jj turi pakeisti techninés prieziros specialistai.

» Nestumkite gaminio per jéga ar greitai, nes taip galite ji sugadinti.

+ Kad buty laikomasi radijo dazniy (RD) poveikio reikalavimy, tarp jrenginio ir Zzmogaus turi bati islaikomas
35 cm atstumas.

+ Akumuliatoriui jkrauti naudokite tik su Siuo prietaisu pateiktg atjungiamajj maitinimo bloka.

1.2 Montavimo saugos instrukcijos

» Nestatykite jkrovimo stotelés vietose, kuriose uz jos galima uzkliati.

+ Nestatykite jkrovimo stotelés vietose, kuriose gali susikaupti vanduo.

* Nestatykite jkrovimo stotelés ir jos priedy arciau kaip 60 cm nuo bet kokiy degiyjy medziagy. |krovimo
stotelés ir maitinimo Saltinio gedimas arba perkaitimas gali sukelti gaisra.

o
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1.3 Naudojimo saugos instrukcijos

» Laikykite rankas ir kojas atokiau nuo besisukanciy peiliy. Nekiskite ranky ar kojy prie gaminio arba po juo,
kai jis jjungtas.

» Nekelkite ir neneskite gaminio, kai jis jjungtas.

+ Kai darbo zonoje yra zmoniy, ypac vaiky, arba gyvanu, junkite stovéjimo rezima arba nustatykite gaminj |
padetj OFF.

* [sitikinkite, kad vejoje néra pasaliniy daikty, pavyzdziui, akmenu, Saky, jrankiy ar Zaisly. PrieSingu atveju,
atsitrenke | daikta, peiliai gali bati pazeisti.

* Nedékite jokiy daikty ant gaminio ar jkrovimo stoteles.

» Nenaudokite gaminio, jei neveikia mygtukas STOP.

» Venkite gaminio susidarimo su zmonemis ar gyvanais. Jei Zmogus arba gyvinas atsiduria gaminio kelyje,
nedelsdami jj sustabdykite.

+ Kai gaminys nenaudojamas, visada nustatykite jj | padet] OFF.

* Nenaudokite gaminio kartu su iskylanciuoju purkstuvu. Naudokite tvarkarascio funkcija, kad gaminys ir
iSkylantysis purkstuvas neveikty vienu metu.

» Netieskite jungiamujy taky vietose, kuriose jrengti iSkylantieji purkstuvai.

* Nenaudokite gaminio, jei darbo zonoje yra susikaupusio vandens, pavyzdziui, per stipry liety ar susidarius
baloms.

1.4 Techninés prieziGros saugos instrukcijos

* Atlikdami technine priezilra, nustatykite gaminj j padétj OFF.

* Nuplove jsitikinkite, kad gaminys ant zemés pastatytas jprasta padétimi, o ne apverstas.

* Neapverskite gaminio, norédami nuvalyti vaziuokle. Jei valymui gaminj vis délto apverciate, po to batinai
pastatykite jj jprasta padétimi. Si atsargumo priemoné butina, kad | varikl] nepatekty vandens ir nesutrikty
Jprastas veikimas.

* Pries valydami jkrovimo stotele ar atlikdami jos technine priezidra, iStraukite jos kiStuka arba iSimkite
atjungimo jtaisa.

» Gaminiui valyti nenaudokite auksto slégio plovimo jrenginio ar tirpikliy.

1.5 Akumuliatoriaus sauga

Li¢io jony akumuliatoriai gali sprogti arba sukelti gaisra, jei bus iSardyti, trumpai sujungti, veikiami vandens,
ugnies ar aukstos temperatQros. Su jais elkités atsargiai, akumuliatoriaus neardykite ir neatidarykite,
saugokite jj nuo bet kokio elektrinio ar mechaninio poveikio. Laikykite atokiau nuo tiesioginiy saulés spinduliy.
1. Naudokite tik gamintojo pateiktg akumuliatoriaus jkroviklj ir maitinimo $altinj. Naudojant netinkama jkroviklj
ir maitinimo $altinj, gali itikti elektros smagis ir (arba) kilti perkaitimas.

2. NEBANDYKITE TAISYTI AR MODIFIKUOTI AKUMULIATORIY! Bandant taisyti, dél sprogimo arba elektros
smagio galima sunkiai susizaloti. Atsiradus nuotékiui, istekéjes elektrolitas yra esdinantis ir toksiskas.

3. Siame prietaise yra akumuliatoriy, kuriuos keisti gali tik kvalifikuoti asmenys.

1.6 Liekamoji rizika

Kad isvengtuméte suzalojimy, keisdami peilius mavékite apsaugines pirstines.
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1.7 Simboliai ir lipdukai

|SPEJIMAS -
PrieS naudodami masing, perskaitykite naudotojo instrukcijas.

|SPEJIMAS -
Veikiant masinai, laikykités saugaus atstumo nuo jos.

JSPEJIMAS -
Pries atlikdami darbus su masina arba j3 keldami, iSimkite
atjungimo jtaisa.

|SPEJIMAS -
Neséskite ir nevaziuokite ant masinos.

AR S el =

ISPEJIMAS -

Sio gaminio negalima iSmesti su jprastomis buitinémis
atliekomis. Uztikrinkite, kad gaminys baty perdirbtas laikantis
vietos teisés akty reikalavimy.
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Sis gaminys atitinka taikomas EB direktyvas.

Perskaitykite naudotojo vadova

ce€
@ Il klasés jranga
LL]

- Nuolatiné srové

[] Il klasés jranga

NUMATYTOJI PASKIRTIS

Sis sodo gaminys skirtas vejai pjauti namy Gkyje. Jis sukurtas daznai pjauti, kad veja baty sveikesné ir
atrodyty geriau nei bet kada anksciau. Atsizvelgiant | vejos dydj, vejapjove galima suprogramuoti veikti bet
kuriuo metu ir bet kokiu daznumu. Gaminys neskirtas kasti, Sluoti ar sniegui valyti.

e

Siuo dokumentu ,Kutting Technology (Suzhou) Co., Ltd." pareiskia, kad radijo jrenginys — MOVA MVVV1200
modelis — atitinka Direktyvg 2014/53/ES. Visa ES atitikties deklaracijos teksta galima rasti Siuo interneto
adresu: https://www.mova.tech/pages/declaration-of-conformity.

Gaminys atitinka JK PSTI reglamentus; visg atitikties deklaracijos tekstg galima rasti Siuo interneto adresu:
https://www.mova.tech/pages/statement-of-compliance-for-uk-psti. ISsamy elektroninj naudotojo vadova
rasite adresu https://www.mova.tech/pages/user-manuals-and-fags.
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2 Gaminio pristatymas

2.1 Dézés turinys

@ Robotas @ krovimo bokstelis @ Pagrindo plokste
(su 10 m ilginamuoju laidu)
@ Maitinimo 3altinis © Smeigés x 8, Sediakampis raktas (@) Atsarginiai peiliai ir varztai
x9
@ Naudotojo vadovas © Nesipukuojanti $luoste

Trumpasis pradzios
vadovas
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2.2 Gaminio apzvalga
Stabdymo mygtukas

@ Apsauginis raktas

Kameros indikatoriaus lemputé

Pjovimo aukscio reguliavimo rankenélé

|krovimo kontaktai

Visakryptis ratas

Rankena

Pjovimo diskas Akumuliatoriaus skyrius

Varomasis ratas

2.3 DI dvigubos regos sistema ,UltraEyes™ 1.0

,UltraEyes™ 1.0" — ViAX serijos pagrindas: novatoriska DI dvigubos regos sistema iSmaniajai vejos priezidrai. Ji
leidZia VIAX serijos robotams aiskiai ir tiksliai orientuotis jasy sklype.

Dvi ,Ultra-HDR" DI kameros ir DI algoritmai tiksliai atskiria Zole nuo kity pavirsiy ir atpazjsta jvairius kieme
esancius objektus. Pazangus vaizdo apdorojimas ir iSmanus sprendimy priémimas uztikrina milimetro
tikslumo aplinkos suvokimg ir padéties nustatyma visomis kryptimis.

,UltraEyes™ 1.0“

DI dvigubos regos sistema
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2.4 Jutiklis

Pavadinimas

Aprasymas

Stereoskopiné
kamera

Nustato padét] ir aptinka klittis, vejos ribas bei zmones.
Matymo kampas: 110° (horizontaliai), 75° (vertikaliai), 120° (jstrizai)

Raiska: 2 MP

3 Montavimas

3.1 Tinkamos vietos parinkimas

« |krovimo stotele pastatykite ant lygaus pavirSiaus prie vejos krasto, netoli elektros lizdo. Rinkités vieta,

kurioje stiprus ,Wi-Fi* signalas.

Pastaba. Mobiliuoju jrenginiu patikrinkite ,Wi-Fi* signalo stipruma toje vietoje. Stiprus ,Wi-Fi* signalas
uztikrina stabily roboto ir programélés rys;.

Svarbu

— Isitikinkite, kad gruntas pakankamai minkstas, kad bty galima jsmeigti smeiges.

— lkrovimo stotele statykite ant lygaus pavirSiaus. Dél bet kokio nuolydzio robotas gali nuriedéti atgal ir

prarasti kontakta.

-~

(S

~

=

~N

+ |krovimo stoteleés kairéje, desingje ir priekyje palikite bent 1 m laisvos erdvés be klitgiy. Zolé aplink stotele turi
bati Zemesné nei 6 cm. Jei Zole aukstesné, pirmiausia nupjaukite jg stumiamaja vejapjove. Dél aukstos Zolés

robotui gali bati sunku grjzti | jkrovimo stotele.

-~

~
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3.2 Jkrovimo stotelés jrengimas
@ Istatykite jkrovimo bokstelj j pagrindo plokste, kol isgirsite spragteléjima.

( )

& —

9 Pritvirtinkite pagrindo plokste prie Zzemeés pridedamomis smeigemis, naudodami SeSiakampj rakta.

4 1

- —

€ Prijunkite maitinimo Saltinj prie ilginamojo laido, tada — prie elektros lizdo. Maitinimo Saltin] laikykite
bent 30 cm vir§ Zzemes.

4 )

=

Pastaba. Kai tiekiama elektra, jkrovimo stotelés LED indikatorius nuolat Svie¢ia mélynai.
N
- —/
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@ Istatykite robotg | jkrovimo stotele, kad jis jsikrauty. |sitikinkite, kad roboto ir jkrovimo stotelés jkrovimo

kontaktai tinkamai susijunge.

-

~

=

Pastabos

* Kai robotas sékmingai kraunasi jkrovimo stoteléje, stotelés indikatoriaus lemputé mirksi zaliai.

~

=

+ Jei papildomai apsaugai norite jrengti garaza, naudokite tam skirta ,MOVA" garaza, kurj galima jsigyti
parduotuvese arba internetu. Naudojant ne ,MOVA" garaza, gali kilti jkrovimo problemu.

Jkrovimo stotelés LED indikatorius

LED indikatoriaus spalva

Reiksmé

Mirksi arba nuolat Sviecia raudonai

1. lkrovimo stotelés triktis (pvz., netinkama jkrovimo srové arba
jtampa).

2. Robotas jvaziavo | jkrovimo stotele, bet krovimas vyksta
netinkamai (pvz., jkrovimo kontakty trumpasis jungimas).

Nuolat Sviecia mélynai

|krovimo stotelei tiekiama elektra. Roboto jkrovimo stoteléje néra.

Mirksi zaliai

Robotas kraunasi jkrovimo stoteléje.

Nuolat Sviecia zaliai

Robotas yra jkrovimo stoteleje ir:

1. yra visiskai jkrautas arba

2. nesikrauna, nes dabartinis laikas nepatenka | nustatyta jkrovimo
laikotarpj.
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4 ParuoSimas pirmajam naudojimui
4.1 Valdymo skydelis

Roboto busenos indikatorius

oo . . @ m

Uzrakto nuo vaiky
indikatorius

ljungti / iSjungti  Paleisti

Valdymas
Mygtukas Funkcija
Noredami jjungti robota, statykite apsauginj rakta ir pasukite ji j padét] ON, tada
Maitinimas | paspauskite ir 2 sekundes palaikykite mygtuka ¢ly.
M Noredami i§jungti robota, jsitikinkite, kad jis yra ne jkrovimo stoteléje, paspauskite ir 2
@undes palaikykite maitinimo mygtuka, tada pasukite apsauginj rakta | padetj OFF.
L. Norédami pradéti viso ploto pjovima arba testi pristabdytas uzduotis, paspauskite mygtuka
Paleisti Dl
D, tada per 5 sekundes paspauskite mvatuka OK.
Namo OO Noredami grazinti robotg | jkrovimo stotele jsikrauti, paspauskite mygtuka O, tada per
5 sekundes paspauskite mygtuka OK.
Norédami isjungti apsaugine blokuote ir jjungti valdyma programéle, du kartus paspauskite mygtukg OK.
OK Norédami jjungti ,Bluetooth” susiejimo rezima, paspauskite ir 3 sekundes palaikykite mygtuka OK.
. e Norédami atkurti roboto gamyklinius nustatymus, kartu paspauskite ir 3 sekundes
Paleisti + OK g / pesp
palaikykite mygtukus > ir OK.
Paspauskite mygtuka ,Stop®, kad sustabdytuméte robotg ir jjungtuméte apsaugine blokuote.
StOp Valdymas programéle bus isjungtas. Norédami isjungti apsaugine blokuote, du kartus
paspauskite mygtuka OK.
Paleisti +
Noredami isjungti uzraktg nuo vaiky, vienu metu paspauskite mygtukus Dlir O.
Namo Robotas pranes$: ,Uzraktas nuo vaiky igjungtas”.
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Apsauginis raktas

* Pries jjungdami robota, pasukite apsauginj rakta j padetj ON.

* Pasukus apsauginj rakta j padet] OFF, robotas automatiskai issijungia.

» Kai raktas yra padétyje OFF, jj galima iStraukti. Be rakto roboto jjungti negalima.
Pastaba. Pamete apsauginj rakta, dél naujo kreipkités | klienty aptarnavimo komanda.

Valdymo skydelio indikatoriai

Indikatorius

Spalva

Reikdmé

Roboto busena Q%

Mirksi zaliai

Robotas kraunasi jkrovimo stoteléje.

Nuolat Sviecia zaliai

Akumuliatorius visiskai jkrautas.

Nuolat $viecia raudonai

1. lvyko klaida.
2. Paspaustas avarinio stabdymo mygtukas.

Mirksi mélynai

1. Robotas vykdo uzduotj arba yra pristabdytas.
2. Jjungtas robotas inicijuojamas.

Nuolat Sviecia mélynai

Robotas laukia budéjimo rezimu.

Rysys su programéle.

~~
=)

m

Nuolat Sviecia mélynai

Robotas prijungtas prie programelés.

Mirksi mélynai

Robotas jungiasi prie programéles.

UzZraktas nuo
vaiky &

Nuolat Sviecia mélynai

Valdymo skydelis uzrakintas per programéle.
(Programéléje galite jjungti funkcija ,UZraktas
nuo vaiky".)

4.2 Pradiniai nustatymai

Prie$ pirma karta jjungdami robota, atlikite pagrindinius nustatymus, kad jis baty paruostas darbui.
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@ Atidarykite virSutinj dangtj, tada pasukite apsauginj rakta | padétj ON.

(2] Paspauskite ir 2 sekundes palaikykite valdymo skydelio mygtuka () , kad jjungtumete robota.

2

Pastabos

* Jjungtas robotas pradeda inicijavima — valdymo skydelio busenos lemputé @ @ e mirksi mélynai. Kai
pasigirsta paleidimo garsas ir busenos lempute @ e @ e ima nuolat Sviesti mélynai, inicijavimas
baigtas.

* Robotas automatiskai jsijungia, kai prisijungia prie jkrovimo stotelés.
Svarbu. Kad robotg baty galima jjungti, apsauginis raktas turi bdti jstatytas ir pasuktas | padétj ON. Kitaip
roboto jjungti nepavyks.

© Roboto prijungimas prie interneto
Nuskaitykite QR koda ir atsisiyskite programéle ,MOVAhome" | mobilujj jrenginj. |diege programéle,
susikurkite paskyra ir prisijunkite.

Programéle ,MOVAhome" taip pat galite atsisiysti i$ ,App Store” arba ,Google Play".

£ Download on the AN, Get it on
' App Store >’ Google Play

ﬁe‘,
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Prie§ nustatydami tinkla:

- |sitikinkite, kad ir robotas, ir mobilusis jrenginys yra to paties ,Wi-Fi* tinklo veikimo zonoje.
* [sitikinkite, kad mobilusis jrenginys yra ne toliau kaip 10 m nuo roboto.

+ Mobiliajame jrenginyje jjunkite ,Bluetooth”.

1. Atidarykite programele ,MOVAhome".

2. Prijunkite robotg vienu i$ Siy bady:

a. QR kodu: eikite | ¢y ,lrenginys® ir bakstelekite == ,Nuskaityti QR kodg ir prijungti.

Ca”»

Nuskaitykite QR koda, esantj roboto virSutinio dangcio vidingje puséje.

b. Rankiniu budu: eikite | ¢ ,Jrenginys®, bakstelékite 4 ,Pridéti ir pasirinkite savo roboto modelj.
3. Vadovaukités programeéles nurodymais, kad uzbaigtumeéte prijungima prie ,Wi-Fi* tinklo.

Svarbu

* Naudokite vienos juostos 2,4 GHz arba dviejy juosty 2,4 / 5 GHz daznio tinkla.

« |sitikinkite, kad jasy ,Wi-Fi* tinkle néra uzkardos ir jis néra uzsifruotas. Priesingu atveju tinklo
nustatymas gali nepavykti.

4. Paspauskite ir 3 sekundes palaikykite valdymo skydelio mygtukg OK. Robotas persijungs | ,Bluetooth®
susiejimo rezima.

Pastaba. Prie§ spausdami mygtukg OK, jsitikinkite, kad roboto inicijavimas baigtas. Inicijavimas baigtas,
kai pasigirsta paleidimo garsas ir blsenos lemputé @ e @ e ima nuolat Sviesti mélynai. Kol
inicijavimas nebaigtas, susieti nepavyks.

5. Vadovaukités programeélés nurodymais, kad uzbaigtumete susiejima.

Pastabos

+ Kai robotas sekmingai prijungiamas prie programélés, valdymo skydelio rySio su programeéle

indikatorius F e F e nuolat SvieCia mélynai.

« Taip pat galite jsigyti ,Link" modulj ir valdyti robota nuotoliniu badu be ,Wi-Fi* rysio.
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Kaip atsieti robotg?

Sekmingai susiejus, robotas automatiskai susiejamas su ,MOVAhome" paskyra. Kiekvienas jrenginys gali bati
susietas tik su viena paskyra, tuo paciu metu jo negalima susieti su kita paskyra.

Norédami susieti robotg su nauja paskyra, pirmiausia turite jj atsieti. Kaip atsieti:

1. Atidarykite programele ,MOVAhome" ir eikite | iy ,lrenginys®.

2. Raskite savo roboto pavadinima. Jei su ,MOVAhome" paskyra susieti keli robotai, braukite kairén arba
desinén, kad atvertumeéte norimo redaguoti roboto puslapj.

3. Bakstelekite ¢ $alia roboto pavadinimo.

4. Pasirinkite ,I8trinti*.

Svarbu. Atsiejus robotg, visi i$ roboto gauti naudotojo duomenys negriztamai istrinami i$ serverio.

Kaip bendrinti robotg?

1. Bakstelékite g Salia roboto pavadinimo.
2. Pasirinkite ,Jrenginio bendrinimas®.

Pastaba. Naudotojy prieiga prie konkreciy funkcijy galite valdyti skiltyje ,Nustatymai® > ,|renginio
bendrinimas®.

Kaip atsijungti nuo ,MOVAhome*“ paskyros arba ja istrinti?

1. Eikite ] & LAS“ > Paskyra“.
2. Pasirinkite ,Atsijungti® arba ,I$trinti paskyra®.

Kaip atkurti roboto nustatymus?

Noredami atkurti gamyklinius roboto nustatymus, vienu metu paspauskite ir 3 sekundes palaikykite (> ir OK.
Svarbu. Visi robote saugomi duomenys bus negriztamai istrinti.

5 Sodo Zemélapio sudarymas

Prie$ sudarydami zemélapj, patikrinkite:

* Roboto akumuliatoriaus jkrova didesné nei 50 %.

+ Oras giedras ir sausas, pakankamai Sviesu.

» Roboto priekiné kamera Svari ir niekas jos neuzstoja.
» Robotas tinkamai prisijunges prie jkrovimo stotelés.
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Svarbu

— Kurdami riba, nekilnokite roboto rankomis, nes Zemélapio sudarymas gali nepavykti.
— Pradéje sudaryti Zemeélapj, nevairuokite roboto | jkrovimo stotele nuotoliniu budu, kol Zemeélapis nebus
baigtas. PrieSingu atveju priekiné kamera gali bati uzstota ir zemélapio sudarymas gali nepavykti.
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» Sudarant Zzemelapj, eikite ne toliau kaip 5 m uz roboto.

+ Robotas gali jveikti iki 40 % (22°) nuolydzius. Taciau geresniam pjovimo rezultatui rekomenduojama,

4 )

J

kad darbo zony nuolydis nevirsyty 25 % (14°).

4 )

<25% (14°)

. J

« Siauresnes nei 60 cm vietas nustatykite kaip takus, kad robotas galéty jomis pravaziuoti (zr. 5.4 skyrelj

,Tako nustatymas®).

+ Jei vejos perimetras daugiau nei 4 cm aukstesnis uz aplinkinj pavirsiy arba yra status $laitas,

£
€y
NS

=60cm /

sudarydami zemélapj laikykite robotg bent 10 cm atstumu nuo krasto. Jei perimetras yra viename lygyje su

aplinkiniu pavirSiumi, robotas gali jj pervaziuoti, kad krastai baty nupjauti kuo geriau.

4 N
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* [sitikinkite, kad postkio kampai didesni nei 90°. Esant mazesniems nei 90° kampams, robotui gali bati
sunku tvarkingai nupjauti zole.

4 )

+ Kad vejos ribos blty pazymetos teisingai, visada veskite robotg palei iSorinj vejos krasta. Nekurkite
zony atviros vejos viduryje, nes dél to gali atsirasti padéties nustatymo klaidy.

( )

5.1 Virtualios ribos suktrimas

@ Programéléje bakstelekite ,Pradéti kurti Zemélapj“ — robotas patikrins buseng ir kalibruosis.
Kalibravimui robotas automatiskai iSvaziuos i$ jkrovimo stotelés. Bukite atsargUs.

o 1= -

- § 4 )
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@ Nuotoliniu valdymu nuvairuokite robotg iki vejos perimetro. Jei perimetras iskiles arba yra status $laitas,
palikite 80 cm laisvo tarpo, kad robotas galéty apsisukti kalibruodamasis. Tada bakstelékite ,Nustatyti
pradinj tadka®, kad nustatytumete ribos pradzios taska. Robotas apsisuks vietoje ir sukalibruos savo
padet].
Q=
o=
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© Nuotoliniu badu vairuokite robotg palei vejos perimetra ir taip pazymekite darbo zona.

Automatinis riby aptikimas

Naudodamas pazangy DI algoritma, robotas tinkamomis salygomis priekine kamera atskiria zole nuo kity
pavirSiy ir automatiskai pazymi vejos perimetrg be rankinio vairavimo.

Nuotoliniu badu nuvairave robota iki vejos krasto ir nustate pradinj taska, galite jjungti rezima ,Automatinis
riby aptikimas®. Galite pasirinkti, ar robotas pervaZiuoty perimetra, kad krastai baty nupjauti dvariau, ar
vaziuoty $alia jo, kad nejstrigtu.

Sio proceso metu rekomenduojame eiti paskui robota. Jei robotas tiksliai neaptinka riby, bet kada galite igjungti
automatinio riby aptikimo rezimg ir pereiti prie nuotolinio valdymo.

<
< i @
|
s a ®

Svarbu. Automatinis riby aptikimas geriausiai veikia, kai vejos krastai aiskiai apibrézti. Neaiskios ribos gali bati neatpazintos.

@ Kai robotas grjzta arciau nei T m nuo pradinio tasko, galite baksteléti ,UZdaryti ribg“ ir riba bus uzbaigta automatiskai.
Jei perimetras iskiles arba yra status $laitas, palikite 80 cm laisvo tarpo, kad robotas galety apsisukti kalibruodamasis.

Pastaba. Jei ribos uzdaryti nepavyksta arba jvyksta klaida, nuotoliniu badu pavairuokite robotg Siek tiek j priekj palei
krasta ir vel bandykite uzdaryti riba.

< © §s0. 1 = oa
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5.2 Draudziamosios zonos nustatymas

Nors robotas automatiskai apvaziuoja klidtis, vietas, kuriose kyla pavojus nukristi, pavyzdziui, baseinus ir smélio
dézes, vis tiek batina nustatyti kaip draudziamasias zonas. Objektus, kuriuos norite apsaugoti (pvz., gélyna,
batuta, darza ar issikisusia medzio $aknj), taip pat nustatykite kaip draudziamasias zonas. Programéléje
baksteléje ,Nustatyti draudziamajg zona®, galite kurti daugiau draudziamujy zonu. Baige sudaryti Zemélapj,
draudziamasias zonas kurti ar istrinti taip pat galite skiltyje & > ,Zemélapio redagavimas".

Pastaba. Vietas, kuriose daznai lankosi gyvinai, galite pazymeti kaip ,Gyvany aktyvumo zong®, kad robotas |
jas nejvaziuoty ir gyvanai baty saugus.

5.3 Papildomy zony kdrimas ir esamy zony iSplétimas

* Papildomy zony kdrimas

Jei vejos plotus skiria keliai arba turite kelias atskiras vejas, programéléje galite baksteléti ,Nustatyti zong“ ir
toliau kurti darbo zonas. Baige sudaryti Zemélapj, zonas pridéti, istrinti ar keisti galite skiltyje & >
.Zemélapio redagavimas®.

Pastaba. Jei sode yra akmeniniy takeliy, pazymekite juos kaip atskiras zonas. Tada nubrézkite jungiamuosius
takus, kad robotas galéty vaziuoti tarp zonu.

Svarbu. Kad vejos ribos baty pazymétos teisingai, visada veskite robotg palei iSorinj vejos krasta. Nekurkite
zony atviros vejos viduryje, nes dél to gali atsirasti padéties nustatymo klaidy.

< @80 3 = < @ @80 % = il

I @p

* Esamy zony is$plétimas
Noredami isplésti esama zona, programéléje bakstelékite ,Nustatyti zong“ ir sukurkite plota, kurj norite prie
jos prijungti. Jei du plotai persidengia, jie sujungiami automatiskai. Baige sudaryti Zemélapj, esama zong

iSplesti taip pat galite skiltyje g8 > .Zemélapio redagavimas® > ,Nustatyti zona“.

< @80x 3 =
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5.4 Tako nustatymas

Atskiras zonas sujunkite takais. Be tako robotas negalés pasiekti atskiry zony.

Pastaba. Pagal numatytuosius nustatymus robotas taku tik vaziuoja ir zolés nepjauna.

Svarbu. Jei vejg skiria aukstesnés nei 4 cm peréjos, jrenkite tokio pat auk3¢io nuozulny objekta (pvz,
rampa).

g N TS

* Dviejy atskiry darbo zony sujungimas

Atskirus plotus sujunkite takais, kitaip robotas negalés jy pasiekti. Norédami sukurti taka, bakstelékite
,Nustatyti taka“.

Svarbu. [sitikinkite, kad tako pradzia ir pabaiga yra zole apaugusiuose darbo zonos plotuose. Né vieno tako
galo nenustatykite ant pavirSiaus be Zolés.

* Darbo zonos ir jkrovimo stotelés sujungimas

Jei jkrovimo stotelé yra ne darbo zonoje, sukurkite taka, jungiantj ja su darbo zona. Bakstelékite ,Nustatyti
taka“ ir sukurkite taka, kuriuo robotas galés grizti | jkrovimo stotele.

Svarbu

— [sitikinkite, kad vienas tako galas yra Zole apaugusiame darbo zonos plote, o kitas — tiesiai priesais
jkrovimo stotele. Rekomenduojama taka sulygiuoti su jkrovimo stotele.

— Kurdami taka, jungiant] darbo zong ir jkrovimo stotele, nevairuokite roboto | jkrovimo stotele nuotoliniu
bldu. PrieSingu atveju priekiné kamera gali buti uzstota ir Zemeélapio sudarymas gali nepavykti.
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5.5 Zemélapio uzbaigimas
Sukure darbo zonas, takus ir draudziamasias zonas, bakstelékite ,Baigti kurti Zemélapj“.

< @80 % =

5.6 Antrojo zemélapio pridéjimas

Dviejy zemélapiy funkcija

Dviejy Zemelapiy funkcija skirta atvejams, kai robotas negali savarankiskai pervaziuoti i$ vienos vejos | kitg
arba kai reikia keliy Zzemélapiy.

Antrojo Zemeélapio gali prireikti, jei:

* priekinés ir galinés vejos nejmanoma sujungti;

* tarp vejos ploty yra didelis auksciy skirtumas;

* turite kelis sklypus, bet tik vieng robota;

* vejos plotas per didelis vienam zemélapiui.
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Paruosta ir iSversta i$ angly kalbos TECHZONA.It



Prie§ sudarydami antrosios vejos Zemeélapj, atsizvelkite | Siuos dalykus:

+ Abiejy Zzemeélapiy sudaryma visada pradékite nuo jkrovimo stotelés.

* Antra jkrovimo stotelé (pasirinktinai):

- Jei jsigijote antrg jkrovimo stotele, jrenkite jg prie antrosios vejos.

— Jei ne — rankiniu badu perkelkite robotg ir jo jkrovimo stotele prie antrosios vejos ir pradékite kurti jos
zemelapj.

Antrosios vejos Zemélapio sudarymas

Baige pirmajj zemélapj, bakstelékite ,Pridéti Zemélapj” ir kurkite antrajj. Baige sudaryti zemélapj, taip pat

galite eiti | > ,Zemélapio redagavimas® ir baksteléti ,Pridéti zemélapj‘. Baige antrajj zemeélapj,
7emélapius perjungsite skiltyje g, > ,Zemélapio redagavimas".
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6 Naudojimas
6.1 Pirmasis pjovimas

Patarimai pries$ pjovima:

» Stumiamaja vejapjove nupjaukite Zole, kad ji blty ne aukstesné nei 10 cm.

+ Pasalinkite nuo vejos klidtis: Siuksles, lapy kravas, Zaislus, laidus ir akmenis. |sitikinkite, kad robotui
pjaunant ant vejos néra vaiky ar naminiy gyvany.

» UZlyginkite vejos jdubas.

« Programéléje i$ anksto nustatykite pjovimo parinktis (pvz., pjovimo efektyvuma).
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1. Atidarykite virsutinj dangtj, kad pasiektuméte valdymo skydel;.
2. Sukdami roboto rankenéle nustatykite pjovimo aukstj (20-60 mm).

3. Paspauskite [>|, tada per 5 sekundes paspauskite mygtuka OK. Robotas iSvaziuos i$ jkrovimo stotelés
ir prades viso ploto pjovima. Pjovima taip pat galite pradéti programéléje baksteléje ,Pradéti.
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4. Uzdarykite virsutinj dangtj.
Pastaba. Prie§ pradédami pjovima, jsitikinkite, kad oras giedras ir sausas, o ap$vietimas pakankamas.

6.2 Pjovimas su dviem zemélapiais

e Su viena jkrovimo stotele:

1. krovimo stotele visada statykite tiksliai ten, kur ji stovéjo sudarant zemélapj. Rankiniu badu perkelkite
robotg | zemelapj, kurj norite pjauti.

2. Prie§ pradédami pjovimo uzduotis, programéléje pasirinkite reikiama Zemélapj, kad robotas veikty
tinkamai.

Pastaba. Perjungus zemeélapj, taikomi to zemelapio tvarkarasciai ir pjovimo nustatymai.

Ka daryti, jei akumuliatorius i$sikrauna arba kyla jkrovimo problemy?

Jei rankiniu badu neperkeliate jkrovimo stotelés kartu su robotu | antrajj Zemélapj, robotas gali iSeikvoti
akumuliatoriy ir pranesti apie jkrovimo klaida, nes neranda jkrovimo stotelés. Tokiu atveju atlikite Siuos
veiksmus:

1. Rankiniu budu perkelkite robotg | zemelapj su jkrovimo stotele, kad jis jsikrauty.

2. |sikrovusj robotg grazinkite j ankstesnj Zemélapj. Jis automatiskai tes pjovima.

Svarbu. Sio proceso metu programéléje nekeiskite Zemeélapio. Taip robotas jsimins paskutine savo padétj ir
galés testi nuo tos vietos, kur baigé.

3. Kartokite Siuos veiksmus, kol bus nupjauta visa veja.

* Su dviem jkrovimo stotelémis:

|krovimo stotelés perkelti nereikia.

1. Rankiniu budu perkelkite robotg | Zemelapj, kurj norite pjauti.

2. Prie§ pradedami pjovimo uzduotis, programéléeje pasirinkite reikiama zemélapj, kad robotas veikty
tinkamai.
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6.3 Pristabdymas

Norédami pristabdyti esama pjovimo uzduotj, paspauskite roboto mygtuka ,Stop* arba programéléje bakstelekite ,Pristabdyti®.
Pastaba. Paspaudus mygtuka ,Stop®, roboto negalima paleisti tiesiogiai programéle. Norédami vél valdyti robotg programele,
pirmiausia du kartus paspauskite valdymo skydelio mygtukg OK, kad i§jungtuméte apsaugine blokuote.

ARBA

6.4 Tesimas

Norédami testi pristabdyta uzduot], paspauskite [>|, tada per 5 sekundes paspauskite mygtuka OK. Pjovimo

uzduot] testi taip pat galite programéléje baksteleje ,Testi”.

6.5 Grazinimas j jkrovimo stotele

Norédami sustabdyti pjovimo uzduot] ir graZinti robota | jkrovimo stotele, paspauskite valdymo skydelio

mygtuka {7}, tada per 5 sekundes paspauskite mygtuka OK. Robotg j jkrovimo stotelg taip pat galite

grazinti programéléje baksteléje ,lkrauti”.
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7 Programélé ,MOVAhome"“

K3 dar galima atrasti

Programélé ,MOVAhome" — daugiau nei nuotolinio valdymo pultas. Ja galite nuotoliniu badu atlikti jvairius
nustatymus, iSbandyti skirtingus pjovimo rezimus, laisvai redaguoti Zemelapj ir koreguoti pjovimo
tvarkarascius.

7.1 Pjovimo rezimai
Robotas turi kelis pjovimo rezimus. Programéléje galite perjungti rezimus: ,Viso ploto pjovimas®, ,Zony
pjovimas’, ,Krasty pjovimas’, ,Taskinis pjovimas” ir ,Rankinis rezimas".

[ [m]
e —a | |

:

7.2 Pjovimo formos
Pritaikykite vejg pridédami formas programéléje: > ,Zemélapio redagavimas“ > ,Formos".
Formomis pazymeti plotai nepjaunami jokiu pjovimo rezimu. Jy padeét], dydj keisti arba jas pasalinti galite
skiltyje ,Formos®.

oA

o

Sudarius pirmajj zemélapj, robotas automatiskai sukuria du savaitinius pjovimo tvarkarascius: ,Pavasario /
vasaros tvarkarastj ir ,Rudens / ziemos tvarkarastj“. I3samius tvarkarascio nustatymus galite atlikti

7.3 Tvarkarastis

programéléje baksteléje . Naudodami tvarkarascio funkcija, kasdienj vejos pjovimg galite visiskai patikéti
robotui — jums tereikia reguliariai atlikti jo technine priezidra.

Pastaba. Jei nerimaujate, kad tam tikromis valandomis dirbdamas robotas gali trukdyti jums ar kaimynams,
programeléje eikite | ,Nustatymai“ > ,Netrukdyti ir nustatykite ,Netrukdyti® laika.

(]

o

Tvarkarasciai naudojant du zemélapius

Kadangi kiekvienas zemélapis turi atskirg tvarkarast], kruopsciai suplanuokite ir nustatykite kiekvieno zemélapio uzduotis,
kad jos nepersidengty ir nekonfliktuoty. Taip robotas dirbs efektyviai ir bus prieinamas kiekviename zemélapyje, kai jo
prireiks.

7.4 Uzraktas nuo vaiky
Jei nerimaujate, kad robota gali valdyti vaikai, programeléje eikite | ,Nustatymai® ir jjunkite funkcija ,Uzraktas nuo

vaiky"“. Taip pat galite baksteleti ﬁ pjovimo puslapyje. Jjungus $ig funkcija, valdymo skydelis uzrakinamas. Noredami ja
igjungti, valdymo skydelyje vienu metu paspauskite [>] ir ) -

ie‘,_

Paruosta ir iSversta i$ angly kalbos TECHZONA.It



7.5 Apsauga nuo lietaus

Jei nerimaujate, kad nepalankios oro salygos gali pakenkti pjovimui, programélés skiltyje ,Nustatymai“ galite
jjungti funkcija ,Apsauga nuo lietaus®. |jungus $ig funkcija, jei prognozuojamas lietus, robotas automatiskai
sustabdo pjovima ir grjzta | jkrovimo stotele. Delsos po lietaus laikg galite nustatyti programéléje.

Pastaba. Slapios Zoles pjovimas gali pakenkti vejai. Rekomenduojame nustatyti delsos po lietaus laika, kad
robotas, liovusis lyti, dar kurj laikg likty jkrovimo stoteléje ir zolé spéty visiSkai isdziGti prie$ vél pjaunant.

7.6 Apsauga nuo $alcio

Temperatarai nukritus Zemiau 6 °C, pjovimas gali negrjztamai pazeisti veja. Saugumo sumetimais
akumuliatorius tokioje temperataroje nekraunamas. Kad to iSvengtumete, programeles skiltyje ,Nustatymai®
galite jjungti funkcija ,Apsauga nuo $aléio“. Temperatarai nukritus Zemiau 6 °C, robotas automatiskai
sustabdys pjovima ir grj§ | jkrovimo stotele. Pjauti jis vel prades, kai temperatdra pakils virs 11 °C.

@
—

Robotas turi kelias apsaugos nuo vagystes funkcijas, kurios uztikrina saugy veikimg ir apsaugo nuo neteiséto
naudojimo. Be to, stereoskopiné kamera gali aptikti Zzmones, todél robotas tampa veiksmingu sodo sargu.

7.7 Apsaugos funkcijos

—i-—\‘®
o

Jjungus $ig funkcija, pakeélus robotg iskart suveikia signalas ir robotas uzrakinamas. Norédami vel valdyti
robotg programéle, pirmiausia du kartus paspauskite valdymo skydelio mygtukg OK, kad i§jungtuméte

apsaugine blokuote.
ay

9

7.7.1 Pakélimo signalas

)

7.7.2 Signalas palikus zemélapj

Jjungus $ig funkcija, robotui atsidarus uz zemelapio riby, jis uzrakinamas ir iskart suveikia signalas. (Siai
funkcijai reikia jdiegti ,Link“ modulj.)

O
MM

&o
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7.7.3 Buvimo vieta realiuoju laiku

Su ,Link“ moduliu esamg roboto buvimo vieta galite matyti ,Google” Zemélapiuose.

— 9
O

Jlungus 8ig funkcija, robotas pranesa aptikes zmogy.

Bakstelékite , kad matytumeéte tiesioginj vaizda i$ roboto priekinés kameros ir galétumeéte stebéti sodg
bet kada ir betKur.

¢

7.74 |spéjimas aptikus zmogy

¢

7.7.5 Sodo sargas

o L

Kai robotas laukia budéjimo rezimu, programéle galite nusiysti jj patruliuoti palei pasirinktas ribas ar |

9

7.7.6 Patruliavimas

konkrecias sodo vietas. Funkcijg rasite skiltyje ° > Patruliavimas®.

Q

9

Priekinés kameros indikatoriaus lemputé

LED indikatoriaus spalva ReikSmé

o 1. ] programele transliuojamas tiesioginis vaizdas i$ priekines kameros.
Mirksi Zaliai 2. Robotas veikia patruliavimo rezimu.

7.8 Pasirinktinis jkrovimo laikotarpis

Norédami nustatyti konkrecias valandas, kada robotas kraunamas, programeles skiltyje ,Nustatymai® >
Llkrovimas® jjunkite funkcijg ,Pasirinktinis jkrovimo laikotarpis®. Jjungus ja, neveikiantis robotas palaiko
saugy akumuliatoriaus jkrovos lygj, o visiskai jsikrauna tik nustatytu jkrovimo laikotarpiu.

Pastaba. MOVA kuaréjy komanda nuolat atnaujina programine aparatine jrangg ir programéle OTA (belaidZiu)
badu. Sekite pranesimus apie atnaujinimus arba jjunkite funkcijg ,Automatinis atnaujinimas®, kad
programineé jranga ir programéle visada baty naujausios ir galétuméte naudotis daugiau funkcijy.

O'=
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8 Techniné prieziiira

Kad robotas veikty geriau ir ilgiau, reguliariai jj valykite, o susidévejusias dalis keiskite toliau nurodytu
daznumu:

Dalis Keitimo daznumas

Peiliai Kas 6-8 savaites arba dazniau

Pastabos

« Likusj peiliy naudojimo laikg galite patikrinti programelés skiltyje ,Nustatymai“ > ,Eksploatacinés
medziagos ir priezilra“. Pakeite eksploatacine dalj pagal priminima, atverkite jos informacijos puslapj ir
bakstelekite ,Pakei€iau®, kad laikmatis baty nustatytas i naujo.

+ Jei sode turite vieta, kurioje paprastai valote ir prizilrite robota, Zemélapyje galite nustatyti priezilros
taskus skiltyje ,Nustatymai® > ,Vykti j priezitros taska“ > ,Redaguoti taska”. Nustate priezitros taskus,
tiesiog bakstelékite ,Vykti® ir robotas nuvaziuos | nurodytg vieta.

8.1 Valymas

Reguliariai valykite robotg, kad nesikaupty Zolés nuopjovos ir purvas, galintys uzkimsti pjovimo diska ir
varomuosius ratus — tai gali pabloginti pjovima, prisijungima prie stotelés ir judéjima. Rekomenduojame
naudoti valymo rinkinj, kurj galima jsigyti parduotuvése arba internetu.

A\ Ispéjimas. Pries§ valydami isjunkite robotg ir pasukite apsauginj rakta | padetj OFF. Atjunkite jkrovimo
stotele nuo elektros tinklo.

Atsargiai. Apversdami robota, saugokite, kad nesubraizytumeéte kameros objektyvo.

» Korpusas, vaziuoklé ir pjovimo diskas:
1. I8junkite robotg ir pasukite apsauginj raktg | padetj OFF.
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3. Korpusa, pjovimo diskg ir vaziuokle nuplaukite vandeniu i§ Zarnos.
/\ Ispéjimas. Valydami vaziuokle nelieskite peiliy. Valydami mavékite apsaugines pirstines.
Atsargiai. Valymui nenaudokite auksto slégio plovimo jrenginio ir plovikliy.

e Jkrovimo kontaktai ir priekiné kamera:

Svaria $luoste nuvalykite roboto ir jkrovimo stotelés jkrovimo kontaktus, taip pat priekine kamera. Nuvalytus
jkrovimo kontaktus ir prieking kamerg palikite sausus.

Svarbu. Kad padéties nustatymas ir navigacija veikty optimaliai, prieking kamerg valykite kas dvi savaites.

* Varomieji ratai:
Sepetiu nuvalykite purva nuo raty, kad jie gerai sukibty su pavirgiumi.
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8.2 Daliy keitimas

* Peiliy keitimas

Kad peiliai ilikty astras, reguliariai juos keiskite. Rekomenduojama peilius keisti kas 6-8 savaites arba
dazniau. Naudokite tik originalius MOVA peilius.

A\ Ispéjimas. Isjunkite robotg ir pasukite apsauginj raktg | padétj OFF. Prie$ keisdami peilius, uzsimaukite
apsaugines pirstines.

Pastaba. Keiskite visus tris peilius vienu metu, kad pjovimo sistema islikty subalansuota.

Atsargiai. Apversdami robota, saugokite, kad nesubraizytumeéte kameros objektyvo.

1. I8junkite robotg ir pasukite apsauginj rakta | padetj 2. Padékite robotg ant minksto pavirsiaus ir
OFF. apverskite jj.

3. Kryzminiu atsuktuvu atsukite varztus.

5. Sulygiuokite naujus peilius su pjovimo disko angomis 6. Jsitikinkite, kad peiliai laisvai sukasi.
ir pritvirtinkite varztais.
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9 Akumuliatorius

llgai laikydami robota, jkraukite jj kas 6 ménesius, kad apsaugotumeéte akumuliatoriy. Ribota garantija
netaikoma akumuliatoriaus gedimams, atsiradusiems dél per didelio iSsikrovimo. Nekraukite akumuliatoriaus,
kai aplinkos temperattra aukstesné nei 45 °C arba Zemesné nei 6 °C. llgalaikio akumuliatoriaus laikymo
temperatdra turi bati nuo -10 iki 35 °C. Kad akumuliatorius kuo maziau nukentéty, rekomenduojama jj laikyti
nuo 0 iki 25 °C temperaturoje.

Pastaba. Roboto akumuliatoriaus tarnavimo laikas priklauso nuo naudojimo daznumo ir darbo valandy. Jei
akumuliatorius pazeistas arba nesikrauna, neiSmeskite seno ar sugedusio akumuliatoriaus bet kur. Laikykités
vietos atlieky perdirbimo taisykliy.

Mazos galios jkrovimo rezimas:

Jjungus mazos galios jkrovimo rezima, su jkrovimu nesusijusios funkcijos isjungiamos (i§jungiamas ir tinklo
rysys).

* Noredami jjungti mazos galios jkrovimo rezima, vienu metu paspauskite ir laikykite mygtukus (| ir ) i
tuo pat metu 5 kartus greitai paspauskite mygtuka OK. I8girsite balso pranesima: ,MaZos galios jkrovimo
rezimas jjungtas".

* Norédami i§jungti mazos galios jkrovimo rezima, i$ naujo paleiskite robota.

L] o
10 Laikymas ziema
* Robotas
1. Visiskai jkraukite akumuliatoriy. I$junkite robotg ir pasukite apsauginj raktg | padétj OFF.
2. Prie§ padédami robota laikyti Ziemai, kruopsciai jj iSvalykite.
3. Laikykite robotg patalpoje, sausoje vietoje, aukstesnéje nei 0 °C temperatdroje.

* Jkrovimo stotelé

Atjunkite jkrovimo stotele nuo elektros tinklo ir laikykite j3 sausoje, vésioje vietoje, apsaugotoje nuo tiesioginiy
saulés spinduliy.

Pastaba. Po Ziemos vél jrenkite jkrovimo stotele ir jstatykite | jg robotg jsikrauti. Jei jkrovimo stotele jrengsite
kitoje vietoje, robotas automatiskai atnaujins stotelés vieta, kai tik sikraus ir iSvaziuos i$ jos. Jei dél dideliy
pokyciy sode atsiranda padéties nustatymo klaidy, rekomenduojama i$ naujo sudaryti Zemélapj.

11 Transportavimas

Gabendami robotg dideliu atstumu, jsitikinkite, kad jis i§jungtas. Rekomenduojama naudoti originalig
pakuote.

A\ Ispéjimas

* Prie§ transportuodami robota, ji iSjunkite ir pasukite apsauginj rakta | padetj OFF.

* Kelkite robotg uz galinés rankenos, laikydami pjovimo diskg atokiau nuo savo kdno.
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12 Trik€iy Salinimas

Problema

Priezastis

Sprendimas

Robotas neprijungtas prie
programelés.

1. Robotas yra uz ,Wi-Fi* arba
,Bluetooth” rysio veikimo zonos
riby.

2. Robotas igjungtas arba
paleidziamas i$ naujo.

1. Patikrinkite, ar robotas visiskai jsijungé.

2. Patikrinkite, ar tinkamai veikia marsrutizatorius.
3. Prieikite arc¢iau roboto, kad uzmegztumete
,Bluetooth” rysj.

Robotas pakeltas.

Ratas nesiekia Zzemes.

1. Padékite robota atgal ant lygaus pavirSiaus.

2. Du kartus paspauskite mygtuka OK, kad atrakintuméte
robota.

3. Robotas negali pervaziuoti aukstesniy nei 4 cm
objekty. Darbo zonoje pavirsius turi bati lygus.

Robotas pasvires.

Robotas pasvires daugiau nei
37°.

1. Padékite robotg atgal ant lygaus pavirsiaus.

2. Du kartus paspauskite mygtukg OK, kad atrakintumeéte
robota.

3. Robotas negali jveikti statesniy nei 40 % (22°) $laity.

Robotas strigo.

Robotas jstrigo ir negali
iSvaziuoti.

1. Pasalinkite aplinkines klittis ir bandykite dar karta.
2. Rankiniu budu perkelkite robota | lygia, atvirg vietg
zemelapio ribose ir vél bandykite paleisti uzduotj. Jei
problema kartojasi, bandykite dar karta, kai robotas
bus jkrovimo stoteléje.

3. Patikrinkite, ar Zeméje néra duobiy. Prie$ pjaudami
jas uzlyginkite, kad robotas nejstrigty.

4. Patikrinkite, ar aplinkiné Zolé nera aukstesné nei 10
cm. Galite pakeisti klit¢iy vengimo aukstj arba i$
anksto nupjauti vejg stumiamaja vejapjove, kad robotas
nejstrigtu.

5. Jei robotas Sioje vietoje jstringa daznai, nustatykite
ja kaip draudziamajg zona.

Kairiojo / deSiniojo
varomojo rato klaida.

Ratas nesisuka arba sutriko
rato variklis.

1. Nuvalykite varomuosius ratus ir bandykite dar karta.
2. Jei klaida kartojasi, paleiskite robotg i$ naujo.

3. Jei problema islieka, kreipkités | klienty aptarnavimo
tarnyba.

Pjovimo diskas nesisuka.

Pjovimo diskas negali normaliai
suktis arba sutriko pjovimo
variklis.

1. Nuvalykite pjovimo diska ir bandykite dar karta.

2. Patikrinkite, ar aplinkiné Zolé néra aukstesné nei 10
cm. Galite i§ anksto nupjauti veja stumiamgja
vejapjove, kad auksta Zolé neblokuoty pjovimo disko.
3. Patikrinkite, ar po pjovimo disku néra vandens. Jei
yra, perkelkite robotg j sausg vietg ir bandykite dar
karta.

4. Jei klaida kartojasi, paleiskite robotg i$ naujo.

5. Jei problema islieka, kreipkités | klienty aptarnavimo
tarnyba.

|krovimo klaida.

Robotas jvaZiavo | jkrovimo
stotele, taciau jkrovimo srové
arba jtampa netinkama.

1. Patikrinkite, ar jkrovimo stotelé tinkamai prijungta
prie elektros tinklo.

2. Patikrinkite, ar roboto ir jkrovimo stotelés jkrovimo
kontaktai Svaras.

3. Baige patikra, vél bandykite jvairuoti robotg |
ikrovimo stotele.

4. Jei problema islieka, kreipkités | klienty aptarnavimo
tarnyba.
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Problema

Priezastis

Sprendimas

Per auksta akumuliatoriaus
temperatara.

Akumuliatoriaus temperatara =
60 °C.

1. Naudokite robota ten, kur aplinkos temperatdra
zemesné nei 40 °C. Galite palaukti, kol
akumuliatoriaus temperattra sumazés savaime.

2. Galite i§jungti robotg ir po kurio laiko vel jj jjungti.
3. Jei problema islieka, kreipkités | klienty
aptarnavimo tarnyba.

Auksta akumuliatoriaus
temperatdra.

Akumuliatoriaus temperatdra =
45 °C.

1. Kai akumuliatoriaus temperattra aukstesné nei 45 °C, jkrauti gali
nepavykti.
2. Naudokite robotg ten, kur aplinkos temperatara Zzemesné nei 40 °C.

Zema akumuliatoriaus
temperatara.

Akumuliatoriaus temperattra <
6 °C.

1. Kai akumuliatoriaus temperatara Zemesné nei 6 °C, jkrauti gali
nepavykti.
2. Naudokite robota ten, kur aplinkos temperatara aukstesné nei 6 °C.

Robotas paklydo.

Prarasta padétis.

1. Patikrinkite, ar roboto priekiné kamera nesvari.
Nesvarumai trikdo padéties nustatyma.

2. Rankiniu badu perkelkite robotg | atvirg vieta
Zemélapio ribose ir vél bandykite paleisti uzduotj.
3. Jei padétis neatkuriama, programéle nuotoliniu
blGdu nuvairuokite robotg | jkrovimo stotele, tada
paleiskite pjovimo uzduotj.

Jutiklio klaida.

Jutiklio klaida.

1. Paleiskite robotg i$ naujo ir bandykite dar karta.
2. Jei problema islieka, kreipkités j klienty
aptarnavimo tarnyba.

Robotas yra
draudziamojoje zonoje.

Robotas yra draudziamojoje
zonoje.

1. Rankiniu budu i$neskite robotg i$ draudziamosios
zonos ir bandykite dar karta.

2. Programele nuotoliniu badu isvairuokite robota i§
draudziamosios zonos ir bandykite dar karta.

Robotas yra uz zemélapio
riby.

Robotas yra uz zemélapio riby.

1. Rankiniu badu perkelkite robotg | Zemélapio ribas ir
bandykite dar karta.

2. Programéle nuotoliniu badu nuvairuokite robotg |
Zemeélapio ribas ir bandykite dar karta.

Jjungtas avarinis
stabdymas.

Paspaustas roboto mygtukas
,Stop”.

Du kartus paspauskite mygtukg OK, kad
atrakintumeéte robota.

Senka akumuliatorius.
Robotas netrukus issijungs.

Akumuliatoriaus jkrova < 10 %.

|vairuokite robotg | jkrovimo stotele, kad jis jsikrauty.

Robotas iSveztas uz
Zemélapio riby. Vagystés
pavojus.

Robotas yra uz zemélapio riby.

1. Rankiniu badu grazinkite robotg | darbo zona.
2. Signala palikus Zemélapj galite isjungti programélés
nustatymuose.

Nepavyko grjzti | jkrovimo
stotele.

Grjzdamas robotas neranda
jkrovimo stotelés.

1. Patikrinkite, ar robotui kelio neuzstoja klittys.
Pasalinkite kliatis ir bandykite dar karta.

2. |sitikinkite, kad ap$vietimas pakankamas ir oras
giedras (nelyja, néra rako). Dél nepalankiy oro salygy
robotui gali nepavykti grijzti.

3. Patikrinkite, ar programéléje naudojamas Zzemélapis
atitinka roboto darbo vieta. Jei ne, skiltyje ,Zemélapio
redagavimas” perjunkite j reikiama zemélap;.

4. |sitikinkite, kad naudojamame Zzemélapyje jrengta
jkrovimo stotelé.

5. Programéle nuotoliniu badu nuvairuokite robotg |
jkrovimo stotele.

Nepavyko jvaziuoti |
ikrovimo stotele.

Robotas randa jkrovimo stotele,

bet nepavyksta | ja jvaziuoti.

1. Isitikinkite, kad apsvietimas pakankamas ir oras
giedras (nelyja, néra rako). Dél nepalankiy oro salygy
robotui gali nepavykti jvaziuoti | stotele.

2. Patikrinkite, ar jkrovimo stotelés atSvaitiné plévelé
néra nesvari ar uzdengta.

3. Patikrinkite, ar priesais jkrovimo stotele néra kliGciy.
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Problema

Priezastis

Sprendimas

Nepavyko jvaziuoti |
jkrovimo stotele.

Robotas randa jkrovimo stotele,

bet nepavyksta | jg jvaziuoti.

4. Patikrinkite, ar jkrovimo stotelé nebuvo perkelta.
5. Patikrinkite, ar pagrindo ploksté neapaugusi storu
purvo sluoksniu.

6. Patikrinkite, ar jkrovimo stotelé néra ant $laito.

7. Patikrinkite, ar jkrovimo stotelei tiekiama elektra.
8. Padékite robotui jvaziuoti j jkrovimo stotele
nuotoliniu valdymu arba rankiniu badu.

Nepavyko nustatyti
padéties.

Robotui bandant pradéti
pjovimo uzduotj, nepavyksta
nustatyti padéties.

1. Isitikinkite, kad apsvietimas pakankamas ir oras
giedras (nelyja, néra rako). Nepalankios oro salygos
gali trikdyti roboto padeéties nustatyma.

2. Rankiniu badu perkelkite robotg | lygia, atvirg vieta
zemeélapio ribose ir vel bandykite paleisti uzduot;.

3. Jei klaida kartojasi, bandykite dar karta, kai robotas
bus jkrovimo stoteléje.

4. Jei padéties nustatyti vis tiek nepavyksta, perkelkite
jkrovimo stotele | atvirg vietg ir i§ naujo sudarykite
zemelapi.

Priesais stotele nepakanka
vietos apsisukti.

Priesais stotele nepakanka
vietos apsisukti.

1. Jei stotele pastatyta Zemélapio kraste arba jo
viduje, jsitikinkite, kad tarp stotelés pagrindo plokstes
priekio ir Zzemélapio ribos yra bent 1 m laisvos vietos,
kitaip robotas gali negaleti apsisukti.

2. Perkelkite stotele arba pakeiskite Zemelapj skiltyje
,Zemélapio redagavimas".

Takas uzstotas.

Takas uzstotas.

1. Patikrinkite, ar take nenustatyta draudZiamoji zona.
2. Patikrinkite, ar robotui kelio neuzstoja kliatys.

3. Jei robotas vis tiek negali pravaziuoti, skiltyje
,Zemelapio redagavimas" iétrinkite taka ir nustatykite
nauja.

Priekinés kameros triktis.

Priekinés kameros triktis.

1. Svaria $luoste nuvalykite priekine kamera.
2. Paleiskite robotg i$ naujo.

3. Jei problema islieka, kreipkités | klienty
aptarnavimo tarnyba.

Priekiné kamera uzdengta.

Priekiné kamera uzdengta.

1. Prie§ bandydami dar karta, jsitikinkite, kad niekas
neuzstoja priekinés kameros.

2. Jei kamera nesvari, prie§ bandydami dar kartg
nuvalykite jg minksta Sluoste.

Silpnas padéties
nustatymo signalas.

Silpnas padéties nustatymo
signalas.

1. |sitikinkite, kad oras giedras. Stiprus lietus ar prastas
apsvietimas gali trikdyti roboto padeéties nustatyma.
Atsikdrus padéties signalui, robotas tes darba.

2. Jei problema islieka, jjunkite nuotolinio valdymo
rezimg ir prie§ pradedami uzduotis nuvairuokite
robotg j jkrovimo stotele.

Automatiskai sudarant
zemeélapj, jvyko riby
aptikimo klaida.

Automatiskai sudarant zemélapj,

ivyko riby aptikimo klaida.

1. |sitikinkite, kad apsvietimas tinkamas — ne per
ryskus ir ne per silpnas.

2. |sitikinkite, kad oras giedras, néra ruko ar lietaus.
3. [sitikinkite, kad priekiné kamera $vari ir niekas jos
neuzstoja.

4. |sitikinkite, kad pavirSius lygus, nes nelygumai gali
trikdyti aptikima.

5. Jei riby aptikti vis tiek nepavyksta, Zemelapiui
sudaryti naudokite nuotolinj valdyma.
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13 Specifikacijos

Pagrindiné informacija

Gaminio pavadinimas

MOVA VIAX serija

Prekes kodas (SKU) VIAX 300
Modelis MVW1200
Matmenys 595 x 380 x 272 mm

Roboto svoris (su
akumuliatoriumi)

9.4 kg

Rekomenduojamas darbo plotas

300 m?

Pjovimo efektyvumas'

Standartinis: 300 m* per dieng
Efektyvus: 500 m’ per dieng

Darbo salygos

Darbiné temperatara

L Pjovimo aukstis 20-60 mm
Pjovimas
Pjovimo plotis 20cm
Jkrovimo laikas’ 45 min
Pjovimo trukme vienu jkrovimu® 50 min
Garso galios lygis LWA 57 dB(A)
Garso galios paklaida KWA 3 dB(A)
Triuk§mo emisija
Garso slegio lygis LpA 49 dB(A)
Garso slégio paklaida KpA 3 dB(A)
0-50 °C

Rekomenduojama: 10-35 °C

llgalaikio laikymo temperatra

-10-35 °C
Rekomenduojama: 0-25 °C

IP klase

Robotas: IPX6
|krovimo stotelé: IPX4
Maitinimo Saltinis: IP67

Didziausias pjovimo zonos
nuolydis

40% (22°)

Rysys

Bluetooth” dazniy diapazonas

2400.0-2483.5 MHz

Didziausia RD galia

802.11b: 16+2 dBm (@11 Mbps)
802.11g: 14+2 dBm (@54 Mbps)
802.11n: 13+2 dBm (@HT20, HT40)
Bluetooth™: 749 dBm
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Rysys

iR

JWi-Fi* 2,4 GHz
(2400-2483,5 MHz)

LLink" paslauga
(pasirinktinai)*

LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A
LTE-TDD: B38/40/41

GNSS (pasirinktinai)®

GPS/GLONASS/BDS/Galileo/QZSS

Akumuliatorius (robotas)

Pjovimo variklis Stkiy daznis 2500/min
Modelis® MBPMI10
Tipas Li¢io jony akumuliatorius

Vardiné talpa

2.5Ah

Vardiné jtampa

18V DC

|kroviklio modelis

MPAM10/MPAM20/MPAM20(c)

léjimo jtampa 100-240 V AC
Maitinimo $altinis

18¢jimo jtampa 20V DC

ISéjimo srove 15A73A

Jkrovimo stotelés modelis MCV20

lejimo jtampa 20V DC
krovimo stotelé I8éjimo jtampa 20V DC

lejimo srove 15A73A

ISéjimo srove 15A73A

Atsarginiai peiliai ir varztai 9

Priedai
Peilio modelis MBKM10 (MOVA)
Varomieji ratai Raty tipas Bekeles

1. Remiantis MOVA laboratorijos bandymais.
2. lkrovimo laikas nurodytas tuo atveju, kai robotas dél mazos jkrovos automatiskai grjzta j jkrovimo stotele.
3. Remiantis MOVA laboratorijos bandymais.
4. Reikia jdiegti ,Link" modulj.

5. Reikia jdiegti ,Link" modulj.

6. VIAX 300 suderinamas su MBPM10 (2,5 Ah) ir MBPM20 (5 Ah) akumuliatoriais.
Pastaba. Nuolat tobuliname savo gaminius, todél specifikacijos gali keistis. Naujausios informacijos rasite
muasy svetaingje https://www.mova.tech.
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