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1. Saugos instrukcijos

1.1 Bendrosios saugos instrukcijos

* Prie$ naudodami gaminj, atidziai perskaitykite ir supraskite naudotojo
vadova.

+ Su gaminiu naudokite tik ,MOVA" rekomenduojamg jranga. Bet koks
kitas naudojimas laikomas netinkamul.

* Neleiskite vaikams buti Salia veikiancios masinos ar su ja zaisti.

* Nenaudokite gaminio vietose, kur zmoneés nezino apie jo buvima.

* Rankiniu badu valdydami gaminj programéle ,MOVAhome", nebékite.
Visada eikite, bukite atsargus Slaituose ir nuolat iSlaikykite pusiausvyra.

* Nenaudokite gaminio, kai darbo zonoje yra zmoniy, ypac vaiky, arba
gyvuny.

* Nenaudokite masinos ir jos priedy esant blogoms oro salygoms, ypac
kal gresia zaibas.

+ Jel gamin] naudojate vieSose vietose, aplink darbo zong pastatykite
jspeéjamuosius zenklus su Siuo tekstu: ,|]SPEJIMAS! Automatineé
vejapjove! Laikykités atokiau nuo masinos! PriziGrékite vaikus!”

* Naudodami gaminj avekite tvirtg avalyne ir dévekite ilgas kelnes.

+ Kad iSvengtuméte gaminio pazeidimy ir nelaimingy atsitikimuy,
susijusiy su transporto priemonémis ir zmonemis, nenustatykite darbo
zony ar transportavimo taky per vieSuosius takus.

* Nelieskite judanciy pavojingy daliy, pavyzdziui, pjovimo disko, kol jos
visiSkal nesustojo.

* Susizeide arba jvykus nelaimingam atsitikimui, kreipkités medicininés
pagalbos.

* Pries Salindami uzsikimsimus, atlikdami technine priezitrg ar
tikrindami gaminj, jj iSjunkite. Jei gaminys nejprastai vibruoja, pries jj
vel paleisdami patikrinkite, ar jis nepazeistas. Nenaudokite gaminio, jei
kuri nors dalis sugedusi.

* Netieskite pagrindinio kabelio vietose, kuriose gaminys pjauna.
Vadovaukités pateiktomis kabelio tiesimo instrukcijomis.

* Gaminiui jkrauti naudokite tik pakuoteje esancig jkrovimo stotele. Dél
netinkamo naudojimo gali iStikti elektros smagis, kilti perkaitimas arba
IS akumuliatoriaus gali iSteketi ésdinancio skyscio. IStekejus elektrolitui,
nuplaukite jj vandeniu arba neutralizuojancia medziaga, o jel esdinantis
skystis pateko | akis,
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kreipkités medicininés pagalbos.

* Prijungdami pagrindinj kabelj prie elektros lizdo, naudokite
liekamosios srovés jtaisg (RCD), kurio didziausia suveikimo srové — 30
mA.

+ Naudokite tik ,MOVA" rekomenduojamus originalius akumuliatorius.
Naudojant neoriginalius akumuliatorius, gaminio saugumas negali bati
garantuojamas. Nenaudokite nejkraunamy baterijy.

* Maitinimo ir (arba) ilginamuosius laidus laikykite atokiau nuo darbo
zonos, kad jy nepazeistuméte ir neprisiliestumeéte prie jtampingujy
daliy.

« Siame dokumente pateiktos iliustracijos yra tik pavyzdinés.
Vadovaukités tikruoju gaminiu.

* Niekada neleiskite Sia masina naudotis vaikams, riboty fiziniy,
jutiminiy ar protiniy gebéjimy asmenims, asmenims, neturintiems
patirties ir ziniy, arba asmenims, nesusipazinusiems su Siomis
instrukcijomis. Vietos taisyklés gali riboti operatoriaus amziy.

+ Neprijunkite ir nelieskite pazeisto laido, kol jis neatjungtas nuo
elektros lizdo. Jei laidas pazeidziamas naudojimo metu, iStraukite
kiStuka IS elektros lizdo. Nusidévéjes ar pazeistas laidas didina elektros
smugio rizika, todél jj turi pakeisti techninés priezitros specialistai.

+ Nestumkite gaminio per jéga ar greitai, nes taip galite jj sugadinti.

* Kad buty laikomasi radijo dazniy (RD) poveikio reikalavimuy, tarp
jrenginio ir zmogaus turi bati iSlaikkomas 35 cm atstumas.

* |SPEJIMAS. Akumuliatoriui jkrauti naudokite tik su $iuo prietaisu
pateiktg atjungiamaj; maitinimo bloka.

1.2 Montavimo saugos instrukcijos
* Nestatykite jkrovimo stotelés vietose, kuriose uz jos galima uzkliati.

+ Nestatykite jkrovimo stotelés vietose, kuriose gali susikaupti vanduo.
* Nestatykite jkrovimo stotelés ir jos priedy arciau kaip 60 cm nuo bet

kokiy degiyjy medziagy. |krovimo stotelés ir maitinimo Saltinio gedimas
arba perkaitimas gali sukelti gaisra.
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1.3 Naudojimo saugos instrukcijos

* Laikykite rankas ir kojas atokiau nuo besisukanciy peiliy. Nekiskite
ranky ar kojy prie gaminio arba po juo, kai jis jungtas.

» Nekelkite ir neneskite gaminio, kai jis jjungtas.

* Kai darbo zonoje yra zmoniy, ypac vaiky, arba gyvunu, palikite

* |sitikinkite, kad vejoje néra pasaliniy daikty, pavyzdziui, akmeny, Sakuy,
jrankiy ar zaisly. PrieSingu atveju, atsitrenke | daiktg, peiliai gali buti
pazeisti.

* Nedeékite jokiy daikty ant gaminio ar jkrovimo stotelés.

+ Nenaudokite gaminio, jei neveikia mygtukas STOP.

+ Venkite gaminio susiddrimo su zmonémis ar gyvunais. Jel zmogus
arba gyvanas atsiduria gaminio kelyje, nedelsdami jj sustabdykite.

* Nenaudokite gaminio kartu su iskylanc¢iuoju purkstuvu. Naudokite
tvarkarascio funkcijg, kad gaminys ir iSkylantysis purkstuvas neveikty
vienu metu.

* Netieskite jungiamyjy taky vietose, kuriose jrengti iSkylantieji
purkstuvai.

* Nenaudokite gaminio, jel darbo zonoje yra susikaupusio vandens,
pavyzdziul, per stipry liety ar susidarius baloms.

+ Nestatykite roboto apversto aukstyn ratais.

1.4 Techninés priezilros saugos instrukcijos

* Atlikdami technine priezidra, i§junkite gamin;.

* Nuplove jsitikinkite, kad gaminys ant zemeés pastatytas jprasta
padétimi, 0 ne apverstas.

« Neapverskite gaminio, norédami nuvalyti vaziuokle. Si atsargumo
priemoné butina, kad | variklj nepatekty vandens ir nesutrikty jprastas
veikimas.

* Prie$ valydami jkrovimo stotele ar atlikdami jos technine priezidrg,
iStraukite jos kistukg arba jjunkite atjungimo jtaisa.

+ Gaminiui valyti nenaudokite auksto slégio plovimo jrenginio ar
tirpikliy.
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1.5 Akumuliatoriaus sauga

Li¢io jony akumuliatoriai gali sprogti arba sukelti gaisrg, jei bus iSardyti,
trumpai sujungti, veikiami vandens, ugnies ar aukstos temperatdros. Su
jais elkites atsargiai, akumuliatoriaus neardykite ir neatidarykite,
saugokite jj nuo bet kokio elektrinio ar mechaninio poveikio. Laikykite
atokiau nuo tiesioginiy saulés spinduliy.

* Naudokite tik gamintojo pateiktg akumuliatoriaus jkroviklj ir
maitinimo Saltinj. Naudojant netinkama jkroviklj ir maitinimo $altinj,
gali istikti elektros smugis ir (arba) kilti perkaitimas.

+ NEBANDYKITE TAISYTI AR MODIFIKUOTI AKUMULIATORIY! Bandant
taisyti, dél sprogimo arba elektros smugio galima sunkiai susizaloti.
Atsiradus nuotékiui, iStekeéjes elektrolitas yra ésdinantis ir toksiskas.

« Siame prietaise yra akumuliatoriy, kuriuos keisti gali tik kvalifikuoti
asmenys.

1.6 Liekamoji rizika

Kad iSvengtumeéte suzalojimy, keisdami peilius mavékite apsaugines
pirstines.
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1.8 Simboliai ir lipdukai

JSPEJIMAS -
Prie§ naudodami masing, perskaitykite naudotojo
instrukcijas.

JSPEJIMAS -
Veikiant masinai, laikykités saugaus atstumo nuo jos.

JSPEJIMAS -
Prie§ atlikdami darbus su masina arba ja keldami,
junkite atjungimo jtaisa.

|SPEJIMAS -
Neséskite ir nevaziuokite ant masinos.

| i B> e 5 HE

JSPEJIMAS -

Sio gaminio negalima imesti su jprastomis buitinémis
atliekomis. UZtikrinkite, kad gaminys baty perdirbtas
laikantis vietos teisés akty reikalavimy.

R

JSPEJIMAS -
Laikykite rankas ir kojas atokiau nuo peiliy.

N
/M

Sis gaminys atitinka taikomas ES direktyvas.

&

Il klasés jranga

J




|| Perskaitykite naudotojo vadova

— Nuolatiné srové

[] Il klasés jranga

NUMATYTOJI PASKIRTIS

Sis sodo gaminys skirtas vejai pjauti namy Gkyje. Jis sukurtas daznai
pjauti, kad veja bty sveikesneé ir atrodyty geriau nei bet kada anksciau.
Atsizvelgiant | vejos dydj, vejapjove galima suprogramuoti veikti bet
kuriuo metu ir bet kokiu daznumu. Gaminys neskirtas kasti, Sluoti ar
sniegui valyti.

q3

Siuo dokumentu ,Nexlawn Intelligent Technology (Suzhou) Co., Ltd."
pareiskia, kad radijo jrenginio modeliai MXXM7200/MXXM7230 atitinka
Direktyvg 2014/53/ES. Visg ES atitikties deklaracijos tekstg galima rasti
Siuo interneto adresu: https://www.mova.tech/pages/declaration-of-
conformity. Gaminys atitinka JK PSTI reglamentus; visg atitikties
deklaracijos tekstg galima rasti Siuo interneto adresu:

https://www.mova.tech/pages/statement-of-compliance-for-uk-psti.
ISsamy elektroninj naudotojo vadova rasite adresu https://
www.mova.tech/pages/user-manuals-and-fags.
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2. Gaminio pristatymas

2.1 Dézés turinys

T C—o—

Y~ -

@ LiDAR apsauginis dangtis @ Nesiptkuojanti sluoste

e Robotas e Zemés varztai x 8, SeSiakampis raktas
© Ikrovimo bokstelis su 10 m ilginamuoju laidu @) Atsarginiai peiliai x 18, varztai x 18

Pagrindo ploksté

o @ Atsuktuvas

@ Maitinimo saltinis @ Naudotojo vadovas

@ LiDAR valymo Sepetélis @ Trumpasis pradzios vadovas
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2.2 Gaminio apzvalga

Stabdymo mygtukas ,Link“ modulio skyrelis

Valdymo skydelis

Lietaus jutiklis

LiDAR?

Priekiné kamera'

|krovimo kontaktai

LAirTag” skyrelis Buferis

Varomasis ratas Visakryptis ratas

iatori i " Pjovimo diskas ,UltraTrim™"
Akumuliatoriaus skyrius

Rankena

Galinis indikatorius

1: Priekiné kamera aptinka klidtis, vejos ribas ir Zzmones. Matymo kampas — 89° (horizontaliai), 58°
(vertikaliai), 97° (jstrizai). Raiska — 2 MP.

2: LiIDAR renka informacija apie aplinkg ir padeda robotui nustatyti savo padétj, isvengti klidc¢iy bei aptikti
vandenj ir nesvarumus. Aptikimo nuotolis (esant 100 kix ap$vietai) yra 40 m, kai atspindZio koeficientas 10 %,
ir 70 m, kai atspindzio koeficientas 80 %. Matymo laukas — 360°.

Galiné indikatoriaus lemputeé

Spalva ReikSmé
Nuolat Sviecia raudonai Robotas veikia jprastai arba laukia budéjimo rezimu.
Pulsuoja raudonai Robotas kraunasi jkrovimo stoteléje.

Robotas veikia krasty pjovimo rezimu — pjovimo diskas pastumtas |

Begancia Sviesa raudonai Song, kad krastai buty nupjauti Svariau.

Mirksi raudonai Ivyko klaida.
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2.3 ,AirTag” skyrelis

LAirTag” skyrelyje galima laikyti ,AirTag” ar kitg sekimo jrenginj, padedantj nustatyti ir sekti roboto buvimo
vieta.

Pastaba. ,AirTag” | komplekta nejeina, jj reikia jsigyti atskirai.

Kaip jdéti arba isimti ,AirTag”:

o e Paguldykite robotg ant Sono ir saugiai atremkite
0 ISjunkite robota. j siena. |sitikinkite, kad ekranas, kamera ir LiDAR
néra prispausti prie jokio pavirsiaus.

@ |dekite AirTag” | laikiklj arba isimkite j i$
laikiklio.

|
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3. Montavimas

3.1 Tinkamos vietos parinkimas

|krovimo stotele pastatykite ant lygaus pavirSiaus prie vejos krasto, netoli elektros lizdo. |sitikinkite, kad vieta
atitinka Siuos reikalavimus:

* Vietoje yra stiprus ,Wi-Fi" signalas.

Pastaba. Mobiliuoju jrenginiu patikrinkite ,Wi-Fi* signalo stipruma toje vietoje. Stiprus ,Wi-Fi* signalas
uztikrina stabily roboto ir programélés rys;.

» Gruntas pakankamai minkstas, kad baty galima jsukti zemés varztus.

* Pavirsius lygus. Dél nuolydzio robotas gali nuriedéti atgal ir prarasti kontakta.

m i

iy Wit

X

* |krovimo stotelés kairéje, desingje ir priekyje palikite bent 1 m laisvos erdveés be kliG¢iy.

\_ Wl Y,

« Zoleé aplink stotele zemesne nei 6 cm.

+ Jei Zolé aukstesné, pirmiausia nupjaukite jg stumiamaja vejapjove. Dél aukstos Zolés robotui gali bati
sunku grijzti | jkrovimo stotele.

4 N\
W\
Aﬁ%

iy
Tm [(_
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3.2 Jkrovimo stotelés jrengimas

pritvirtinkite pagrindo plokste prie grunto.

0 |statykite jkrovimo bokstelj | pagrindo plokste, kol iSgirsite spragtelgjima.

Y

Wiy

iy

. Wl

sulygiuodami isky$a su anga.

e Pridedamais Zzemes varztais ir $eSiakampiu raktu 9 |statykite valymo Sepetelj | jkrovimo bokstel],

bent 30 cm vir$ Zemés.

Wit

iy

Pastaba. Kai tiekiama elektra, jkrovimo stotelés LED indikatorius nuolat Sviecia mélynai.

-~

Wiy

Wiy

o Prijunkite maitinimo $altinj prie ilginamojo laido, tada — prie elektros lizdo. Maitinimo Saltin] laikykite



o Nuimkite LIDAR apsauginj dangtj. @ Jstatykite robotg | jkrovimo stotele, kad jis jsikrauty.
Jsitikinkite, kad roboto ir jkrovimo stotelés jkrovimo
kontaktai tinkamai susijunge.

v

Wi

Pastaba.

« Jei papildomai apsaugai norite jrengti garaza, naudokite tam skirta ,MOVA" garaza, kurj galima jsigyti
parduotuveése arba internetu. Naudojant ne ,MOVA" garaza, gali kilti jkrovimo problemuy.

» Kai robotas kraunasi stoteléje, ekrane rodomas jkrovos procentas.

f ®
Ol || oK
\. J

Jkrovimo stotelés LED indikatorius

LED indikatoriaus spalva Reiksmeé

1. lkrovimo stotelés triktis (pvz., netinkama jkrovimo srové arba

jtampa).
Mirksi arba nuolat Sviecia
raudonai
2. Robotas jvaziavo | jkrovimo stotele, bet krovimas vyksta
netinkamai (pvz., jkrovimo kontakty trumpasis jungimas).
Nuolat Sviecia mélynai |krovimo stotelei tiekiama elektra. Roboto jkrovimo stoteléje néra.
Pulsuoja zaliai Robotas kraunasi jkrovimo stoteléje.

Robotas yra jkrovimo stoteleje: jis visiskai jkrautas arba laukia kito

Nuolat Sviecia Zaliai nustatyto jkrovimo laikotarpio.
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4. Paruosimas pirmajam naudojimui

4.1 Valdymo

skydelis

( )
Ekranas
OK / maitinimo mygtukas
[
+ o —
Paleidimo / ,+“ mygtukas >l OK O Namo / ,-“ mygtukas
N J
. _J
Ekranas
Piktograma Aprasymas
*«)) Svietia, kai robotas prijungtas prie programélés per ,Bluetooth”.
= Svietia, kai robotas prijungtas prie programelés per ,Wi-Fi".

Sviecia, kai robotas prijungtas prie programelés per 4G tinkla.

» Nuolat SvieCia baltai: pjovimo diskas sukasi centringje padétyje.
» Mirksi baltai: pjovimo diskas pjauna pastumtas | Sona.

Svietia, kai robotas uzrakintas. Norédami jj valdyti, jveskite PIN koda.

Sviecia, kai jvyksta klaida.

* Nuolat Sviecia Zaliai: jkrova didesné nei programéléje nustatytas automatinio
Jkrovimo jkrovos lygis.

* Nuolat Sviecia geltonai: jkrova yra tarp 10 % ir programéléje nustatyto
automatinio jkrovimo jkrovos lygio.

* Nuolat Sviecia raudonai: jkrova yra tarp 5 % ir 10 %.

* Mirksi: robotas kraunasi.
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Mygtukai

Mygtukas Funkcija
Noredami jjungti robotg, paspauskite ir 2 sekundes palaikykite (ly .
I
O Norédami i§jungti robota, jsitikinkite, kad jis yra ne jkrovimo stoteléje. Paspauskite
ir 2 sekundes palaikykite (ly , tada patvirtinkite jvesdami PIN koda.
> Norédami jjungti ,Bluetooth” susiejimo rezima, paspauskite ir 3 sekundes
palaikykite | .
Norédami grazinti robotg | jkrovimo stotele jsikrauti, paspauskite ), tada per 5
sekundes patvirtinkite paspausdami mygtuka OK.
O
Noredami atrakinti ratus, paspauskite ir 3 sekundes palaikykite ¢y . Jei 5 minutes
neaptinkama jokio judéjimo, ratai automatiskai vel uzrakinami.
Norédami pradeti viso ploto pjovimg arba testi pristabdytas uzduotis, paspauskite
D>l + 0K D>, tada per 5 sekundes patvirtinkite paspausdami mygtukg OK.
Gamykliniai nustatymai: paspauskite ir palaikykite [>|, tada du kartus paspauskite OK.
>l + O Norédami i§ naujo nustatyti PIN koda, paspauskite ir 3 sekundes palaikykite > ir
L= PIN kodo nustatymo ekrane didina / mazina skaiciu.
Paspauskite mygtuka ,Stop“, kad sustabdytuméte robota ir jjungtuméte saugos
Stop uzrakta. Valdymas programéle i§jungiamas. Noredami i§jungti saugos uzrakty ir

testi darba, valdymo skydelyje jveskite PIN koda.

4.2 Pradiniai nustatymai

Prie§ robotui pradedant dirbti, atlikite pagrindinius nustatymus.

4.2.1 PIN kodo nustatymas

Paspauskite ir 2 sekundes palaikykite valdymo skydelio mygtukg (), kad jjungtuméte robota. Ekrane
atsiras PIN kodo nustatymo langas.

Pastaba. Robotas automatiskai jsijungia, kai prisijungia prie jkrovimo stotelés.




e Paspauskite mygtuka ,+°, kad padidintuméte skaiciy, arba mygtuka ,=*, kad jj sumazintuméete.

o Paspauskite mygtuka OK, kad patvirtintuméte ir pereitumete prie kito skaitmens.

o (Pasirinktinai) Norédami pakeisti ankstesnj skaitmenj, spauskite mygtuka ,=", kol skaicius taps O, ir
paspauskite dar karta.

o Dar karta jveskite PIN koda, kad uzbaigtuméte jo nustatyma.

Pastaba. Jei pamirsote PIN koda, programeleje eikite | ,Nustatymai“ > ,Keisti PIN koda“ ir pasirinkite
»Pamirsau PIN kodg", tada nustatykite jj i§ naujo vadovaudamiesi ekrane pateikiamais nurodymais. Jei
programélé nesusieta su robotu, kreipkites pagalbos | klienty aptarnavimo tarnyba.

4.2.2 Roboto prijungimas prie interneto
Prie$ nustatydami tinkla:
« |sitikinkite, kad robotas ir mobilusis jrenginys prijungti prie to paties ,Wi-Fi tinklo.

« |sitikinkite, kad mobilusis jrenginys yra ne toliau kaip 10 m nuo roboto.
+ Mobiliajame jrenginyje jjunkite ,Bluetooth”.

Nuskaitykite QR koda ir atsisiyskite programéle ,MOVAhome" | mobilyjj jrenginj.
rograméle ,MOVAhome" taip pat galite atsisiysti is ,App Store” arba ,Google Play”.

~

2 Download on the
. App Store

ARBA »0 Get it on
P’ Google Play

[ C, MOvAhome

~—

e Atidarykite programéle ,MOVAhome®, susikurkite paskyra ir prisijunkite.
o Prijunkite robota vienu i$ $iy bady:

ca ”

¢ Nuskaitykite QR koda: eikite | # C’Sgin inys“ ir bakstelékite 2 ,Nuskaityti ir prijungti®.
oda.

Nuskaitykite ant roboto korpuso esant)




e Pridékite rankiniu badu: eikite | #& ,Jrenginys®, bakstelékite + ,Pridéti“ ir pasirinkite roboto
modelj.

¢ Automatinis aptikimas: robotas iesko netoliese esanciy jrenginiy — aptikty jrenginiy sarase
bakstelékite savo robota.

o Vadovaukités programélés nurodymais, kad uzbaigtuméte prijungima prie ,Wi-Fi* tinklo.

Svarbu.

+ Rekomenduojama naudoti 2,4 GHz ,Wi-Fi“ tinkla. Tinklai, veikiantys tik 5 GHz dazniu, nepalaikomi.

« |sitikinkite, kad jasy ,Wi-Fi“ tinkle néra uzkardos ir jis néra uzsifruotas. Priesingu atveju tinklo nustatymas
gali nepavykti.

e Paspauskite ir 3 sekundes palaikykite [>| . Robotas persijungs j ,Bluetooth” susiejimo rezima.
e N

e Vadovaukités programélées nurodymais, kad uzbaigtumeéte susiejima.

Pastaba. ,Link" modulis leidzia valdyti robota nuotoliniu badu ir be ,Wi-Fi", tatiau geriausiam veikimui
rekomenduojama naudoti ,Wi-Fi* rysj.

4.2.3 Kiti nustatymai

Roboto atsiejimas

Sekmingai susiejus, robotas automatiskai susiejamas su ,MOVAhome" paskyra. Kiekvienas jrenginys gali bti
susietas tik su viena paskyra, tuo paciu metu jo negalima susieti su kita paskyra.

Noredami susieti robotg su nauja paskyra, pirmiausia turite jj atsieti. Kaip atsieti:

1. Atidarykite programéle ,MOVAhome". Eikite | 4y njrenginys®.

2. Raskite savo roboto pavadinima. Jei su ,MOVAhome" paskyra susieti keli robotai, braukite kairén arba
desinén, kad atvertuméte norimo redaguoti roboto puslapj.

3. Bakstelékite roboto pavadinimg virSutiniame kairiajame kampe.

4. Pasirinkite ,I$trinti“.

Pastaba. Pasalinus robota i$ ,MOVAhome" paskyros, visi i$ roboto gauti naudotojo duomenys istrinami i
serverio.

Roboto bendrinimas
1. Bakstelékite roboto pavadinima virSutiniame kairiajame kampe.
2. Pasirinkite ,Jrenginio bendrinimas®.

Atsijungimas nuo paskyros ir jos iStrynimas

1. Eikite ] & ,A$" > Nustatymai® > ,Bendrieji > ,Paskyra”.
2. Pasirinkite ,Atsijungti“ arba ,IStrinti paskyra“.

Roboto nustatymy atkiirimas

Paspauskite ir palaikykite [>|, tada valdymo skydelyje du kartus paspauskite mygtukg OK.
Atkarus gamyklinius roboto nustatymus, visi roboto duomenys istrinami.
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5. Sodo Zemélapio sudarymas

Svarbu. Prie§ sudarydami zemeélapj, patikrinkite:

* Roboto akumuliatoriaus jkrova didesné nei 50 %.

» LiDAR apsauginis dangtis nuimtas.

» Robotas tinkamai prisijunges prie jkrovimo stotelés, o priesais jkrovimo stotele néra kliaciy.

5.1 Virtualios ribos suktirimas

Prie$ pradédami sudaryti Zemélapj, atsizvelkite | Siuos dalykus:

+ Sudarant zemélapj, eikite ne toliau kaip 10 m uz roboto.
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+ Robotas gali jveikti iki 80 % (38,7°) nuolydzius. Taciau geresniam pjovimo rezultatui rekomenduojama,
kad darbo zony nuolydis nevirsyty 45 % (24,2°).
Pastaba. Jei riba nustatyta ant statesnio nei 45 % (24,2°) $laito, robotas gali Siek tiek nuslysti uz ribos.
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+ Siauresnes nei 60 em vietas nustatykite kaip takus, kad robotas galéty jomis pravaziuoti. Daugiau
informacijos rasite skyrelyje ,Tako nustatymas'.

Wiy
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« Jei jusy veja daugiau nei 6 em aukstesne uz gretima pavirsiy, laikykite robotg bent 10 em atstumu nuo
krasto. Jei veja yra viename lygyje su gretimu pavirSiumi, robotas gali pervaziuoti perimetra, kad krastai
bUty nupjauti kuo geriau.

Wiy
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« |sitikinkite, kad postkio kampai didesni nei 90°. Esant mazesniems nei 90° kampams, robotui gali bati
sunku tvarkingai nupjauti zole.
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Zemélapio sudarymo pradzia:
1. Programeléje bakstelekite ,Pradéti kurti Zemélapj“ - robotas patikrins baseng ir kalibruosis.

e Ml
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Atsargiai. Kalibravimui robotas automatiskai isvaziuos i$ jkrovimo stotelés. Bukite atsargus.

2. Nuotoliniu badu nuvairuokite robota iki vejos krasto ir bakstelekite ,Nustatyti pradinj tagka“, kad

nustatytumete ribos pradzios taska.

4 N
iy
< [Ep—) el 080 v
& | et
a v
- J

3. Pazymékite darbo zona. Galimi du badai:
* Nuotoliniu btdu vairuokite robotg palei vejos perimetrg ir taip pazymeékite darbo zona.

« Jjunkite DI Zemélapio sudarymo rezimg darbo zonai pazymeéti.

" . |ARrBa e o
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Svarbu.
+ DI Zzemélapio sudarymo rezimui reikalingos aiskios vejos ribos; ji naudokite dienos $viesoje, kad

bUty geras matomumas. Nenaudokite Sios funkcijos esant prastam ap$vietimui ar lyjant.
+ Naudojant DI Zemélapio sudarymo rezima, rekomenduojame eiti paskui robota. Jei robotas tiksliai
neaptinka riby, bet kada galite igjungti DI Zemélapio sudarymo rezimg ir pereiti prie nuotolinio

valdymo.
* |sitikinkite, kad roboto priekiné kamera $vari ir niekas jos neuzstoja.
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4. Kai robotas grizta ar¢iau nei 1 m nuo pradinio tasko, galite baksteleti ,Uzdaryti ribg“ ir uzbaigti
ribos nustatyma.
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Pastaba. Jei ribos uzbaigti nepavyksta, pavairuokite robotg Siek tiek toliau j priekj ir bandykite dar karta.

5. (Pasirinktinai) Redaguokite Zemélapj. Baige sudaryti Zemélapj, ji pakoreguoti taip pat galite skiltyje

»lrenginio puslapis® > & > ,Redaguoti®.

Draudziamosios zonos nustatymas

Nors robotas automatiskai apvaziuoja klidtis, vietas, kuriose kyla pavojus nukristi, pavyzdziui, baseinus ir
smelio déezes, vis tiek batina nustatyti kaip draudziamasias zonas. Objektus, kuriuos norite apsaugoti
(pvz., gelyna, batuta, darzg ar isikisusig medzio $aknj), taip pat nustatykite kaip draudziamasias zonas.

Zony pridéjimas ir iSplétimas

¢ Papildomy zony karimas

Jei vejos plotus skiria keliai arba turite kelias atskiras vejas, galite toliau kurti darbo zonas.
Pastaba. Jei sode yra akmeniniy takeliy, pazymeékite juos kaip atskiras zonas. Tada nubrézkite
jungiamuosius takus, kad robotas galéty vaziuoti tarp zony.
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e Esamy zony isplétimas
Esamag zong galite iSplésti sukurdami plota, kurj norite prie jos prijungti. Jei du plotai persidengia, jie sujungiami

automatiskai.
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¢ Tako nustatymas
Atskiras zonas sujunkite takais. Be tako robotas negalés pasiekti atskiry zonu.
Pastaba. Pagal numatytuosius nustatymus robotas taku tik vazZiuoja ir Zolés nepjauna.

Svarbu. Jei veja skiria aukstesnés nei 6 em peréjos, jrenkite tokio pat aukscio nuozulny objekta (pvz.,
rampa).

A Izécm

e Dviejy atskiry darbo zony sujungimas
Atskirus plotus sujunkite takais, kitaip robotas negalés jy pasiekti.
Svarbu. [sitikinkite, kad tako pradzia ir pabaiga yra darbo zonoje.

Wiy

e Darbo zonos ir jkrovimo stotelés sujungimas

Jei krovimo stotelé nesujungta su darbo zona, sukurkite taka, jungiant] jkrovimo stotele su darbo zona.
Svarbu.

* [sitikinkite, kad vienas tako galas yra darbo zonoje, o kitas — tiesiai prieSais jkrovimo stotele.
Rekomenduojama taka sulygiuoti su jkrovimo stotele.

» Kurdami taka, jungiantj darbo zong ir jkrovimo stotele, nevairuokite roboto | jkrovimo stotele nuotoliniu
badu. Priesingu atveju LIDAR gali bati uzstotas ir zemelapio sudarymas gali nepavykti.




e Zony atskyrimas ir sujungimas

Padalykite zong | mazZesnes arba sujunkite padalytas zonas | vieng didesne.

6. Bakstelékite ,,Baigti kurti
Zemeélapj“.
Svarbu.

» Kurdami ribg, nekilnokite roboto ar jkrovimo stotelés rankomis, nes zemélapio sudarymas gali

nepavykti.

» Pradéje sudaryti zemelapj, nevairuokite roboto | jkrovimo stotele nuotoliniu badu, kol zemélapis nebus
baigtas. PrieSingu atveju LIDAR gali bati uzstotas ir Zemélapio sudarymas gali nepavykti.

5.2 Antrojo zemélapio pridéjimas

Dviejy Zemélapiy funkcija skirta atvejams, kai robotas negali savarankiskai pervaziuoti i$ vienos vejos |

kita arba kai reikia keliy Zemélapiy.

Antrojo zemélapio gali prireikti, jei:
» sklype yra atskiri priekinis ir galinis sodai, tarp kuriy néra pravaziavimo;

* tarp vejos ploty yra didelis auksciy skirtumas;

* turite kelis sklypus, bet tik vieng robota;
* vejos plotas per didelis vienam Zemélapiui.
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Pastaba. Jei vejos tarpusavyje sujungtos ir nevirsija roboto galimybiy, vietoj to naudokite keliy zony

nustatyma.
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Kaip sudaryti antrosios vejos zemélapj:

1. Paruoskite jkrovimo stotele.
 Jei jsigijote antrg jkrovimo stotele, jrenkite jg prie antrosios vejos.
+ Jei ne — rankiniu badu perkelkite robotg ir jo stotele prie antrosios vejos.

2. Programéléje eikite | ,jrenginio puslapis® > g9y ir bakstelekite ,Pridéti Zemélapj“.

3. Baige antrajj zemélapj, Zemélapius perjungsite per & > ,Naudoti®.

il - o1 il -

Pastaba.

+ Perjungus Zemeélapj, taikomi to Zemélapio tvarkarasciai ir pjovimo nustatymai.

» Patogumui galite jsigyti papildoma jkrovimo stotele ir jrengti jg antrojo Zemélapio vietoje. Kai antrajame
Zzemélapyje jrengta atskira jkrovimo stotelé, tarp zemélapiy rankiniu badu reikia perkelti tik robota.

6. Naudojimas

6.1 Pirmasis pjovimas

Patarimai prie$ pjovima:

+ Stumiamaja vejapjove nupjaukite Zole, kad ji baty ne aukstesné nei 12 em.

+ Pasalinkite nuo vejos klidtis: Siuksles, lapy kravas, Zaislus, laidus ir akmenis. |sitikinkite, kad robotui
pjaunant ant vejos néra vaiky ar naminiy gyvany.

+ Uzlyginkite vejos duobes.

+ Programéléje i$ anksto nustatykite pjovimo parinktis (pvz., pjovimo efektyvuma).
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Pjovimg galite pradéti vienu i$ dviejy bidy.
a) Paleidimas valdymo skydeliu

Paspauskite >|, tada per B sekundes paspauskite mygtuka OK. Robotas iSvaziuos i$ jkrovimo stoteles ir
pradés viso ploto pjovima.

b) Paleidimas programéle

1. Atidarykite programéle.

2. Pasirinkite pjovimo rezimg ir bakstelékite ,Pradéti pjovimg”“. Robotui pradejus pjauti, ekrane rodomas
uzduoties atlikimo procentas.

+ ®
Ol || 0K
- J

6.2 Pjovimas su dviem zemélapiais

1. Rankiniu budu perkelkite robotg | Zemelapj, kurj norite pjauti.

2. Prie§ pradéedami pjovimo uzduotis, programéléje pasirinkite tinkama zemélap.

Pastaba. Perjungus Zemélapj, taikomi to Zemeélapio tvarkaras¢iai ir pjovimo nustatymai.

K3 daryti, jei akumuliatorius iSsikrauna arba kyla jkrovimo problemy?

Kai naudojama tik viena jkrovimo stotelé ir ji néra rankiniu badu perkeliama kartu su robotu | antrajj

Zzemelapj, robotas gali iSeikvoti akumuliatoriy ir pranesti apie jkrovimo klaida, nes neranda jkrovimo stotelés.
Tokiu atveju atlikite Siuos veiksmus:

1. Rankiniu budu perkelkite robotg | zemelapj su jkrovimo stotele, kad jis jsikrauty.

2. sikrovusj robotg grazinkite | ankstesnj zemeélapj. Jis automatiskai tes pjovima.

Svarbu. Sio proceso metu programeéléje nekeiskite zemeélapio. Taip robotas jsimins paskutine savo padeét] ir
galés testi nuo tos vietos, kur baige.

3. Kartokite Siuos veiksmus, kol bus nupjauta visa veja.
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6.3 Pristabdymas

Norédami pristabdyti uzduotj, paspauskite roboto mygtuka ,Stop“ arba programéléje bakstelekite
P

4Pristabdyti“. Pastaba. Paspaudus ,Stop“, roboto negalima paleisti programéle — norédami testi darba,
valdymo skydelyje jveskite PIN koda.

ARBA -

6.4 Tesimas

Norédami testi pristabdgca uzduot], paspauskite mygtukg [>| . tada per 5 sekundes patvirtinkite
paspausdami mygtuka OK. Robotas tes ankstesne pjovimo uzduotj. Taip pat programéléje galite baksteléti
Testi“.

”»
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6.5 Grazinimas j jkrovimo stotele

Norédami sustabdyti pjovimo uzduotj ir grazinti robotg j jkrovimo stotele, paspauskite Y, tada per 5
sekundes patvirtinkite paspausdami mygtukg OK. Robotg | stotele taip pat galite grazinti programéle.
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7. Programélé ,MOVAhome*

K3 dar galima atrasti

Programélé ,MOVAhome" — daugiau nei nuotolinio valdymo pultas. Ja galite:
nuotoliniu badu atlikti jvairius nustatymus, iSbandyti skirtingus pjovimo rezimus ir koreguoti pjovimo

tvarkarascius.

7.1 Pjovimo nustatymai

Funkcija Vieta programeéléje Aprasymas
Piovimo ;lrerlginio pu-sl-a;:(i.s“ Robotas turi kelis pjovimo rezimus. Programéléje galite
jovim rezimo pasirinkimo | . ngti rezimus: ,Viso ploto pjovimas®, ,Zony pjovimas",
rezimai laukelis virsutiniame

Kairiajame kampe ,Krasty pjovimas’, ,Taskinis pjovimas” ir ,Rankinis rezimas".

Tvarkarastis

Sudarius pirmgajj Zemélapj, robotas pagal vejos dydj
automatiskai sukuria du savaitinius pjovimo tvarkaras¢ius:
»Pavasario / vasaros tvarkarastj“ ir ,Rudens / Ziemos
. tvarkarastj“. Naudodami tvarkarascio funkcija, kasdien] vejos
»lrenginio pjovima galite visiskai patikéti robotui — jums tereikia

f ol reguliariai atlikti jo techning priezitra.
puslapis” > l%’-l Pastaba. Jei nerimaujate, kad tam tikromis valandomis
dirbdamas robotas gali trukdyti jums ar kaimynams,
programeléje eikite | ,Nustatymai“ > ,Netrukdyti“ ir
nustatykite ,Netrukdyti“ laika.

Pjovimo
formos

»Irenginio puslapis” > Pritaikykite vejg pridédami formas. Formomis pazymeéti plotai

nepjaunami jokiu pjovimo rezimu. Jy padetj, dydj keisti arba

’%r;gs?dagmt' > | jas pagalinti galite skiltyje ,Formos*.

Pjovimo diskas
JUltraTrim™-

slrenginio puslapis® > | pjoyimo diskas ,UltraTrim™" pasiekes vejos kradta pasislenka j
— . . | Sona, todeél krastai nupjaunami $variau. Konkrecias naudojimo
=+ > »UltraTrim™ 2.0% | instrykcijas rasite programeéléje ,MOVAhome".

7.2 Apsauga nuo oro s3alygy

Jei nerimaujate, kad nepalankios oro salygos gali pakenkti pjovimui, programélés skiltyje ,,Jrenginio

puslapis® > : galite jjungti Sias apsaugos funkcijas.

Funkcija

Aprasymas

lietaus

Apsauga nuo

Jjungus Sig funkcija, lyjant robotas automatiskai sustabdo pjovima ir grizta |
jkrovimo stotele. Apsaugos nuo lietaus trukme galite nustatyti programéléje.
Pastaba. Slapios Zolés pjovimas gali pakenkti vejai. Patartina pailginti apsaugos
trukme, kad Zolé spety i8dziuti pries vél pjaunant.

Pjovimas Zemesnéje nei 0 °C temperatlroje gali negrjiztamai pazeisti veja.
Saugumo sumetimais akumuliatorius tokioje temperattroje nekraunamas.

Apsauga nuo 3al¢io | Noredami apsaugoti veja ir robota, galite jjungti funkcija ,Apsauga nuo $alcio”.

Jjlungus ja, temperatarai nukritus zemiau 0 °C, robotas automatiskai sustabdo
pjovima ir grizta j jkrovimo stotele, o pjauti vél pradeda temperatarai pakilus virs 0
°C ir kai robotas vél gali jprastai krautis.
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7.3 Apsaugos nuo vagysteés ir saugos funkcijos

Siame skyriuje aprasytos roboto apsaugos nuo vagystes ir saugos funkcijos: signalas pakélus robota ar igvezus

saugantis nuo netyginio valdymo. Sias funkcijas galite jjungti programélés skiltyje ,Jrenginio puslapis® > :

ji uz zemelapio riby, buvimo vietos sekimas realiuoju laiku, jspéjimai aptikus Zmogy ir uzraktas nuo vaiky,

Funkcija

Aprasymas

Pakélimo signalas

Jjungus Sig funkcija, pakélus robotg iSkart suveikia signalas ir robotas uzrakinamas.

Norédami testi darba, pirmiausia iSjunkite saugos uzrakta: paspauskite [>| , tada
per 5 sekundes paspauskite mygtukg OK.

Signalas palikus
zemelapj

Jjlungus $ig funkcija, robotui atsidtrus uz Zemeélapio riby, jis uzrakinamas ir iskart
suveikia signalas.

Buvimo vieta
realiuoju laiku

Jjungus $ig funkcija, esama roboto buvimo vieta galite matyti ,Google”
Zemélapiuose.

|spéjimas aptikus
zmogy

JjJungus $ig funkcijg, robotas pranesa aptikes Zmoguy.

UZraktas nuo vaiky

Jjungus Sig funkcijg, robotas uzrakinamas. Jjunkite ja, jei nerimaujate, kad robotg
gali valdyti vaikai.

Pastaba. Signalo palikus zemélapj ir buvimo vietos realiuoju laiku funkcijos veikia tik aktyvinus ,Link"

paslauga.

7.4 ,TrueGuard® funkcijos

Programéle galite stebéti savo sodg tiesioginiu vaizdu ir siysti robotg patruliuoti | konkrecias vietas.

Funkcija

Aprasymas

Vaizdas realiuoju
laiku

Bakstelékite °‘ , kad matytumeéte tiesioginj vaizdg i$ roboto priekinés kameros ir
galétumete stebeti sodg bet kada ir bet kur.

Patruliavimas

Kai robotas laukia budéjimo rezimu, programéle galite nusiysti jj patruliuoti palei pasirinktas

ribas ar | konkrecias sodo vietas. Funkcija rasite skiltyje ggy > »Patruliavimas®
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7.5 Jkrovimas

Jkrovimo nustatymus galite keisti programélés skiltyje ,jrenginio puslapis® > : > ,Jkrovimas®.

7.5.1 Pasirinktinis jkrovimo laikotarpis

Funkcija ,Pasirinktinis jkrovimo laikotarpis® leidZia nustatyti konkrecias valandas, kada robotas kraunamas.
Jjungus ja, kai néra pjovimo uzduociy ir akumuliatoriaus jkrova maza, robotas jsikrauna iki saugaus lygio, o
visiskai jsikrauna tik nustatytu jkrovimo laikotarpiu.

7.5.2 Akumuliatoriaus jkrovos lygio valdymas

e Automatinio jkrovimo jkrovos lygis: nustatykite jkrovos lygj, kuriam esant robotas automatiskai

grizta | jkrovimo stotele.

e Uzduociy tesimo jkrovos lygis: nustatykite jkrovos lygj, kuriam esant robotas automatiskai tesia
nebaigtas pjovimo uzduotis.
Pastaba. MOVA karéjy komanda nuolat atnaujina programine aparatine jranga ir programéle OTA
(belaidziu) badu. Sekite pranesimus apie atnaujinimus arba jjunkite funkcija ,Automatinis atnaujinimas®,
kad programiné jranga ir programelé visada baty naujausios ir galetumete naudotis daugiau funkciju.

8. Techniné prieziiira

Kad robotas veikty geriau ir ilgiau, reguliariai jj valykite, o susidévejusias dalis keiskite toliau nurodytu
daznumu:

Dalis Keitimo daznumas
Peiliai Kas 6-8 savaites arba dazniau
LiDAR valymo Sepetélis Kas 12 ménesiy arba dazniau

Pastaba.
« Likusj peiliy ir valymo $epetélio naudojimo laikg galite patikrinti programélés skiltyje ,jrenginio

puslapis“ > : > ,Eksploatacinés medZiagos ir prieZilira“. Pakeite eksploatacine dalj pagal
priminimg, atvérkite jos informacijos puslapj ir bakstelekite ,Pakeiéiau®, kad laikmatis bty nustatytas i§
naujo.

* Jei sode turite vieta, kurioje paprastai valote ir prizilrite robota, Zemelapyje galite nustatyti priezidros
taskus skiltyje ,jrenginio puslapis“ > : > ,,\\I)lkti_j‘ priezitiros tasky“ > ,Redaguoti taska".
Nustate priezidros taskus, tiesiog bakstelékite ,,Vykti™ ir robotas nuvaziuos j nurodyta vieta.

8.1 Valymas

Reguliariai valykite robota, kad nesikaupty Zolés nuopjovos ir purvas, galintys uzkimsti pjovimo diska ir
varomuosius ratus — tai gali pabloginti pjovima, prisijungima prie stotelés ir judéjima. Rekomenduojame
naudoti valymo rinkinj, kurj galima jsigyti parduotuvése arba internetu.

Ispéjimas. Pries valydami iSjunkite robotg ir atjunkite jkrovimo stotele nuo elektros tinklo.
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e Korpusas, vaziuoklé ir pjovimo diskas:

@ Uzdenkite LIDAR apsauginiu dangciu.

@ 'sjunkite robota.

o Paguldykite robotg ant Sono ir saugiai atremkite | o Korpusa, pjovimo diskg ir vaziuokle nuplaukite
sieng. Jsitikinkite, kad ekranas, kamera ir LIDAR

. ” A - vandeniu i$ zarnos.
néra prispausti prie jokio pavirSiaus.

Ispéjimas. Valydami vaziuokle nelieskite peiliy. Valydami mavékite pirstines.
Atsargiai. Valymui nenaudokite auksto slégio plovimo jrenginio ir plovikliy.

@ LDAR jutikj atsargiai nuvalykite nesiptkuojancia $luoste.
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e Jkrovimo kontaktai ir priekiné kamera:

Svaria $luoste nuvalykite roboto ir jkrovimo stotelés jkrovimo kontaktus, taip pat prieking kamera. Nuvalytus
Jkrovimo kontaktus ir priekine kamera palikite sausus.

e Varomieji ratai:
Sepeciu nuvalykite purva nuo raty, kad jie gerai sukibty su pavirgiumi.

8.2 Daliy keitimas

e Peiliy keitimas

Kad peiliai islikty astras, reguliariai juos keiskite. Rekomenduojama peilius keisti kas 68 savaites arba
dazniau. Naudokite tik originalius MOVA peilius.

Ispéjimas. I$junkite robota. Pries keisdami peilius, uzsimaukite apsaugines pirtines.

Pastaba. Keiskite visus peilius vienu metu, kad pjovimo sistema islikty subalansuota.

o Uzdenkite LIDAR apsauginiu dangciu.
@ 'sjunkite robota.




o Paguldykite robotg ant Sono ir saugiai atremkite | o KryZminiu atsuktuvu atsukite varztus.
sieng. Jsitikinkite, kad ekranas, kamera ir LIDAR

néra prispausti prie jokio pavirsiaus.

@ Gsimkite visus peilius ir varztus. @ sulygiuokite naujus peilius su pjovimo disko
angomis ir pritvirtinkite varztais.

e Valymo Sepetélio keitimas

Nusidévejus LiDAR jutiklio valymo Sepetéliui, jo Sereliai gali iSsiSiausti ar susidéveti, todél jis valo prasciau.
Kad valymo rezultatas baty geras, reguliariai keiskite valymo Sepetélj. Rekomenduojama jj keisti kas 12
ménesiy arba dazniau.




9. Akumuliatorius

9.1 Darbo ir jkrovimo temperatira

Robotas veikia jprastai, kai akumuliatoriaus temperatdra yra nuo =6 °C iki 57 °C.

Nekraukite akumuliatoriaus, kai jo temperattra zemesné nei 6 °C arba aukstesné nei 50 °C, nes
akumuliatoriaus apsaugos sistema blokuos jkrovima. [krovimas atnaujinamas, kai akumuliatoriaus
temperattra pakyla virs 6 °C arba nukrenta zemiau 50 °C ir akumuliatorius gali buti kraunamas.

Pastaba. Visoms temperattros vertéms taikomas £3 °C nuokrypis.

Geriausiam veikimui vejapjove rekomenduojama naudoti, kai aplinkos temperatara yra nuo 10 °C iki 30 °C.

Mazos galios jkrovimo rezimas:

Jjungus mazos galios jkrovimo rezima, su jkrovimu nesusijusios funkcijos igjungiamos (igjungiamas ir tinklo
rysys).

* Norédami jjungti mazos galios jkrovimo rezimg, paspauskite ir laikykite [>|, tada greitai 5 kartus
paspauskite Y} . ISgirsite balso pranesima: ,Mazos galios jkrovimo rezimas jjungtas”.

+ Norédami i§jungti mazos galios jkrovimo rezima, greitai 5 kartus paspauskite mygtuka OK.

9.2 Laikymo reikalavimai

llgai laikydami robota, jkraukite jj kas 6 ménesius, kad apsaugotumete akumuliatoriy. Ribota garantija
netaikoma akumuliatoriaus gedimams, atsiradusiems dél per didelio i$sikrovimo. llgalaikio akumuliatoriaus
laikymo temperatara turi bati nuo =10 °C iki 35 °C. Kad akumuliatorius kuo maziau nukentéty,
rekomenduojama jj laikyti nuo 0 °C iki 25 °C temperattroje.

Pastaba. Roboto akumuliatoriaus tarnavimo laikas priklauso nuo naudojimo daznumo ir darbo valandy. Jei
akumuliatorius pazeistas arba nesikrauna, neiSmeskite seno ar sugedusio akumuliatoriaus bet kur. Laikykités
vietos atlieky perdirbimo taisykliu.

9.3 Akumuliatoriaus salinimas

Akumuliatoriaus tarnavimo laikas priklauso nuo naudojimo ir darbo valandy. Pasibaigus akumuliatoriaus
tarnavimo laikui, neiSmeskite jo su buitinémis atliekomis. Akumuliatoriy Salinkite laikydamiesi vietos baterijy
ir elektros atlieky tvarkymo taisykliy. Informacijos apie Salinimg ar perdirbimg teiraukités klienty
aptarnavimo tarnyboje.
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10. Laikymas Ziema

¢ Robotas

1. Prie$ isjungdami robota, visiskai jkraukite akumuliatoriy.

2. Prie§ padédami robotg laikyti Ziemai, kruopsciai jj iSvalykite.

3. Uzdékite LIDAR apsauginj dangtj.

4. Laikykite robota patalpoje, sausoje vietoje, aukStesnéje nei 0 °C temperattroje.
e Jkrovimo stotelé

Atjunkite jkrovimo stotele nuo elektros tinklo ir laikykite jg sausoje, vésioje vietoje, apsaugotoje nuo tiesioginiy
saulés spinduliy.

Pastaba. Po Ziemos vél jrenkite jkrovimo stotele ir jstatykite | jg robota jsikrauti. Jei jkrovimo stotele jrengsite
kitoje vietoje, robotas automatiskai atnaujins stotelés vieta, kai tik sikraus ir iSvaziuos i$ jos. Jei dél dideliy
pokyc¢iy sode atsiranda padéties nustatymo klaidy, rekomenduojama i$ naujo sudaryti zemélapj.

11. Transportavimas

pakuote.

Ispéjimas.

» Kelkite robotg uz galinés rankenos, laikydami pjovimo diskg atokiau nuo savo kdno.

J



12. Trik¢iy Salinimas

Pastaba. |vykus klaidai, ekrane rodoma ,ERRO", kaip parodyta paveikslélyje toliau.

Problema Galimos priezastys Sprendimas

1. Robotas i§jungtas arba 1. |sitikinkite, kad robotas jjungtas.
. iSju ) . -
paleidziamas i§ naujo. 2. Rekomenduojama naudoti 2,4 GHz ,Wi-Fi

2. Robotas nepalaiko 5 GHz | tinkla. Tinklai, veikiantys tik 5 GHz dazniu,
JWISFI tinkly. o nepalaikomi.
3. Robotas yra uz ,\Wi-Fi 3. Patikrinkite, ar tinkamai veikia marsrutizatorius.

arb? ,,Bluetooth_ rysio 4. Prieikite arciau roboto, kad uzmegztuméte
veikimo zonos riby. o
,Bluetooth” rysj.

Robotas neprijungtas
prie programélés.

1. Padékite robotg atgal ant lygaus pavirsiaus;
darbo zonoje pavirsius turi bati lygus. Robotas
negali pervaziuoti aukstesniy nei 6 cm objekty.
2. lveskite PIN kodg robote ir patvirtinkite.

Robotas pakeltas.

1. Padékite robotg ant lygaus pavirSiaus ir

Robotas pasvires daugiau jsitikinkite, kad nuolydis nevirsija 80 % (38,7°).

nei 80 % (38,7°).

Robotas pristabdo 2. lveskite PIN kodg robote ir patvirtinkite.

esama uzduotj ir

uzrakinamas. 1. Jveskite PIN kodga robote ir patvirtinkite.
Robotas isvestas uz 2. Signalg palikus Zzemelapj galite isjungti
ieme_tapio riby. Vagystes programélés nustatymuose.
pavojus. Pastaba. Signalo palikus zemélapj funkcija

veikia tik aktyvinus ,Link" paslauga.

Paspaustas roboto
mygtukas ,Stop”. Jjungtas |veskite PIN kodg robote ir patvirtinkite.
avarinis stabdymas.
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Problema

Galimos priezastys

Sprendimas

Robotas pristabdo
uzduotj ir sustoja ten,
kur yra.

Robotas jstrigo ir negali
iSvaziuoti.

1. Pasalinkite aplinkines klidtis ir bandykite dar
karta.

2. Rankiniu badu perkelkite robota j lygia, atvirg
vietg Zemélapio ribose ir vél bandykite
paleisti uzduotj. Jei problema kartojasi,
bandykite dar karta, kai robotas bus jkrovimo
stoteléje.

3. Patikrinkite, ar Zemeje néra duobiy. Prie§
pjaudami jas uzlyginkite, kad robotas
nejstrigty.

4. Patikrinkite, ar aplinkiné Zolé néra aukstesné
nei 12 cm. Galite pakeisti klid¢iy vengimo
aukstj arba i$ anksto nupjauti vejg
stumiamaja vejapjove, kad robotas
nejstrigty.

5. Jei robotas $ioje vietoje jstringa daznai,
nustatykite jg kaip draudziamajg zona.

Aplink jkrovimo stotele per
mazai laisvos vietos.

1. krovimo stotelés kaireje, desinéje ir priekyje
palikite bent 1 m laisvos erdves be kliGciy.

2. Nenustatykite draudziamosios zonos priesais
Jjkrovimo stotele.

3. Perkelkite jkrovimo stotele arba pakeiskite
zemélapj skiltyje ,Zemelapio redagavimas'”.

Varomasis ratas nesisuka
arba sutriko rato variklis.

1. Nuvalykite galinius ratus ir bandykite dar karta.
2. Jei klaida kartojasi, paleiskite robota i$ naujo.
3. Jei problema islieka, kreipkités | klienty
aptarnavimo tarnyba.

LiDAR uzstotas.

1. |sitikinkite, kad LIDAR apsauginis dangtis
nuimtas.

2. Jei LIDAR roboto viruje labai neSvarus,
nuvalykite jj nesipukuojancia Sluoste ir
bandykite dar karta.

Auksta LIDAR temperatara.

1. sitikinkite, kad robotas veikia Zemesngje nei
40 °C aplinkos temperataroje.

2. Padékite robota paveésyje, vésioje ir gerai
védinamoje vietoje. Signalas issijungs, kai
temperatQra nukris iki normalios.

3. Jei problema islieka, kreipkités j klienty
aptarnavimo tarnyba.

Jutiklio klaida.

1. Paleiskite robotg i$ naujo ir bandykite dar karta.
2. Jei problema islieka, kreipkites | klienty
aptarnavimo tarnyba.

Robotas yra draudziamojoje
zonoje.

1. Rankiniu badu isneskite robotg i$
draudziamosios zonos ir bandykite dar karta.
2. Programéle nuotoliniu badu isvairuokite
robotg i$ draudziamosios zonos ir bandykite

dar karta.
A
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Problema

Galimos priezastys

Sprendimas

Robotas yra uz Zemélapio
riby.

1. Rankiniu badu perkelkite robotg | Zemeélapio
ribas ir bandykite dar karta.

2. Programéle nuotoliniu badu nuvairuokite
robota | Zemélapio ribas ir bandykite dar karta.

Nepavyksta nustatyti roboto
padéties.

1. Perkelkite robotg | atvira, lygia vietg
Zzemelapio ribose ir vél paleiskite uzduot].

2. Patikrinkite, ar roboto kamera arba LIDAR
néra nedvarus.

3. Patikrinkite, ar robotas yra programéléje Siuo
metu pasirinkto Zemélapio ribose. Jei reikia,
perjunkite zemélapj skiltyje ,Zemélapio
redagavimas”.

4. Jei keli bandymai nepavyksta, programéle
nuotoliniu budu nuvairuokite robotg j jkrovimo
stotele ir vél paleiskite uzduotj.

5. Jei robotas vis tiek negali nustatyti padeéties,
pastatykite jkrovimo stotele atviroje vietoje ir i$
naujo sudarykite zemélapj.

Robotas sustoja vietoje,
o kai senka
akumuliatorius arba po
1 valandos, automatiskai
grizta | stotele.

Pjovimo diskas nepakyla ir
nenusileidzia.

1. Nuvalykite pjovimo diskg ir bandykite dar
karta.

2. Jei klaida kartojasi, paleiskite robotg i$ naujo.
3. Jei problema islieka, kreipkités j klienty
aptarnavimo tarnyba.

Pjovimo diskas nesisuka.

1. Nuvalykite pjovimo diska ir bandykite dar
karta.

2. Patikrinkite, ar aplinkiné Zolé néra aukstesné
nei 12 cm. Galite i§ anksto nupjauti veja
stumiamaja vejapjove, kad auksta Zole
neblokuoty pjovimo disko.

3. Patikrinkite, ar po pjovimo disku néra
vandens. Jei yra, perkelkite robotg | sausa vieta
ir bandykite dar karta.

4. Jei klaida kartojasi, paleiskite robotg i§ naujo.
5. Jei problema islieka, kreipkités j klienty
aptarnavimo tarnyba.

Pjovimo diskas nepasislenka
] Sona.

1. 18valykite pjovimo sistemg ir pasalinkite
Siuksles ar pasalinius daiktus.

2. Jei klaida kartojasi, pirmiausia galite
programéléje isjungti funkcija ,UltraTrim™".

3. Periodiskai sutepkite pjovimo disko poslinkio
Sarnyra.

4. Jei problema islieka, kreipkités | klienty
aptarnavimo tarnyba.

Priekinio buferio jutiklis
nuolat suveikia.

1. Patikrinkite, ar robotas kur nors nejstrigo.

2. Svelniai paspauskite buferj ir jsitikinkite, kad
jis grizta j vieta.

3. Jei klaida kartojasi, paleiskite robotg i$ naujo.
4. Jei problema islieka, kreipkites | klienty
aptarnavimo tarnyba.
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Problema

Galimos priezastys

Sprendimas

Robotas pristabdo
uzduotis ir automatiskai
grizta | stotele.

Akumuliatoriaus
temperatdra = 62 °C

1. I8junkite robotg ir palaukite, kol
akumuliatoriaus temperatara nukris Zemiau 57
°C. Po kurio laiko temperatlra sumazés
savaime.

2. Jei problema islieka, kreipkités | klienty
aptarnavimo tarnyba.

Akumuliatoriaus
temperatlra < -6 °C

1. Naudokite robotg, kai akumuliatoriaus
temperatUra aukstesné nei -6 °C.

2. Jei problema islieka, kreipkités j klienty
aptarnavimo tarnyba.

Auksta LIDAR temperatdra —
robotas automatiskai grizta |
jkrovimo stotele atvesti.

1. |sitikinkite, kad robotas veikia zemesnégje nei
40 °C aplinkos temperataroje.

2. Padékite robota pavesyje, vésioje ir gerai
vedinamoje vietoje. Kai temperatara nukris iki
normalios, signalas iSsijungs ir robotas tes
darba.

3. Jei problema islieka, kreipkites | klienty
aptarnavimo tarnyba.

Robotas i$sijungia ten,
kur yra.

Akumuliatoriaus
temperatdra = 65 °C

1. Naudokite robota, kai akumuliatoriaus
temperatQra nukris Zemiau 57 °C.

2. Jei problema islieka, kreipkités | klienty
aptarnavimo tarnyba.

Akumuliatoriaus
temperatdra < -12 °C

1. Naudokite robota, kai akumuliatoriaus
temperatdra aukstesné nei -6 °C.

2. Jei problema islieka, kreipkites | klienty
aptarnavimo tarnyba.

Akumuliatoriaus jkrova < 5
%. Robotas automatiskai
iSsijungia.

|vairuokite robotg | jkrovimo stotele, kad jis
Jsikrauty.

Robotas yra stoteléje,
bet nesikrauna.

Akumuliatoriaus
temperattra > 50 °C

1. I§junkite robotg ir palaukite, kol
akumuliatoriaus temperatdra nukris Zzemiau 50
°C. Po kurio laiko temperatira sumazes
savaime.

2. Jei problema islieka, kreipkites | klienty
aptarnavimo tarnyba.

Akumuliatoriaus
temperatdra < 6 °C

1. Naudokite robota, kai akumuliatoriaus
temperatQra aukstesné nei 6 °C.

2. Jei problema islieka, kreipkités | klienty
aptarnavimo tarnyba.

|krovimo stotelé neprijungta
prie elektros tinklo arba
nesvards jkrovimo kontaktai.

1. Patikrinkite, ar jkrovimo stotelé tinkamai
prijungta prie elektros tinklo.

2. Nuvalykite roboto ir jkrovimo stotelés
Jkrovimo kontaktus.

3. Baige patikra, vél bandykite jvairuoti robotg |
jkrovimo stotele.

4. Jei problema islieka, kreipkites | klienty
aptarnavimo tarnyba.
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Problema

Galimos priezastys

Sprendimas

Robotui nepavyksta

grizti | jkrovimo stotele.

Grjzdamas robotas neranda
jkrovimo stotelés.

1. Patikrinkite, ar robotui kelio neuzstoja klidtys.
Pasalinkite kliatis ir bandykite dar karta.

2. Patikrinkite, ar robotas yra programéléje Siuo
metu pasirinkto Zzemélapio ribose. Jei reikia,
perjunkite zemeélapj skiltyje ,Zeméelapio
redagavimas’.

3. Patikrinkite, ar jkrovimo stotelé jrengta Siuo
metu pasirinktame zemélapyje.

4. Programéle nuotoliniu badu nuvairuokite
robotg | jkrovimo stotele.

Robotui nepavyksta
vaziuoti | jkrovimo
stotele.

Robotas rado jkrovimo
stotele, bet negali | ja
Jvaziuoti del uzstoty jutikliy,
netinkamai pastatytos
stotelés arba netinkamy
jrengimo salygy.

1. Patikrinkite, ar stotelés atsvaitinés plévelés
néra nesvarios ar uzdengtos.

2. Patikrinkite, ar priesais stotele néra kliGciy.
3. Patikrinkite, ar stotelé nebuvo perkelta.

4. Patikrinkite, ar pagrindo ploksté neapaugusi
storu purvo sluoksniu.

5. Patikrinkite, ar stotelé néra ant $laito.

6. Patikrinkite, ar stotelei tiekiama elektra.

7. Padékite robotui jvaziuoti j jkrovimo stotele
nuotoliniu valdymu arba rankiniu badu.

Takas uzstotas.

Take yra draudziamoji zona
arba jj uzstoja klidtys.

1. Patikrinkite, ar take nenustatyta draudziamoji
zona ir ar robotui kelio neuzstoja klidtys.

2. Jei robotas vis tiek negali pravaZiuoti, skiltyje
,Zemélapio redagavimas” istrinkite taka ir
nustatykite nauja.

Pjaudamas robotas
nejprastai vibruoja.

Pjovimo diske pazeisti arba
troksta peiliy.

Nedelsdami i§junkite robotg ir patikrinkite, ar
pjovimo diske netrtksta peiliy, ar jie nepazeisti
ir neatsilaisvine.

Priekiné kamera veikia
netinkamai.

Priekiné kamera nesvari.

Svaria $luoste nuvalykite priekine kamera.

Priekiné kamera uzdengta.

1. Patikrinkite, ar priekiné kamera neuzdengta.
2. Jei kamera labai nedvari, nuvalykite ja
nesiplkuojancia Sluoste ir bandykite dar karta.

Priekinés kameros triktis.

1. Svaria sluoste nuvalykite prieking kamera.

2. Paleiskite robotg i$ naujo ir bandykite dar karta.
3. Jei problema islieka, kreipkités | klienty
aptarnavimo tarnyba.
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13 Specifikacijos

Gaminio pavadinimas

Robotas vejapjove

LiDAX Ultra 1000 AWD LiDAX Ultra 1200 AWD

Flex Flex
Pagrindine Prekés Zenklas MOVA
informacija | Modelis MXXM7200 MXXM7230
Matmenys 659 x 431 x 286 mm
Svoris (su akumuliatoriumi) 16,7 kg
Didziausias zemélapio plotas 1000 m? 1200 m?
Pjovimas Pjovimo aukstis 3-10 cm
Pjovimo plotis 20 cm
Jkrovimo laikas [1] 40 min
Garso galios lygis (LWA) 66 dB(A)
Garso galios paklaida (KWA) 3 dB(A)
TriukSmo
emisija Garso slégio lygis (LpA) 58 dB(A)
Garso slégio paklaida (KpA) 3 dB(A)
- . 0-50 °C
Darbiné temperatara Rekomenduojama: 10-35 °C
-10-35 °C

llgalaikio laikymo temperatdra

Rekomenduojama: 0-25 °C

Darbo salygos
IP klase

Robotas: IPX6
|krovimo stotelé: IPX4
Maitinimo Saltinis: IP67

DidZiausias pjovimo zonos
nuolydis

80% (38.7°)

,Bluetooth” dazniy diapazonas

2400.0-2483.5 MHz

Didziausia RD galia

802.11b: 16x2 dBm (@11 Mbps)
802.11g: 14%2 dBm (@54 Mbps)
802.11n: 13+2 dBm (@HT20, HT40)
,Bluetooth”: 749 dBm

RySys SWI-FI

JWI-Fi* 24 GHz
(2400-2483,5 MHz)

,Link® modulis

Papildomas (parduodamas atskirai oficialiais kanalais)

,Link" paslauga [2]

LTE-FDD: B1/3/5/7/8/20/28
LTE-TDD: B38/40/41
GSM: B2/3/5/8

GNSS (pasirinktinai) [3]

GPS/GLONASS/BDS/Galileo
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Pjovimo variklis' Sukiy daznis 2500 /min
Modelis MBPM20
Akumuliatorius | Tipas Li¢io jony akumuliatorius
(robotas) Tipine talpa 5Ah
Vardiné jtampa 18V DC
Jkroviklio modelis MPAM40
i .| léjimo jtampa 100-240 V AC
Maitinimo $altinis —
IS¢jimo jtampa 25V DC
I8&jimo srové 5A
|krovimo stotelés modelis MCM50
léjimo jtampa 25V DC
krovimo stotelé’ IS€jimo jtampa 25V DC
léjimo srove 5A
IS¢jimo srové 5A
o Atsarginiai peiliai ir varztai 18
Priedai — -
Peilio modelis MBKM10

[1] lkrovimo laikas — laikas, per kurj akumuliatorius jkraunamas iki 95 % ir robotas gali testi
pjovima, kai dél mazos jkrovos jis automatiskai grizta | jkrovimo stotele.

[2] [3] Reikia aktyvinti ,Link" paslauga. ,Link" paslauga veikia $iose $alyse: Albanija, Andora,
Australija, Austrija, Baltarusija, Belgija, Bosnija ir Hercegovina, Bulgarija, Kroatija, Cekija, Danija,
Estija, Suomija, Prancuzija, Vokietija, Graikija, Vengrija, Islandija, Airija, ltalija, Latvija,
Lichtensteinas, Lietuva, Liuksemburgas, Malta, Moldova, Monakas, Juodkalnija, Nyderlandai,
Naujoji Zelandija, Siaurés Makedonija, Norvegija, Lenkija, Portugalija, Rumunija, Rusija, San
Marinas, Serbija, Slovakija, Slovénija, Ispanija, Svedija, Sveicarija, Ukraina, Jungtine Karalysté ir
Vatikanas.

Pastaba. Nuolat tobuliname savo gaminius, todél specifikacijos gali keistis. Naujausios
informacijos rasite muasy svetaingje https://www.mova.tech.
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