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1 Saugos instrukcijos

1.1 Bendrosios saugos instrukcijos

» Nenaudokite masinos ir jos priedy esant blogoms oro salygoms, ypac kai gresia Zaibas.

» Prie§ naudodami gaminj, atidZiai perskaitykite ir supraskite naudotojo vadova.

e Su gaminiu naudokite tik ,Dreame” rekomenduojama jranga. Bet koks kitas naudojimas laikomas

netinkamu.

* Neleiskite vaikams bati Salia veikiancios masinos ar su ja Zaisti.

* Nenaudokite gaminio vietose, kur Zmonés nezino apie jo buvima.

e Rankiniu badu valdydami gaminj programeéle ,Dreamehome”, nebékite. Visada eikite, bukite atsargus
Slaituose ir nuolat ilaikykite pusiausvyra.

* Nenaudokite gaminio, kai darbo zonoje yra zmoniy, ypa¢ vaiky, arba gyvanu.

* Jei gaminj naudojate vieSose vietose, aplink darbo zong pastatykite jsp&jamuosius Zenklus su Siuo tekstu:
LISPEJIMAS! Automatine vejapjove! Laikykités atokiau nuo masinos! Prizidrékite vaikus!”

* Naudodami gaminj avékite tvirtg avalyne ir devekite ilgas kelnes.

» Kad iSvengtumete gaminio pazeidimy ir nelaimingy atsitikimy, susijusiy su transporto priemonémis ir
Zmonémis, nenustatykite darbo zony ar transportavimo taky per vieSuosius takus.

* Nelieskite judanciy pavojingy daliy, pavyzdziui, pjovimo disko, kol jos visikai nesustojo.

* Susizeide arba jvykus nelaimingam atsitikimui, kreipkités medicininés pagalbos.

* Prie$ Salindami uzsikimsimus, atlikdami technine priezilrg ar tikrindami gaminj, nustatykite jj | padétj
OFF. Jei gaminys nejprastai vibruoja, pries jj vel paleisdami patikrinkite, ar jis nepazeistas. Nenaudokite
gaminio, jei kuri nors dalis sugedusi.

* Netieskite pagrindinio kabelio vietose, kuriose gaminys pjauna. Vadovaukités pateiktomis kabelio tiesimo
instrukcijomis.

e Gaminiui jkrauti naudokite tik pakuotéje esancia jkrovimo stotele. Dél netinkamo naudojimo gali istikti
elektros smagis, kilti perkaitimas arba i$ akumuliatoriaus gali iSteketi ésdinancio skyscio. IStekéjus elektrolitui,
nuplaukite jj vandeniu arba neutralizuojancia medziaga, o jei ésdinantis skystis pateko | akis, kreipkités
medicininés pagalbos.

e Prijungdami pagrindinj kabelj prie elektros lizdo, naudokite liekamosios srovés jtaisa (RCD), kurio
didZiausia suveikimo srove — 30 mA.

e Naudokite tik ,Dreame” rekomenduojamus originalius akumuliatorius. Naudojant neoriginalius
akumuliatorius, gaminio saugumas negali bati garantuojamas. Nenaudokite nejkraunamy baterijy.

e Maitinimo ir (arba) ilginamuosius laidus laikykite atokiau nuo darbo zonos, kad jy nepazeistumeéte ir
neprisiliestuméte prie jtampingujy daliy.

« Siame dokumente pateiktos iliustracijos yra tik pavyzdinés. Vadovaukiteés tikruoju gaminiu.

* Niekada neleiskite Sia masina naudotis vaikams, riboty fiziniy, jutiminiy ar protiniy gebéjimy asmenims,
asmenims, neturintiems patirties ir Ziniy, arba asmenims, nesusipazinusiems su Siomis instrukcijomis; vietos
taisyklés gali riboti operatoriaus amziy.

* Neprijunkite ir nelieskite pazeisto laido, kol jis neatjungtas nuo elektros lizdo. Jei laidas pazeidziamas
naudojimo metu, iStraukite kistuka i$ elektros lizdo. Nusidévéjes ar paZeistas laidas didina elektros smagio
rizikg, todél jj turi pakeisti techninés priezilros specialistai.

* Nestumkite gaminio per jéga ar greitai, nes taip galite jj sugadinti.

* Kad buty laikomasi radijo dazniy (RD) poveikio reikalavimy, tarp jrenginio ir Zmogaus turi bati iSlaikomas
35 cm atstumas.

* |SPEJIMAS. Akumuliatoriui jkrauti naudokite tik su iuo prietaisu pateikta atjungiamajj maitinimo bloka.

» Neneskite gaminio laikydami jj uz kairiojo ar desiniojo Sono. Ne$ant rekomenduojama mavéti pirstines.
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1.2 Montavimo saugos instrukcijos

» Nestatykite jkrovimo stotelés vietose, kuriose uz jos galima uzklidti.

* Nestatykite jkrovimo stotelés vietose, kuriose gali susikaupti vanduo.

* Nestatykite jkrovimo stotelés ir jos priedy arciau kaip 60 cm nuo bet kokiy degiujy medziagy. [krovimo
stotelés ir maitinimo Saltinio gedimas arba perkaitimas gali sukelti gaisra.

1.3 Naudojimo saugos instrukcijos

 Laikykite rankas ir kojas atokiau nuo besisukanciy peiliy. Nekiskite ranky ar kojy prie gaminio arba po juo,
kai jis jjungtas.

* Nekelkite ir neneskite gaminio, kai jis jungtas.

* Kai darbo zonoje yra zmoniy, ypac vaiky, arba gyvany, jjunkite stovéjimo rezima arba nustatykite gaminj |
padeétj OFF.

e |sitikinkite, kad vejoje néra pasaliniy daikty, pavyzdziui, akmeny, Saky, jrankiy ar Zaisly. PrieSingu atveju,
atsitrenke | daikta, peiliai gali bati pazeisti.

* Nedékite jokiy daikty ant gaminio ar jkrovimo stotelés.

* Nenaudokite gaminio, jei neveikia mygtukas STOP.

* Venkite gaminio susiddrimo su zmonémis ar gyvanais. Jei Zmogus arba gyvinas atsiduria gaminio kelyje,
nedelsdami jj sustabdykite.

* Kai gaminys nenaudojamas, visada nustatykite jj | padétj OFF.

* Nenaudokite gaminio kartu su iskylanciuoju purkstuvu. Naudokite tvarkarascio funkcija, kad gaminys ir
iSkylantysis purkstuvas neveikty vienu metu.

* Netieskite jungiamuyjy taky vietose, kuriose jrengti iSkylantieji purkstuvai.

* Nenaudokite gaminio, jei darbo zonoje yra susikaupusio vandens, pavyzdziui, per stipry liety ar susidarius
baloms.

1.4 Techninés priezilros saugos instrukcijos

* Atlikdami technine priezilra, nustatykite gaminj | padétj OFF.

* Nuplove jsitikinkite, kad gaminys ant Zemés pastatytas jprasta padétimi, o ne apverstas.

* Neapverskite gaminio, noredami nuvalyti vaziuokle. Jei vis délto apverciate jj valymui, po to badtinai
pastatykite jj | tinkama padet;. Si atsargumo priemoné batina, kad | variklj nepatekty vandens ir nesutrikty
Jprastas veikimas.

* Prie$ valydami jkrovimo stotele ar atlikdami jos technine priezilra, iStraukite jos kiStuka arba jjunkite
atjungimo jtaisa.

* Gaminiui valyti nenaudokite auksto slégio plovimo jrenginio ar tirpikliy.

1.5 Akumuliatoriaus sauga

Li¢io jony akumuliatoriai gali sprogti arba sukelti gaisra, jei bus iSardyti, trumpai sujungti, veikiami vandens,
ugnies ar aukstos temperatdros. Su jais elkités atsargiai, akumuliatoriaus neardykite ir neatidarykite, saugokite
ji nuo bet kokio elektrinio ar mechaninio poveikio. Laikykite atokiau nuo tiesioginiy saulés spinduliy.

1. Naudokite tik gamintojo pateiktg akumuliatoriaus jkroviklj ir maitinimo Saltinj. Naudojant netinkama jkroviklj ir
maitinimo Saltinj, gali istikti elektros smagis ir (arba) kilti perkaitimas.

2. NEBANDYKITE TAISYTI AR MODIFIKUOTI AKUMULIATORIY! Bandant taisyti, dél sprogimo arba elektros
smugio galima sunkiai susizaloti. Atsiradus nuotekiui, istekéjes elektrolitas yra ésdinantis ir toksiskas.

3. Siame prietaise yra akumuliatoriy, kuriuos keisti gali tik kvalifikuoti asmenys.

1.6 Liekamoji rizika

Kad isvengtumete suzalojimy, keisdami peilius mavékite apsaugines pirstines.
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1.7 Simboliai ir lipdukai

|SPEJIMAS -
Prie§ naudodami masing, perskaitykite naudotojo instrukcijas.

|SPEJIMAS -
Veikiant masinai, laikykités saugaus atstumo nuo jos.

|SPEJIMAS -
Prie$ atlikdami darbus su masina arba ja keldami, jjunkite
atjungimo jtaisa.

|SPEJIMAS -
Neséskite ir nevaziuokite ant masinos. Nelieskite besisukanciy

peiliy.

ISPEJIMAS -

Sio gaminio negalima iSmesti su jprastomis buitinémis
atliekomis. Uztikrinkite, kad gaminys baty perdirbtas laikantis
vietos teisés akty reikalavimuy.

I B> o> T BB
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C € Sis gaminys atitinka taikomas EB direktyvas.
@ Il klase
|||| Prie$ jkraudami perskaitykite instrukcijas.

- Nuolatiné sroveé

[] Il klasé

NUMATYTOJI PASKIRTIS

Sis sodo gaminys skirtas vejai pjauti namy tkyje. Jis sukurtas daznai pjauti, kad veja baty sveikesné ir
atrodyty geriau nei bet kada anksciau. Atsizvelgiant | vejos dydj, vejapjove galima suprogramuoti veikti bet
kuriuo metu ir bet kokiu daznumu. Gaminys neskirtas kasti, Sluoti ar sniegui valyti.

Ce

Siuo dokumentu , TsingTing Intelligent Tech (Suzhou) Co., Ltd.” pareigkia, kad radijo jrenginio modelis
,Dreame” MXXA7300/MXXA7301/MXXA7302 atitinka Direktyva 2014/53/ES. Visg ES atitikties deklaracijos
teksta galima rasti Siuo interneto adresu: https://global.dreametech.com/pages/declaration-of-conformity.
Gaminys atitinka Jungtinés Karalystes PSTI reglamenta; visg atitikties deklaracijos tekstg galima rasti Siuo
interneto adresu: https://global.dreametech.com/pages/statement-of-compliance-for-uk-psti.

ISsamy elektroninj vadova rasite adresu https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags.

Tinklo saugumo pranesimas

Kad S$is jrenginys saugiai veikty tinklo aplinkoje, pateikiame $ig informacija:

Sis jrenginys turi kelias tinklo rysio sasajas: eterneto prievada (RJ-45), ,Wi-Fi* belaidZio rysio modulj ir USB
derinimo sasaja. [jungus jrenginj, pagal numatytuosius nustatymus jjungiamos $ios tinklo paslaugos:

« Ziniatinklio konfigravimo paslauga (HTTP/HTTPS): 80 (HTTP) ir 443 (HTTPS) prievaduose laukia
uzklausy vietiniam konfigravimui ir bdsenai stebéti. Kad informacija nenutekéty, rekomenduojama iskart po
jrengimo isjungti HTTP paslauga, jungti tik HTTPS ir jdiegti patikimag TLS sertifikata.

¢ |renginio transliavimas (MDNS/SSDP): naudojamas automatiniam aptikimui — jrenginio informacija
transliuojama vietiniame tinkle (LAN). Jei Sios paslaugos nereikalingos, rekomenduojama jas isjungti, kad
sumazeéty nuskaitymo rizika.

* USB sasaja: naudojama vietiniams programinés aparatinés jrangos atnaujinimams ir zurnalams nuskaityti.
Jjungus derinimo rezima, gali bati atskleistos prieigos prie sistemos faily teises. Rekomenduojama leisti jg
naudoti tik jgaliotiems darbuotojams ir iSjungti Sig sasaja, kai jrenginiui neatliekama techniné priezidra.
I$samios konfiglravimo proceduros apradytos skyriuje ,Paruoimas pirmajam naudojimui’.
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2 Gaminio pristatymas

2.1 Dézés turinys

w o & =
€Y o o
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@ LiDAR apsauginis dangtis @ Robotas vejapjoveé
Jkrovimo bokstelis @ Pagrindo plokste
su 10 m ilginamuoju laidu)
e Maitinimo $altinis e Varztai % 8, SeSiakampis raktas
@ Atsarginiai peiliai x 9, laikikliai x 3, © Naudotojo vadovas

nesipikuojanti Sluosté

© Trumpasis pradzios vadovas
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2.2 Gaminio apzvalga

Stabdymo mygtukas

LiDAR

Sukamoji rankenélé

Priekiné kamera

Ekranas

Jkrovimo kontaktai

Visakryptis ratas

Akumuliatoriaus skyrius

,EdgeMaster™*
pjovimo diskas

VS Ls

Varomasis ratad!

[1] Su raty stebules varikliais.

2.3 ,OmniSense™ 3.0 3D itin jautri jutimo sistema su DI kamera

,OmniSense™ 3.0 — novatoriska 3D itin jautri jutimo sistema su algoritmy palaikoma HDR kamera. Ji leidZia
robotui iSsamiau ir detaliau suvokti trimate sodo aplinkg ir pakelia vejos priezidrg | aukstesnj lygi.

,OmniSense™ 3.0“
% 3D itin jautri jutimo sistema
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2.4 ,Link“ paslauga su GPS ir 4G rysiu
Robote jdiegta ,Link" paslauga, suteikianti 4G mobiliojo tinklo ry3j.

,Link“ paslaugos aktyvinimas
Jjunkite robotg — ,Link" paslauga bus aktyvinta automatiskai. Apie sékminga aktyvinima pranesa roboto

ekrane ir programéléje uzsidegusi piktograma || - ,Link" paslaugos naudojimo buseng galite perziQréti
programelés skiltyje ,Rysiai.

Aktyvine ,Link" paslauga, galite nuotoliniu budu stebéti roboto blseng ir paleisti pjovimo uzduotis be ,Wi-Fi*
rySio. Be to, integruotas GPS leidZia sekti buvimo vietg realiuoju laiku ir sustiprina roboto apsauga nuo
vagystés. Roboto buvimo vietg galite sekti bet kada ir i$ bet kur, o jam iSvaZiavus uZ nustatyto Zemelapio
riby — gauti praneSimus.

,Link" paslauga galioja nuo aktyvinimo pagal jsigyto gaminio komplektacijg.* Norédami pratesti paslauga jai
pasibaigus, kreipkitées | ,Dreame” klienty aptarnavimo komanda el. pastu dreamesupport@dreame.tech.
*Likusj nemokama ,Link" paslaugos laikotarpj patikrinkite programéléje arba teiraukités ,Dreame” klienty
aptarnavimo komandos.

2.5 Jutikliai

Pavadinimas Aprasymas
Renka informacijg apie aplinkg ir padeda robotui nustatyti padétj, iSvengti klidciy bei aptikti vandenj ir
nesvarumus.
LiDAR Aptikimo nuotolis (esant 100 klx): 40 m, kai atspindZio koeficientas 10 %; 70 m, kai atspindzio

koeficientas 80 %
Matymo laukas: 360° (horizontaliai) x 59° (vertikaliai).

Aptinka klidtis, vejos ribas ir Zzmones.

F;nekme Matymo kampas: 89° (horizontaliai), 58° (vertikaliai), 97° (jstrizai)
amera L
Raigka: 2 MP.
GPS Robotas turi integruotg GPS. Programéléje galite stebéti roboto buvimo vietg ,Google”

Zzemélapiuose realiuoju laiku.

3 Montavimas

3.1 Tinkamos vietos parinkimas

* Pagrindo plokste padékite ant lygaus pavirsiaus netoli vejos krasto ir elektros lizdo, vietoje, kurioje stiprus
,Wi-Fi* signalas.

Pastaba. Mobiliuoju jrenginiu patikrinkite ,Wi-Fi* signalo stipruma toje vietoje. Stiprus ,Wi-Fi* signalas
uztikrina stabily roboto ir programelés rysj.

Svarbu. [sitikinkite, kad gruntas pakankamai minkstas varztams jsukti.

Svarbu. Jei jkrovimo stotelé stovi ant Slaito, jsitikinkite, kad nuolydis néra per status, kitaip robotas gali
nuslysti atgal ir nepajégti prisijungti prie stotelés.

4 )
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* Kairéje, desingje ir prieSais pagrindo plokste palikite bent 1 m laisvos vietos be klit¢iy. [sitikinkite, kad Zolé
aplink Sig vieta Zemesné nei 6 cm. Jei Zolé aukstesne, pirmiausia nupjaukite jg stumiamaja vejapjove. Dél
aukstos Zoles robotui gali bati sunku grizti | jkrovimo stotele.

p
W7

~

3.2 |krovimo stotelés jrengimas

@ Pritvirtinkite pagrindo plokste prie zemés pridedamais varztais, naudodami $esiakampj rakta.

. )
3
§
3
- —
@ |statykite jkrovimo bokstelj | pagrindo plokste, kol isgirsite spragteléjima.
4 )
et
b
€3
(. —

© Prijunkite maitinimo $altinj prie ilginamojo laido, tada — prie elektros lizdo. Maitinimo $altinj laikykite bent
30 cm vir§ Zemes.
Pastaba. Kai tiekiama elektra, jkrovimo stotelés LED indikatorius nuolat $viecia mélynai.

( )
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@ Nuimkite LIDAR apsauginj dangtj.

@ Istatykite robotg | jkrovimo stotele, kad jis jsikrauty. Jsitikinkite, kad roboto ir jkrovimo stotelés jkrovimo
kontaktai tinkamai susijunge.

Pastaba. Jei papildomai apsaugai norite jrengti garaza, naudokite tam skirta ,Dreame” garaza, kurj galima
jsigyti parduotuvese arba internetu. Naudojant ne ,Dreame” garaza, gali kilti jkrovimo problemu.

N
J
Jkrovimo stotelés LED indikatorius
LED indikatoriaus spalva Reikdmé

1. lkrovimo stotelés triktis (pvz., netinkama jkrovimo srové arba
jtampa).
Mirksi arba nuolat Sviecia raudonai

2. Robotas jvaziavo | jkrovimo stotele, bet krovimas vyksta
netinkamai (pvz., jkrovimo kontakty trumpasis jungimas).

Nuolat $vie¢ia melynai Jkrovimo stotelei tiekiama elektra. Roboto jkrovimo stoteléje néra.
Mirksi Zaliai Robotas kraunasi jkrovimo stoteléje.
Nuolat Sviecia zaliai Robotas stoteleje visiskai jkrautas arba dabar ne jkrovimo laikas.

13
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4 Paruosimas pirmajam naudojimui
4.1 Valdymo skydelis

Sat 10:20 © % = il o

Ekranas ;
G G
Mode Sche... Setting

Jjungti / iSjungti

Press [>| to start all

Paleisti

® N 7
® / U

©
©

Sukamoji rankenélé

Atgal N
9 0 = @
- J
Ekranas
Piktograma Basena
() Akumuliatoriaus jkrova (rodo esama akumuliatoriaus jkrovos lygj).
@fj- Jkrovimas (robotas sékmingai prisijungé prie jkrovimo stotelés).
* ,Bluetooth” (robotas prijungtas prie programeélés per ,Bluetooth”).
=) ,Wi-Fi* (robotas prijungtas prie programélés per ,Wi-Fi“ tinklg).
il ,Link" paslauga (,Link" paslauga aktyvinta).
@ Tvarkarastis ($iandienai suplanuota uzduotis dar neprasidéjo).
Valdikliai
Mygtukas Funkcija
Maitinimas | Norédami jjungti arba iSjungti robota, paspauskite ir 2 sekundes palaikykite
d) myatuka (l) . Robotas turi bdti ne jkrovimo stoteléje.
Paleisti Dl Norédami pradéti viso ploto pjovima arba testi pristabdytas uzduotis, paspauskite mygtuka Dl | tada
per 5 sekundes uzdarykite dangtj. Jei dangtis per 5 sekundes neuzdaromas, uzduotis atSaukiama.
Noredami grazinti robotg j jkrovimo stotele jsikrauti, paspauskite mygtuka €,
Namo OO tada per 5 sekundes uzdarykite dangtj. Jei dangtis per 5 sekundes neuzdaromas,
uzduotis atSaukiama.
Atgal 9 Norédami meniu grijzti vienu lygiu aukstyn, paspauskite mygtuka & .
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Valdikliai
Norédami patvirtinti pasirinkima meniu, paspauskite rankenéle.
SUkamoJI Norédami jjungti ,Bluetooth” susiejimo rezima, paspauskite ir 3 sekundes palaikykite rankenéle.
rankenélé

Norédami narSyti meniu, sukite rankenéle pagal arba prie$ laikrodzio rodykle.

L. Norédami atkurti roboto gamyklinius nustatymus, kartu paspauskite ir 3 sekundes
Paleisti + Atgal

palaikykite myatukus 1 ir S PN kodas nebus istrintas.

Namo + Atgal Kartu paspauskite ir 3 sekundes palaikykite mygtukus O i O, kad atvertuméte
nustatymy puslapj ,Apie“. Puslapis ,Apie” idnyks po 5 sekundziy.

Rankenélé + NI . ; Sy 9
Norédami i§ naujo nustatyti PIN koda, kartu paspauskite rankenele bei mygtuka ir
Atgal palaikykite 3 sekundes.

S Paspauskite mygtuka ,Stop®“. Norint testi darba, valdymo skydelyje reikia jvesti PIN
tOp koda.

Meniu struktdros apzvalga

Viso ploto pjovimas

Rezimas
Krasty pjovimas

PerziGréti tvarkarastj
Tvarkarastis

Jjungti / iSjungti

Pjovimo efektyvumas

Pjovimo aukstis

Klia¢iy vengimo aukstis

,Netrukdyti® rezimas

Apsauga nuo lietaus

Pagrindinis puslapis

Apsauga nuo $alcio

Pakelimo signalas

Signalas uz Zzemélapio

Keisti PIN koda

*Gali keistis priklausomai nuo programinés jrangos versijos.
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4.2 Pradiniai nustatymai

Prie$ pirma kartg jjungiant robota, reikia atlikti kelis pagrindinius nustatymus, kad jis baty paruostas darbui.

@ Pakelkite virsutinj dangtj.

@ Pasirinkite norima kalbg
Kalba pasirinkite sukdami rankenéle: pagal laikrodzio rodykle — zemyn, prie$ laikrodzio rodykle — aukstyn.
Patvirtinkite paspausdami rankenéle.

Language
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@ Nustatykite PIN koda

1. Sukdami rankenéle pasirinkite skai¢iy nuo O iki 9. Sukant pagal laikrodzio rodykle skaiCius didéja, pries
laikrodzio rodykle — mazéja. Paspauskite rankenéle, kad patvirtintuméte ir pereituméte prie kito skaitmens.
Norédami pakeisti ankstesn] skaitmenj, sukite rankenéle prie$ laikrodzio rodykle, kol skaic¢ius taps O, ir
pasukite dar karta.

Svarbu. Nenustatykite PIN kodo ,0000°.

)
Set PIN

Set PIN Set PIN

Don't set to '0000" Don't set to ‘0000

Don't set to '0000'
~——

2. Dar karta jveskite PIN koda, kad uZbaigtumete jo nustatyma.
Pastaba. Jei abu jvesti PIN kodai nesutampa, nustatykite naujg PIN koda i$ naujo.

@ Prijunkite robotg prie interneto
Nuskaitykite QR koda ir atsisiyskite programéle ,Dreamehome” | mobilyjj jrenginj. Ja jdiege, susikurkite
paskyra ir prisijunkite.

Programéle ,Dreamehome” taip pat galite atsisiysti is ,App Store” arba ,Google Play”.

Download on the >’ Get it on
P7” Google Play

App Store

Robotas palaiko 4G rysj ir turi integruotg GPS. Vis délto geriausiam veikimui rekomenduojame nustatyti
JWi-Fi° rys.

17
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Prie$ nustatydami tinkla:

e [sitikinkite, kad robotas ir mobilusis jrenginys prijungti prie to paties ,Wi-Fi* tinklo.
o |sitikinkite, kad mobilusis jrenginys yra ne toliau kaip 10 m nuo roboto.

¢ Mobiliajame jrenginyje jjunkite ,Bluetooth”.

1. Atidarykite programeéle ,Dreamehome”.

2. Prijungti galite vienu i§ Siy bady:

a. Nuskaitykite QR koda: eikite | &y ,Jrenginys® ir bakstelekite == ,Nuskaityti QR koda ir prijungti®.

Nuskaitykite QR koda, esantj roboto virsutinio dangcio vidinéje puséje.

b. Pridékite rankiniu budu: eikite | @ ,Jrenginys®, bakstelékite - ,Pridéti® ir pasirinkite savo roboto
model].

c. Automatinis aptikimas: robotas iesko netoliese esanciy jrenginiy — aptikty jrenginiy sarase bakstelékite
savo robota.

3. Vadovaukités programélés nurodymais, kad uzbaigtuméte prijungima prie ,Wi-Fi* tinklo.
Svarbu. Naudokite vienos juostos 2,4 GHz daznio arba dviejy juosty 2,4/5 GHz daznio tinkla.
Svarbu. Jsitikinkite, kad ,Wi-Fi" tinkle néra uzkardos ir jis néra uzsifruotas. Priesingu atveju tinklo
nustatymas gali nepavykti.

4. Paspauskite ir 3 sekundes palaikykite valdymo skydelio rankenéle. Robotas persijungs | ,Bluetooth’
susiejimo rezima.
Y
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5. Vadovaukités programélés nurodymais, kad uzbaigtumete susiejima.

Kaip atsieti robotg?

Sekmingai susiejus, robotas automatiskai susiejamas su ,Dreamehome” paskyra. Kiekvienas jrenginys gali
bdti susietas tik su viena paskyra, tuo pac¢iu metu jo negalima susieti su kita paskyra.

Noredami susieti robotg su nauja paskyra, pirmiausia turite jj atsieti. Kaip atsieti:

1. Atidarykite programele ,Dreamehome”. Eikite | & ,|renginys®.
2. Jei su ,Dreamehome” paskyra susieti keli robotai, braukite kairén arba desinén, kad atvertuméte norimo

redaguoti roboto puslapj.

3. Bakstelékite : virSutiniame desiniajame kampe.
4. Pasirinkite (5 ,I8trinti®.

Kaip bendrinti robota?

1. Bakstelekite 2 virSutiniame deginiajame kampe.
2. Pasirinkite [/} ,lrenginio bendrinimas®.

Kaip atsijungti nuo ,Dreamehome® paskyros arba j3 istrinti?
1. Eikite | LAS" > @P > ,Paskyra“.
2. Pasirinkite ,Atsijungti® arba ,I3trinti paskyra®.

5 Sodo zemélapio sudarymas

Prie$ sudarydami zemélapj, patikrinkite:
¢ Roboto akumuliatoriaus jkrova didesné nei 50 %.
* LIDAR apsauginis dangtis nuimtas.

* Virutinis dangtis uzdarytas.
* Robotas tinkamai prisijunges prie jkrovimo stotelés.

' N
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5.1 Virtualios ribos suktrimas

Prie$ pradédami sudaryti Zemélapj, atsizvelkite | Siuos dalykus:

Svarbu. Kurdami riba, nekilnokite roboto rankomis, nes Zemélapio sudarymas gali nepavykti.

Svarbu. Pradéje sudaryti Zemélapj, nevairuokite roboto j jkrovimo stotele nuotoliniu badu, kol Zemélapis
nebus baigtas. Priesingu atveju LIDAR gali bati uzstotas ir zemeélapio sudarymas gali nepavykti.

e Sudarant Zzemélapj, eikite ne toliau kaip 5 m uZ roboto.

J

+ Robotas gali jveikti iki 80 % (39°) nuolydzius. Tagiau geresniam pjovimo rezultatui rekomenduojama, kad
darbo zony nuolydis nevirsyty 36 % (20°).

4 )

<36%(20°)

- J

¢ Siauresnes nei 80 cm vietas nustatykite kaip takus, kad robotas galéty jomis pravaziuoti (Zr. skyrelj
5.4 ,Tako nustatymas®).

<80cm
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* Jei jusy veja daugiau nei 5,5 cm aukstesné uz gretimg pavirsiy, laikykite robotg bent 10 em atstumu nuo
krasto. Jei veja yra viename lygyje su gretimu pavirSiumi, robotas gali pervaziuoti perimetrg, kad krastai baty
nupjauti kuo geriau.

4 )

J

e [sitikinkite, kad posukio kampai didesni nei 90°. Esant mazesniems nei 90° kampams, robotui gali bati
sunku tvarkingai nupjauti zole.

4 N

Zemélapio sudarymo pradzia:
1. Programeléje bakstelekite ,Pradéti kurti - robotas patikrins busena ir kalibruosis. Kalibravimui jis
automatiskai iSvaziuos i$ jkrovimo stotelés. Bukite atsargas.

noe s N

- |-

=]
bre——
T —). |

<=
—— 1
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2. Nuotoliniu badu nuvairuokite robota iki vejos krasto ir bakstelékite ,Nustatyti pradinj taska®, kad
~

-~

nustatytumete ribos pradzios taska.
ol

-
3. Nuotoliniu badu vairuokite robotg palei vejos perimetrg ir taip pazymeékite darbo zona.

Automatinis riby aptikimas

Naudodamas pazangy DI algoritma, robotas priekine kamera atskiria Zolés ir ne Zolés plotus, todél gali
atpaZinti ribas be rankinio vairavimo. Nuotoliniu bddu nuvairave robota iki vejos krasto ir nustate pradinj
taska, galite naudoti automatinio riby aptikimo rezima. Galite pasirinkti, ar robotas turi pervaziuoti
perimetra, kad kratai baty nupjauti $variau, ar laikytis ar&iau jo, kad nejstrigty. Sio proceso metu
rekomenduojame eiti paskui robotg. Jei robotas tiksliai neaptinka ribu, bet kada galite i§jungti automatinio

riby aptikimo rezima ir pereiti prie nuotolinio valdymo.
Svarbu. Automatinio riby aptikimo rezima naudokite dienos $viesoje, kad buty geras matomumas.

Nenaudokite Sios funkcijos esant prastam apsvietimui ar lyjant.
Svarbu. [sitikinkite, kad roboto priekiné kamera Svari ir niekas jos neuzstoja.

< <
@
. o
* S
i W &
—

4. Kai robotas grjzta ar¢iau nei 1 m nuo pradinio tasko, galite baksteléti ,Uzdaryti ribg“ - riba bus uzbaigta

automatiskai.
4 N
lll ™y
II, < e W80 2 =
/ £3
II ?
P |
I,, E
II Clos dary u e
/ X
1
I
.y

-
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5.2 Draudziamosios zonos nustatymas

Nors robotas automatiskai apvaziuoja klidtis, vietas, kuriose kyla pavojus nukristi, pavyzdziui, baseinus ir
smeélio dézes, vis tiek batina nustatyti kaip draudziamasias zonas. Objektus, kuriuos norite apsaugoti (pvz.,
gelyna, batuta, darzg ar isikiSusia medzio $aknj), taip pat nustatykite kaip draudziamasias zonas. Norédami
toliau kurti draudziamasias zonas, programeéléje bakstelékite ,Draudziamoji zona“. Baige sudaryti zemelapj,

draudziamasias zonas kurti ar istrinti galite ir skiltyje @ > ~Zemélapio redagavimas".

5.3 Papildomy zony kdrimas ir esamy zony iSplétimas

 Papildomy zony karimas
Jei vejos plotus skiria keliai arba turite kelias atskiras vejas, programeléje bakstelékite ,Nustatyti zong® ir

toliau kurkite darbo zonas. Baige sudaryti zemélapj, zonas pridéti, istrinti ar keisti galite ir skiltyje 2 >
~Zemélapio redagavimas".

< v 080« (3 @ < v 880 3 =
> g [yr—

e Esamy zony iSplétimas
Norédami iSplesti esamg zona, programéléje bakstelékite ,Nustatyti zong®“ ir sukurkite plota, kurj norite prie
jos prijungti. Jei du plotai persidengia, jie sujungiami automatiskai. Baige sudaryti Zemélapj, esama zong

iSplesti galite ir skiltyje <& > ,Zemélapio redagavimas® > ,Nustatyti zong“.
* Zony atskyrimas ir sujungimas

Noredami padalyti zong | mazesnes arba programele padalytas zonas sujungti | vieng didesne, e|k|te ] &
> ,,Zemelaplo redagavimas®“ > ,Zony nustatymai“ ir programeléje bakstelékite ,Atskirti zong* arba

»Sujungti.

23
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5.4 Tako nustatymas

Atskiras zonas sujunkite takais. Be tako robotas negalés pasiekti atskiry zonu.
Pastaba. Pagal numatytuosius nustatymus robotas taku tik vaZiuoja ir Zolés nepjauna.
Svarbu. Jei vejg skiria aukstesnés nei 5,5 cm peréjos, jrenkite tokio pat auksc¢io nuozulny objekta (pvz.,

rampa).
/ £
/II O 3
1

el 0 B 55

» Dviejy atskiry darbo zony sujungimas

Atskirus plotus sujunkite takais, kitaip robotas negalés jy pasiekti. Norédami sukurti taka, bakstelekite
»Nustatyti takq®“.

Svarbu. Jsitikinkite, kad tako pradzia ir pabaiga yra darbo zonoje.

4 M

* Darbo zonos ir jkrovimo stotelés sujungimas

Jei jkrovimo stotelé yra ne darbo zonoje, sukurkite taka, jungiant; ja su darbo zona. Bakstelékite ,Nustatyti
taka“ ir sukurkite taka, kuriuo robotas galés grjzti j jkrovimo stotele.

Svarbu. Jsitikinkite, kad vienas tako galas yra darbo zonoje, o kitas — tiesiai priesais jkrovimo stotele. Taka
patartina sulygiuoti su jkrovimo stotele.

Svarbu. Kurdami taka, jungiant] darbo zong ir jkrovimo stotelg, nevairuokite roboto | jkrovimo stotele
nuotoliniu badu. Priesingu atveju LIDAR gali bati uzstotas ir Zemelapio sudarymas gali nepavykti.
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5.5 Zemélapio uzbaigimas

Sukare darbo zonas, takus ir draudziamasias zonas, baksteléekite ,Baigti kurti Zemélapj“.

5.6 Antrojo zemélapio pridéjimas &
Jei tarp priekinio ir galinio sodo néra tako, galite sukurti antrajj Zemélapj. Uzbaige pirmajj Zzemélapj,

bakstelekite ,Pridéti zemélapj“ ir kurkite antrajj. Arba, baige sudaryti zemélap, eikite | A > ,Zemélapio
redagavimas® ir bakstelekite ,Pridéti zemeélapj“. Baige antrajj zemélapj, zemélapius perjungsite per >
»Zemélapio redagavimas”.

Pastaba. Perjungus Zemélapj, taikomi to Zemélapio tvarkarasciai ir pjovimo nustatymai.

Pastaba. Patogumui galite jsigyti papildomg jkrovimo stotele ir jrengti ja antrojo Zemélapio vietoje. Kai
antrajame Zemélapyje jrengta atskira jkrovimo stotelé, tarp Zemélapiy rankiniu btdu reikia perkelti tik robota.

6 Naudojimas

6.1 Pirmasis pjovimas

Patarimai pries$ pjovima:

» Kad pjovimo rezultatas bty toks, kokio norite, rekomenduojama pirmiausia stumiamaja vejapjove nupjauti
Zole, kad ji buty ne aukstesné nei 10 cm.

» Pasalinkite nuo vejos klittis: Siuksles, lapy krlvas, Zaislus, laidus ir akmenis. [sitikinkite, kad robotui
pjaunant ant vejos néra vaiky ar naminiy gyvany.

« UZlyginkite vejos duobes.

+ Programéléje i$ anksto nustatykite pjovimo parinktis (pvz., pjovimo efektyvuma, pjovimo aukstj ir kryptj).

» Sudarykite sodo Zzemélapj.

25
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a) Paleidimas valdymo skydeliu
1. Paspauskite mygtuka ,Stop®, pakelkite virsutinj dangtj ir jveskite PIN koda.

G ©
. g

Press [>] to start all

e @37 am

All Edge
Mowing=|| Mawing

Press [ to start all
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4. Paspauskite mygtuka [>| , tada per 5 sekundes uzdarykite virSutinj dangtj. Robotas i$vaziuos i$ jkrovimo
stotelés ir pradés viso ploto pjovima. Pjovima taip pat galite pradéti programéléje baksteléje ,Pradéti”.

b) Paleidimas programéle
1. Atidarykite programeéle.

2. Pasirinkite pjovimo rezima ir bakstelékite ,Pradeti”.

6.2 Pristabdymas

Noredami pristabdyti esama pjovimo uzduotj, paspauskite roboto mygtuka ,Stop* arba programéléje bakstelékite ,Pristabdyti®.
Pastaba. Paspaudus mygtuka ,Stop“, roboto negalima paleisti tiesiogiai programéle. Norédami testi darba, valdymo skydelyje

Jveskite PIN koda.

6.3 Tesimas

ARBA

o aom
P s
3 ® a B 256 @80«
o B & = &
o
- ©
()
o
o | ‘el ‘@
95. 15+

Norédami testi pristabdytg uzduotj, paspauskite mygtuka [>| , tada per 5 sekundes uzdarykite virSutinj
dangtj. Robotas tes ankstesne pjovimo uzduotj. Taip pat programéléje galite baksteléti ,Testi®.
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6.4 Grazinimas j jkrovimo stotele

Noredami grazinti robotg | jkrovimo stotele, valdymo skydelyje paspauskite . Patvirtinkite, kad norite
pristabdyti arba atSaukti esama uzduotj, tada per 5 sekundes uzdarykite virSutinj dangtj. Robotas

automatiskai grj$ | jkrovimo stotele jsikrauti. Robota grazinti taip pat galite programéléje pasirinke ,Pradéti
grazinima j jkrovimo stotele“.

< s .
R 256, @80x
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o
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7 Programélé ,Dreamehome”

K3 dar galima atrasti

Programélé ,Dreamehome” — daugiau nei nuotolinio valdymo pultas. Ja galite atlikti daug veiksmuy:
nuotoliniu badu keisti jvairius nustatymus, iSbandyti skirtingus pjovimo rezimus, laisvai redaguoti Zemeélapj ir
koreguoti pjovimo tvarkarascius.

7.1 Pjovimo rezimai

Robotas turi kelis pjovimo rezimus. Programéléje galite perjungti rezimus: ,Viso ploto pjovimas®, ,Zony
pjovimas®, ,Krasty pjovimas”, ,Taskinis pjovimas” ir ,Rankinis rezimas".

r“',:,‘ oe

Pritaikykite vejg pridédami formas per 5% > ,Zemélapio redagavimas“ > ,Formos“ programéléje.
Formomis pazymeéti plotai nepjaunami jokiu pjovimo rezimu. Jy padétj, dydj keisti arba jas pasalinti galite

skiltyje ,Formos®. OA
J-\,‘UO
o=e

7.3 Pjovimo sistema ,EdgeMaster™ 2.0

7.2 Pjovimo formos

Naudojant ,EdgeMaster™ 2.0° technologija, pjaunant vejos krastus diskas gali pasislinkti j iSore, todel
atstumas nuo disko iki kragto bana mazesnis nei 1,5 cm, o krastai nupjaunami kruopsciai ir tiksliai. Si
funkcija padidina nupjaunama plotg ir pagerina vejos iSvaizda. Programeléje eikite | ;'__p > ,Krasty pjovimo
nustatymai“ > ,EdgeMaster™". -
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Sudarius pirmgjj zemélapj, robotas pagal vejos dyd] automatiskai sukuria du savaitinius pjovimo
tvarkarascius: ,Pavasario / vasaros tvarkarastj“ ir ,Rudens / Ziemos tvarkarastj“. ISsamiai tvarkarastj

7.4 Tvarkarastis

nustatyti galite programéléje baksteléje . Naudodami tvarkaras¢io funkcija, kasdienj vejos pjovima galite
visikai patikéti robotui — jums tereikia reguliariai atlikti jo technine priezidra.

Pastaba. Jei nerimaujate, kad tam tikromis valandomis dirbdamas robotas gali trukdyti jums ar kaimynams,
programeléje eikite | ,Nustatymai“ > ,Netrukdyti® ir nustatykite ,Netrukdyti® laika.

TQ‘—'O‘EG

Jei nerimaujate, kad robotg gali valdyti vaikai, programéléje eikite | ,Nustatymai® ir jjunkite funkcijg
,=UzZraktas nuo vaiky®“. [jungus $ig funkcija, robotas uzrakinamas, jei atidarius dangtj 5 minutes neatliekama

jokiy veiksmu.
=0

Jei nerimaujate, kad nepalankios oro salygos gali pakenkti pjovimui, funkcija ,Apsauga nuo lietaus® galite
jjungti valdymo skydelio arba programeles skiltyje ,Nustatymai®. Jjungus $ig funkcija, lyjant robotas
automatiskai sustabdo pjovima ir grizta j jkrovimo stotele. Apsaugos nuo lietaus trukme galite nustatyti
programéléje.

Pastaba. Slapios zolés pjovimas gali pakenkti vejai. Patartina pailginti apsaugos trukme, kad Zolé spéty
isdziati prie§ vél pjaunant.

7.5 Uzraktas nuo vaiky

7.6 Apsauga nuo lietaus

7.7 Apsauga nuo Sal¢io

Temperatarai nukritus Zemiau 6 °C, pjovimas gali negrjztamai pazeisti veja. Saugumo sumetimais
akumuliatorius tada nekraunamas. Kad to iSvengtuméte, valdymo skydelio arba programélés skiltyje
~Nustatymai“ galite jjungti funkcijg ,Apsauga nuo $al&io“. Temperatarai nukritus Zemiau 6 °C, robotas
automatiskai sustabdys pjovimg ir gri$ j jkrovimo stotele. Pjauti jis vél pradés temperatarai pakilus virs 11 °C.

v
=0
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7.8 Apsaugos funkcijos

Robotas turi kelias apsaugos nuo vagystés funkcijas, kurias papildomai sustiprina integruotas GPS. Be to,
priekiné kamera gali aptikti Zmones, todél robotas tampa veiksmingu sodo sargu.

©

]

7.8.1 Pakélimo signalas

Jjungus Sig funkcija, pakélus robotg iSkart suveikia signalas ir robotas uzrakinamas. Norédami testi darba,
pirmiausia jveskite PIN kodg robote.
ay

]

7.8.2 Signalas palikus zemélapj

Jjungus $ig funkcijg, robotui atsiddrus uz zemélapio ribu, jis uzrakinamas ir iSkart suveikia signalas.

&2

]

7.8.3 Buvimo vieta realiuoju laiku

Jjungus $ig funkcija, esamg roboto buvimo vietg galite matyti ,Google” zemélapiuose.

7.8.4 |spéjimas aptikus Zmogy

JlJungus 8ig funkcijg, robotas pranesa aptikes Zzmoguy.

)

7.8.5 Vaizdas realiuoju laiku

Bakstelékite , kad matytumete tiesioginj vaizda i$ roboto priekinés kameros ir galetumete stebéti soda

bet kada ir bet kur.
[ {|

i
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7.8.6 Patruliavimas

Kai robotas laukia budéjimo rezimu, programéle galite nusiysti jj patruliuoti palei pasirinktas ribas ar j

konkrecias sodo vietas. Funkcijg rasite skiltyje n > Patruliavimas®.

oo
=0

7.9 Tinkintas jkrovimo laikotarpis

Norédami nustatyti konkrecias roboto jkrovimo valandas, programélés skiltyje ,Nustatymai“ > ,Jkrovimas®
jjunkite funkcija ,Tinkintas jkrovimo laikotarpis®. [jungus ja, kai néra pjovimo uzduociy ir akumuliatoriaus

Jkrova maza, robotas jsikrauna iki 20 %, o visiskai jsikrauna tik nustatytu jkrovimo laikotarpiu. Taip pat galite
nustatyti ,Akumuliatoriaus jkrovos lygis automatiniam jkrovimui“ ir ,Uzduoéiy tesimo akumuliatoriaus
lygis® — jkrovos lygius, kuriems esant robotas automatiskai grizta | jkrovimo stotele arba tesia nebaigtas

pjovimo uzduotis.
ﬁ
=0

Pastaba. ,Dreame” karéjy komanda nuolat atnaujina programine aparatine jranga ir programéle OTA
(belaidziu) badu. Sekite pranegimus apie atnaujinimus arba jjunkite funkcija ,Automatinis atnaujinimas®, kad
programiné aparatiné jranga ir programeélé visada baty naujausios ir galétumeéte naudotis daugiau funkciju.

8 Techniné prieziiira

Kad robotas veikty geriau ir ilgiau, reguliariai jj valykite, o susidévéjusias dalis keiskite toliau nurodytu
daznumu:

Dalis Keitimo daznumas

Peiliai Kas 6-8 savaites arba dazniau

Pastaba. Likusj peiliy naudojimo laikg galite patikrinti programelés skiltyje ,Nustatymai“ > ,Eksploataciniai
reikmenys ir prieziara“. Pakeite eksploatacine dalj pagal priminima, atverkite jos informacijos puslapj ir
bakstelekite ,Pakeigiau®, kad laikmatis baty nustatytas i§ naujo.

Pastaba. Jei sode turite vietg, kurioje paprastai valote ir prizidrite robotg, Zemélapyje galite nustatyti
technines priezitros punktus skiltyje ,Nustatymai® > ,Vykti j techninés priezitros punktg” > ,Redaguoti
punkta®. Nustate punktus, tiesiog bakstelekite ,Vykti® ir robotas nuvaziuos | nurodyta vieta.

8.1 Valymas

Reguliariai valykite robota, kad nesikaupty zolés nuopjovos ir purvas, galintys uzkimsti pjovimo diskg ir
varomuosius ratus — tai gali pabloginti pjovima, prisijungima prie stotelés ir judéjima. Rekomenduojame
naudoti valymo rinkinj, kurj galima jsigyti parduotuvése arba internetu.

A\ Ispéjimas. Pries valydami igjunkite robotg ir atjunkite jkrovimo stotele nuo elektros tinklo.
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» Korpusas, vaziuoklé ir pjovimo diskas:
1. 18junkite robota.
Y

DREAME

2. Paguldykite robotg ant Sono.

3. Korpusa, pjovimo diska ir vaziuokle nuplaukite vandeniu i§ Zzarnos.
A\ Ispéjimas. Valydami vaziuokle nelieskite peiliy. Valydami mavékite pirstines.
Atsargiai. Valymui nenaudokite auksto slégio plovimo jrenginio ir plovikliy.
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4. LiDAR jutik|j atsargiai nuvalykite nesipukuojancia Sluoste.

e Jkrovimo kontaktai ir priekiné kamera:
Svaria $luoste nuvalykite roboto ir jkrovimo stotelés jkrovimo kontaktus, taip pat priekine kamera. Nuvalytus
Jkrovimo kontaktus ir prieking kamerg palikite sausus.

* Varomieji ratai:
Sepeciu nuvalykite purva nuo raty, kad jie gerai sukibty su pavirgiumi.

8.2 Daliy keitimas

¢ Peiliy keitimas

Kad peiliai islikty astrGs, reguliariai juos keiskite. Rekomenduojama peilius keisti kas 6-8 savaites arba
dazniau. Naudokite tik originalius ,Dreame” peilius (MBKA10/MQBAT10).

A\ Ispéjimas. I$junkite robota. Prie§ keisdami peilius, uzsimaukite apsaugines pirstines.

Pastaba. Keiskite visus tris peilius vienu metu, kad pjovimo sistema islikty subalansuota.

1. I§junkite robota. 2. Uzdenkite LIDAR apsauginiu dangciu.

N A
TOOO OO Og0no0000m |
‘
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3. Paguldykite robotg ant $ono. 4. Paspauskite mygtuka po pjovimo disku ir
nuimkite laikikl].

7. Paspauskite mygtuka po pjovimo disku, sulygiuokite 8. Jsitikinkite, kad peiliai gali laisvai suktis.
laikiklio anga su velenu ir pritvirtinkite laikiklius bei
peilius.
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9 Akumuliatorius

llgai laikydami robota, jkraukite jj kas 6 ménesius, kad apsaugotuméte akumuliatoriy. Ribota garantija
netaikoma akumuliatoriaus gedimams, atsiradusiems dél per didelio iSsikrovimo. Nekraukite akumuliatoriaus,
kai aplinkos temperattra aukstesné nei 45 °C arba Zemesné nei 6 °C. llgalaikio akumuliatoriaus laikymo
temperatra turi bati nuo -10 iki 35 °C. Kad akumuliatorius kuo maziau nukentéty, rekomenduojama jj laikyti
nuo 0 iki 25 °C temperataroje.

Pastaba. Roboto akumuliatoriaus tarnavimo laikas priklauso nuo naudojimo daznumo ir darbo valandy. Jei
akumuliatorius pazeistas arba nesikrauna, neiSmeskite seno ar sugedusio akumuliatoriaus bet kur. Laikykités
vietos atlieky perdirbimo taisykliy.

Mazos galios jkrovimo rezimas:
Jjungus mazos galios jkrovimo rezima, su jkrovimu nesusijusios funkcijos ijungiamos (i§jungiamas ekranas ir
tinklo ry3ys).

e Norédami jjungti mazos galios jkrovimo rezima, vienu metu paspauskite ir laikykite mygtukus | ir O
ir tuo pat metu 5 kartus greitai paspauskite mygtukg & . 18girsite balso pranesima: ,Mazos galios jkrovimo
rezimas jungtas”.

e Norédami i§jungti mazos galios jkrovimo rezima, i$ naujo paleiskite robotg arba 5 kartus greitai

paspauskite mygtuka d) .

10 Laikymas ziema

* Robotas

1. Prie$ isjungdami robota, visiskai jkraukite akumuliatoriy.

2. Prie§ padédami robotg laikyti ziemai, kruopsciai jj iSvalykite.

3. Uzdékite LIDAR apsauginj dangtj.

4. Laikykite robotg patalpoje, sausoje vietoje, aukstesnéje nei 0 °C temperaturoje.

¢ Jkrovimo stotelé

Atjunkite jkrovimo stotele nuo elektros tinklo ir laikykite jg sausoje, vésioje vietoje, apsaugotoje nuo tiesioginiy
saulés spinduliy.

Pastaba. Po ziemos veél jrenkite jkrovimo stotele ir jstatykite | ja robota jsikrauti. Jei jkrovimo stotele jrengsite
kitoje vietoje, robotas automatiskai atnaujins stotelés vieta, kai tik jsikraus ir iSvaziuos i$ jos. Jei deél dideliy
pokyciy sode atsiranda padéties nustatymo klaidy, rekomenduojama i§ naujo sudaryti zemélap.

11 Transportavimas

Gabendami robotg dideliu atstumu, jsitikinkite, kad jis i§jungtas. Rekomenduojama naudoti originalig
pakuote. Uzdékite LIDAR apsauginj dangt;.

Ispéjimas. Kelkite robotg uz galinés rankenos, laikydami pjovimo diskg atokiau nuo savo kdno.
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12 Trik¢iy Salinimas

Problema Priezastis Sprendimas
1. Robotas yra uz ,Wi-Fi 1. Patikrinkite, ar robotas visiskai jsijunge.
- arba ,Bluetooth” rysio 2. Patikrinkite, ar tinkamai veikia
Robotas neprijungtas iKi o P :
rie programelés veikimo zonos riby. marsrutizatorius. ) .
P ’ 2. Robotas i§jungtas arba 3. Prieikite arciau roboto, kad uzmegztuméte
paleidZiamas i$ naujo. ,Bluetooth” rysj.

1. Padékite robotg atgal ant lygaus pavirsiaus.
2. lveskite PIN koda robote ir patvirtinkite.
Robotas pakeltas. Ratas nesiekia Zemés. 3. Robotas negali pervaziuoti aukstesniy nei
5,5 cm objekty. Darbo zonoje pavirsius turi
badti lygus.

1. Padékite robotg atgal ant lygaus pavirsiaus.
Robotas pasvires daugiau 2. lveskite PIN koda robote ir patvirtinkite.
nei 39°. 3. Robotas negali jveikti statesniy nei 80 %
(39°) &laity.

Robotas pasvires.

1. Pasalinkite aplinkines klidtis ir bandykite dar
karta.

2. Rankiniu badu perkelkite robota | lygia, atvirg
vietg zemélapio ribose ir vél bandykite paleisti
uzduot]. Jei problema kartojasi, bandykite dar
karta, kai robotas bus jkrovimo stoteléje.

3. Patikrinkite, ar Zeméje néra duobiy. Pries
pjaudami uzlyginkite duobes, kad robotas
nejstrigty.

4. Patikrinkite, ar aplinkiné Zolé néra aukstesné
nei 10 cm. Galite pakeisti klidciy vengimo aukstj
arba i§ anksto nupjauti vejg stumiamgaja
vejapjove, kad robotas nejstrigtu.

5. Jei robotas Sioje vietoje jstringa daznai,
nustatykite jg kaip draudziamaja zona.

Robotas jstrigo ir negali

Robotas jstrigo. i&vazivoti

1. Nuvalykite galinius ratus ir bandykite dar
karta.

2. Jei klaida kartojasi, paleiskite robotg i$ naujo.
3. Jei problema islieka, kreipkités | klienty
aptarnavimo tarnyba.

Kairiojo ir desiniojo
priekiniy, kairiojo ir Ratas nesisuka arba sutriko
desiniojo galiniy raty rato variklis.

triktis.

1. Nuvalykite pjovimo diska ir bandykite dar
karta.

2. Patikrinkite, ar aplinkiné zolé néra aukstesné
nei 10 cm. Galite i$ anksto nupjauti veja
stumiamaja vejapjove, kad auksta Zole
neblokuoty pjovimo disko.

3. Patikrinkite, ar po pjovimo disku néra
vandens. Jei yra, perkelkite robotg | sausg vieta
ir bandykite dar karta.

4. Jei klaida kartojasi, paleiskite robotg i§ naujo.
5. Jei problema islieka, kreipkités | klienty
aptarnavimo tarnyba.

Pjovimo diskas negali
normaliai suktis arba sutriko
pjovimo variklis.

Pjovimo diskas
nesisuka.

1. Nuvalykite pjovimo diska ir bandykite dar

Pjovimo diskas Pjovimo diskas nepakyla ir karta.
nepakyla ir nenusileidzia 2. Jei klaida kartojasi, paleiskite robotg i$ naujo.
nenusileidzia. ’ 3. Jei problema islieka, kreipkités | klienty

aptarnavimo tarnyba.
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Priezastis

Sprendimas

Pjovimo diskas
nepasislenka | $ona.

Pjovimo diskas nepasislenka
] Sona.

1. 18valykite pjovimo sistemg ir pasalinkite
SiukSles ar pasalinius daiktus.

2. Jei klaida kartojasi, pirmiausia galite i§jungti
funkcija ,EdgeMaster™".

3. Jei problema islieka, kreipkités | klienty
aptarnavimo tarnyba.

Buferio klaida.

Priekinio buferio jutiklis
nuolat suveikia.

1. Patikrinkite, ar robotas kur nors nejstrigo.

2. Svelniai stuktelekite buferj ir jsitikinkite, kad
jis grizta j vieta.

3. Jei klaida kartojasi, paleiskite robotg i$ naujo.
4. Jei problema islieka, kreipkités | klienty
aptarnavimo tarnyba.

Jkrovimo klaida.

Robotas jvaziavo | jkrovimo
stotele, taciau jkrovimo
srove arba jtampa
netinkama.

1. Patikrinkite, ar jkrovimo stotelé tinkamai
prijungta prie elektros tinklo.

2. Patikrinkite, ar roboto ir jkrovimo stotelés
Jkrovimo kontaktai Svarus.

3. Baige patikrg, vel bandykite jvairuoti robotg |
Jkrovimo stotele.

4. Jei problema islieka, kreipkités | klienty
aptarnavimo tarnyba.

Per auksta
akumuliatoriaus
temperatdra.

Akumuliatoriaus
temperatdra = 60 °C.

1. Naudokite robota, kai aplinkos temperatara
Zzemesné nei 40 °C. Galite palaukti, kol
akumuliatoriaus temperatdra sumazés savaime.
2. Galite isjungti robota ir po kurio laiko vel jj
jungti.

3. Jei problema islieka, kreipkités j klienty
aptarnavimo tarnyba.

Auksta akumuliatoriaus
temperatara.

Akumuliatoriaus
temperatdra = 45 °C.

1. Kai akumuliatoriaus temperattra aukstesné
nei 45 °C, jkrovimas gali nepavykti.

2. Naudokite robota, kai aplinkos temperattra
zemesné nei 40 °C.

Zema akumuliatoriaus
temperatdra.

Akumuliatoriaus
temperatdra < 6 °C.

1. Kai akumuliatoriaus temperattra Zemesné
nei 6 °C, jkrovimas gali nepavykti.

2. Naudokite robota, kai aplinkos temperatara
aukstesné nei 6 °C.

LIDAR uzstotas.

LiDAR uzstotas (pvz.,
nenuimtas LIDAR apsauginis
dangftis).

1. Nuimkite LIDAR apsauginj dangtj ir bandykite
dar karta.

2. Jei LIDAR roboto virSuje labai nesvarus,
nuvalykite jj nesiplkuojancia Sluoste ir bandykite
dar karta.

LIDAR triktis.

LIDAR labai nesvarus arba
Jvyko jutiklio klaida.

1. Patikrinkite, ar LIDAR nedvarus. Jei reikia,
nuvalykite ir bandykite dar karta.

2. Jei klaida kartojasi, paleiskite robotg i$ naujo.
3. Jei problema islieka, kreipkités j klienty
aptarnavimo tarnyba.

LIDAR nesvarus

LIDAR nesvarus.

Svaria §luoste nuvalykite LiDAR jutiklj roboto
virSuje. Nuvalytg LIDAR palikite sausa.
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Problema

Priezastis

Sprendimas

Auksta LIDAR
temperatuara.

LiDAR temperatara = 80 °C.

1. Robotas automatiskai bandys grjzti j jkrovimo
stotele atvésti.

2. [sitikinkite, kad robotas veikia zemesngje nei
40 °C aplinkos temperataroje.

3. Padékite robotg pavésyje, vésioje ir gerai
védinamoje vietoje. Signalas issijungs, kai
temperatdra nukris iki normalios.

4. Signalui i$sijungus, robotas automatiskai tes
darba.

5. Jei problema islieka, kreipkités | klienty
aptarnavimo tarnyba.

Per auksta LIDAR
temperatdra.

LIDAR temperatdra = 90 °C.

1. LIDAR i§jungtas del aukstos temperataros.
2. Isitikinkite, kad robotas veikia Zemesnégje nei
40 °C aplinkos temperataroje.

3. Padékite robota pavesyje, vésioje ir gerai
vedinamoje vietoje. Signalas issijungs, kai
temperatQra nukris iki normalios.

4. Jei problema islieka, kreipkités | klienty
aptarnavimo tarnyba.

Robotas paklydo.

Prarasta padeétis.

1. Patikrinkite, ar LIDAR roboto vir§uje nesvarus.
Nesvarumai trikdo padeéties nustatyma.

2. Rankiniu badu perkelkite robota j atvirg vietg
zemelapio ribose ir vél bandykite paleisti uzduot;.
3. Jei padétis neatkuriama, programele
nuotoliniu badu nuvairuokite robota | jkrovimo
stotele, tada paleiskite pjovimo uzduotj.

Jutiklio klaida.

Jutiklio klaida.

1. Paleiskite robotg i$ naujo ir bandykite dar karta.
2. Jei problema islieka, kreipkités | klienty
aptarnavimo tarnyba.

Robotas yra
draudziamojoje zonoje.

Robotas yra draudziamojoje
zonoje.

1. Rankiniu badu i$neskite robotg i$
draudziamosios zonos ir bandykite dar karta.

2. Programeéle nuotoliniu badu iSvairuokite robota
i$ draudziamosios zonos ir bandykite dar karta.

Robotas yra uz
Zemeélapio riby.

Robotas yra uz Zemélapio
riby.

1. Rankiniu badu perkelkite robotg | Zemélapio
ribas ir bandykite dar karta.

2. Programéle nuotoliniu budu nuvairuokite
robotg | Zemélapio ribas ir bandykite dar karta.

Jjungtas avarinis
stabdymas.

Paspaustas roboto
mygtukas ,Stop”.

|veskite PIN kodg robote ir patvirtinkite.

Senka akumuliatorius.
Robotas netrukus
iSsijungs.

Akumuliatoriaus jkrova < 10
%.

|vairuokite robota | jkrovimo stotele, kad jis
Jsikrauty.

Robotas iSveztas uz
Zzemelapio riby.
Vagystés pavojus.

Robotas yra uz zemélapio
riby.

1. [veskite PIN koda robote ir patvirtinkite.
2. Signalg palikus zemélapj galite iSjungti
programélés nustatymuose.
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Priezastis

Sprendimas

Nepavyko grizti |
Jkrovimo stotele.

Grjzdamas robotas neranda
jkrovimo stotelés.

1. Patikrinkite, ar robotui kelio neuzstoja klidtys.
Pasalinkite kliatis ir bandykite dar karta.

2. Programéle nuotoliniu budu nuvairuokite
robotg | jkrovimo stotele.

Nepavyko jvaziuoti |
Jkrovimo stotele.

Robotas randa jkrovimo
stotele, bet nepavyksta | ja
Jvaziuoti.

1. Patikrinkite, ar stotelés atsvaitinés plevelés
néra nesvarios ar uzdengtos.

2. Patikrinkite, ar prieSais stotele néra kliGciy.
3. Patikrinkite, ar stotelé nebuvo perkelta.

4. Patikrinkite, ar pagrindo ploksté neapaugusi
storu purvo sluoksniu.

5. Patikrinkite, ar stotelé néra ant $laito.

6. Patikrinkite, ar stotelei tiekiama elektra.

7. Padékite robotui jvaziuoti | jkrovimo stotele
nuotoliniu valdymu arba rankiniu badu.

Nepavyko nustatyti
padéties.

Robotui bandant pradéti
pjovimo uzduot], nepavyksta
nustatyti padéties.

1. LIDAR gali bati uzstotas. Rankiniu badu
perkelkite robota j lygia, atvirg vieta Zemélapio
ribose ir vél bandykite paleisti uzduotj.

2. Jei klaida kartojasi, bandykite dar karta, kai
robotas bus jkrovimo stotelgje.

Priesais stotele
nepakanka vietos
apsisukti.

Priesais stotele nepakanka
vietos apsisukti.

1. Jei stotelé pastatyta Zemelapio kraste arba jo
viduje, jsitikinkite, kad tarp stotelés pagrindo
plokstes priekio ir Zemélapio ribos yra bent T m
laisvos vietos, kitaip robotas gali negaléti
apsisukti.

2. Perkelkite stotele arba pakeiskite Zemelapj
skiltyje ,Zemélapio redagavimas".

Takas uzstotas.

Takas uzstotas.

1. Patikrinkite, ar take nenustatyta draudziamoji zona.
2. Patikrinkite, ar robotui kelio neuzstoja klitys.

3. Jei robotas vis tiek negali pravaZiuoti, skiltyje
,Zemélapio redagavimas” istrinkite taka ir nustatykite
nauja.

Priekiné kamera nesvaril

Priekiné kamera nesvari.

Svaria $luoste nuvalykite priekine kamera.

Priekinés kameros
triktis.

Priekinés kameros triktis.

1. Svaria $luoste nuvalykite priekine kamera.
2. Paleiskite robotg i$ naujo.

3. Jei problema islieka, kreipkités j klienty
aptarnavimo tarnyba.

Priekine kamera uzdenatal

Priekiné kamera uzdengta.

Svaria $luoste nuvalykite priekine kamera.

Automatiskai sudarant
zemelapj, jvyko riby
aptikimo klaida.

Automatiskai sudarant
zemélapj, jvyko riby
aptikimo klaida.

1. [sitikinkite, kad ap8vietimas tinkamas — ne per
rySkus ir ne per silpnas.

2. |sitikinkite, kad oras giedras, néra rako ar
lietaus.

3. [sitikinkite, kad priekiné kamera Svari ir niekas
jos neuzstoja.

4. |sitikinkite, kad pavirsius lygus, nes nelygumai
gali trikdyti aptikima.

5. Jei riby aptikti vis tiek nepavyksta, zemélapiui
sudaryti naudokite nuotolinj valdyma.

Nejprasta vibracija.

Nejprasta vibracija.

1. Patikrinkite, ar pjovimo diskas nepazeistas.
Rade pazeidimy, diska pakeiskite.

2. Jei diskas nepazeistas, kreipkités | klienty
aptarnavimo tarnyba.
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13 Specifikacijos

Gaminio pavadinimas

Dreame Roboticmower A3 AWD

JWi-Fi

(2400-2483,5 MHz)

Prekés Zenklas Dreame
Pagrindiné .
. .. Modelis
mformacua I MXXA7300 MXXA7301 MXXA7302
Matmenys 635*434*295 mm
Svoris (su akumuliatoriumi) 16,1 kg
Rekomenduojamas darbo plotas 1000 m? 1600 m? 2000 m?
Stand?rtinis:
1000 m*/24 val. o 2
Pjovimo efektyvumas Nasus: 2000 Standvaru_ms. 12002m /24 val.
2 Nasus: 2200 m?/24 val.
(EGMF standartas) m*/24 val. ) 2
Skubus: 2200 Skubus: 2400 m*/24 val.
Pjovimas Ny
J m?/24 val.
Pjovimo aukstis 3-10 cm (5 mm Zingsniu)
Pjovimo plotis 20 cm
Jkrovimo laikas [2] 65 min 54 min 54 min
Garso galios lygis LWA 70,8 dB
Triuk€mo Garso galios paklaida KWA 3dB
emisyja Garso slegio lygis LpA 62,8 dB
Garso slégio paklaida KpA 3dB
. B} 0-50 °C
Darbine temperatara Rekomenduojama: 10-35 °C
llgalaikio laikymo temperatira 10735 °C
Darbo Rekomenduojama: 0-25 °C
salygos Robotas: IPX6
IP klasé Jkrovimo stotelé: IPX4
Maitinimo Saltinis: IP67
Didziausias pjovimo zonos nuolydis 30%
,Bluetooth” dazniy diapazonas 2,4-2.4835 GHz
802.11b: 16=2 dBm (@11 Mbps)
e . 802.11g: 142 dBm (@54 Mbps)
Didziausia RD galia 802.11n: 132 dBm (@HT20, HT40)
Bluetooth”: 749 dBm
Rysys Wi-Fi* 24 GHz

,Link" paslauga [3]

LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A
LTE-TDD: B38/40/41

GNSS

GPS/GLONASS/BDS/Galileo/Q

7SS
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DREAME

Vaziavimo greitis valdant
nuotoliniu badu

0,45-0,8 m/s
0,45 m/s (sudarant zemélapj) / 0,8 m/s (tik nuotolinis
valdymas, nesudarant zemélapio)

Pav?rc.)s Standartinis: 0,35 m/s
variklis Vaziavimo greitis pjaunant Nasus: 0,6 m/s
Skubus: 0,8 m/s
Variklio tipas Raty stebulés variklis
PJOY"T.]O Sukiy daznis 2800/min
variklis
Modelis MBPA14
Akumuliatorius | Tipas Li¢io akumuliatorius
(robotas) Vardiné talpa 5 Ah
Vardiné jtampa 18V
MPAA10/ MPAA10/
lkroviklio modelis MPAA10/MPAA20 MPAA20/ MPAA20/
MPAA40 MPAA40
Maitinimo
e i - /50-60 HZ
Zaltinis léjimo jtampa 100 V-240 VAC/50-60
IS€jimo jtampa 20V
IS¢jimo srove 3A 5A 5A
|krovimo stotelés modelis MCA30
léjimo jtampa 20V
Jkrovimo R
. ISéjimo jtampa 20V
stotelé jme rame
lejimo srové 3A 5A 5A
IS€jimo srové 3A 5A 5A
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DREAME

Standartas Juosta | Siuntimas | Priémimas . Dazniy
Maks. RD galia :

(MHz) (MHz) 9 GNSS juosta

1 | 1920-1980 | 2110 - 2170 23+2

3 | 1710-1785 | 1805 - 1880 2342
2500 - 2620 -

/ 2570 2690 252

8 880-915 | 925-960 2342

20 | 832-862 | 791-821 2342

LTE
28 | 703-748 | 758-803 2342
GPS/

2570 - 2570 - GLONASS/ )

38 030 2030 2342 DS/ 1559 - 1592

- MHz
Galileo/

2300 - 2300 - QZSS

40 2400 2400 25%2
2496 - 2496 -

4 2690 2690 25%2

3 | 1710-1785 | 1805 - 1880 3022

GSM
8 880-915 | 925-960 2342
1 | 1920-1980 | 210 - 2170 23+2
WCDMA
8 880-915 | 925-960 2342

[2] |krovimo laikas nurodytas, kai robotas dél mazos jkrovos automatiskai grizta j jkrovimo stotele.

[3] Salys / regionai: Albanija, Andora, Austrija, Belgija, Bosnija ir Hercegovina, Bulgarija, Kroatija, Kipras,
Cekija, Danija, Estija, Suomija, Prancizija, Vokietija, Graikija, Gernsis, Vengrija, Islandija, Airija, Italija,
Kosovas, Latvija, Lichtensteinas, Lietuva, Liuksemburgas, Makedonija, Malta, Moldova, Monakas, Juodkalnija,
Nyderlandai, Norvegija, Lenkija, Portugalija, Rumunija, Serbija, Slovakija, Slovenija, Ispanija, Svedija,

Sveicarija, Jungtiné Karalyste, Ukraina.

Pastaba. Nuolat tobuliname savo gaminius, todél specifikacijos gali keistis. Naujausios informacijos rasite
muUsy svetaingje https://global.dreametech.com.
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