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1 Saugos instrukcijos

1.1 Bendrosios saugos instrukcijos

« PrieS naudodami gaminj atidziai perskaitykite ir supraskite naudotojo vadova.

» Su gaminiu naudokite tik MOVA rekomenduojama jranga. Bet koks kitoks naudojimas yra netinkamas.

« Neleiskite vaikams bati Salia veikiancio jrenginio ar su juo Zaisti.

* Nenaudokite gaminio vietose, kur Zmonés nezino apie jo buvima.

« Rankiniu badu valdydami gaminj per ,MOVAhome" programéle nebékite. Visada eikite, stebékite savo Zingsnius Slaituose ir
visada iSlaikykite pusiausvyra.

* Venkite naudoti gaminj, kai darbo zonoje yra Zmoniy, ypa¢ vaiky ar gyvany.

« VVenkite naudoti jrenginj ir jo priedus esant blogam orui, ypac kai yra Zaibo pavojus.

« Jei gaminj naudojate vieSose vietose, aplink darbo zong pastatykite jspéjamuosius Zenklus su tokiu tekstu: ,Démesio!
Automatiné vejapjove! Laikykiteés atokiau nuo jrenginio! Prizirekite vaikus!”

« Dirbdami su gaminiu avekite tvirta avalyne ir maveékite ilgas kelnes.

» Kad apsaugotuméte gaminj huo pazeidimy ir iSvengtuméte nelaimingy atsitikimy su transporto priemonémis ir Zmonémis,
nenustatykite darbo zony ar pervaziavimo taky per vieSuosius takus.

* Nelieskite judanciy pavojingy daliy, pvz., peiliy disko, kol jos visiSkai nesustojo.

« Susizalojus ar jvykus nelaimei, kreipkités j medikus.

« Prie$ Salindami uzsikimSimus, atlikdami priezidra ar apziGrédami gaminj, nustatykite jj j padétj OFF. Jei gaminys nejprastai
vibruoja, prie§ paleisdami i$ naujo patikrinkite, ar jis nepazeistas. Nenaudokite gaminio, jei kuri nors dalis sugedusi.

« Netieskite pagrindinio kabelio vietose, kur gaminys pjaus. Laikykités pateikty kabelio tiesimo instrukcijy.

» Gaminiui jkrauti naudokite tik komplekte esancig jkrovimo stotele. Netinkamai naudojant galimas elektros smuagis,
perkaitimas ar ésdinancio skyscio nuotékis i akumuliatoriaus. Elektrolitui iStekéjus, nuplaukite vandeniu / neutralizuojancia
priemone, o ésdinanciam skysciui patekus j akis, kreipkités | medikus.

« Jungdami pagrindinj kabelj j elektros lizdg, naudokite liekamosios sroves jtaisa (RCD), kurio didZiausia suveikimo srové — 30
mA.

» Naudokite tik originalius MOVA rekomenduojamus akumuliatorius. Su neoriginaliais akumuliatoriais gaminio saugumas
negarantuojamas. Nenaudokite nejkraunamy baterijy.

« Maitinimo ir (arba) ilginimo laidus laikykite atokiau nuo darbo zonos, kad jie nebity pazeisti ir nekilty saly€io su dalimis,
kuriomis teka srove, pavojus.

» Siame dokumente pateiktos iliustracijos yra tik orientacinés. Vadovaukités faktiniais gaminiais.

 Niekada neleiskite jrenginio naudoti vaikams, asmenims su ribotais fiziniais, jutiminiais ar protiniais gebéjimais, neturintiems
patirties ir Ziniy arba nesusipazinusiems su Siomis instrukcijomis. Vietos teises aktai gali riboti operatoriaus amziy.

« Nejunkite ir nelieskite pazeisto kabelio, kol jis neatjungtas nuo elektros lizdo. Jei kabelis pazeidZziamas darbo metu, iStraukite
kiStuka iS elektros lizdo. Nusidévéjes ar pazeistas kabelis didina elektros smagio rizika, jj turi pakeisti techninés priezidros
specialistai.

» Nestumkite gaminio jéga ar staigiai — galite jj sugadinti.

» Kad baty laikomasi RD spinduliuotés poveikio reikalavimy, tarp jrenginio ir Zmogaus turi bati iSlaikomas 35 cm (13,8 col.)
atstumas.

* |ISPEJIMAS: Akumuliatoriui jkrauti naudokite tik su Siuo prietaisu pateikta nuimama maitinimo bloka.




1.2 Montavimo saugos instrukcijos

» Nemontuokite jkrovimo stotelés vietose, kur Zzmonés gali uz jos uzkliati.

* Nemontuokite jkrovimo stotelés vietose, kur gali kauptis vanduo.

» Nemontuokite jkrovimo stotelés ir jos priedy ar€iau kaip 60 cm (23,6 col.) nuo degiy medziagy. |krovimo stoteles ir
maitinimo Saltinio gedimas ar perkaitimas gali kelti gaisro pavojy.

1.3 Naudojimo saugos instrukcijos

« Laikykite rankas ir kojas atokiau nuo besisukanciy peiliuky. Nekiskite ranky ar kojy prie jjungto gaminio ar po juo.

« Nekelkite ir neneSiokite jjungto gaminio.

« Pastatykite robota j jkrovimo stotele arba iSjunkite (OFF), kai darbo zonoje yra Zmoniy, ypac vaiky ar gyvany.

« |sitikinkite, kad ant vejos néra akmeny, Sakuy, jrankiy, zaisly ar kity daikty. Kitaip peiliukai gali biti pazeisti jiems atsitrenkus j
daikta.

» Nedékite daikty ant gaminio ar jkrovimo stotelés.

« Nenaudokite gaminio, jei neveikia mygtukas STOP.

* Venkite gaminio susidarimy su Zmonémis ar gyvinais. Jei gaminio kelyje atsiranda Zmogus ar gyvinas, nedelsdami j
sustabdykite.

» Kai gaminys nenaudojamas, visada nustatykite jj j padétj OFF.

» Nenaudokite gaminio vienu metu su iSkylanciu purkStuvu. Naudokite tvarkarascio funkcija, kad gaminys ir iSkylantis
purkStuvas neveikty tuo paciu metu.

« Venkite tiesti jungiamajj taka ten, kur jrengti iSkylantys purkStuvai.

« Nenaudokite gaminio, kai darbo zonoje yra stovin¢io vandens, pvz., smarkiai lyjant ar susikaupus vandeniui.

1.4 PrieZiGiros saugos instrukcijos

« Atlikdami priezitros darbus nustatykite gaminj j padetj OFF.

 Po plovimo jsitikinkite, kad gaminys pastatytas ant Zemeés jprasta padétimi, o ne apverstas. B
» Nevartykite gaminio vaziuoklei valyti. Jei valymo tikslais jj apvertéte, po to batinai graZinkite j tinkamg padét;. Si
atsargumo priemoné butina, kad vanduo nepatekty j variklj ir nesutrikdyty normalaus veikimo.

« Prie$ valydami jkrovimo stotele ar atlikdami jos priezilra, iStraukite stotelés kiStukg arba jjunkite iSjungimo jtaisa.
» Gaminiui valyti nenaudokite auksto slegio plovykles ar tirpikliy.

1.5 Akumuliatoriaus sauga

Licio jony akumuliatoriai gali sprogti arba sukelti gaisra, jei yra ardomi, trumpai sujungiami, veikiami vandens, ugnies ar
aukstos temperataros. Elkités su jais atsargiai, neardykite ir neatidarinékite akumuliatoriaus, venkite bet kokio elektrinio
/ mechaninio poveikio. Laikykite atokiau nuo tiesioginiy saulés spinduliy.

» Naudokite tik gamintojo pateiktg akumuliatoriaus kroviklj ir maitinimo Saltinj. Netinkamas kroviklis ir maitinimo Saltinis
gali sukelti elektros smugj ir (arba) perkaitima.

* NEBANDYKITE REMONTUOTI AR MODIFIKUOTI AKUMULIATORIY! Bandant remontuoti galima sunkiai susizaloti

» Siame prietaise esancius akumuliatorius gali keisti tik kvalifikuoti asmenys.

1.6 Liekamoji rizika

Kad iSvengtuméte suzalojimy, keisdami peiliukus muveékite apsaugines pirstines.
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1.7 Simboliai ir lipdukai

ISPEJIMAS -
PrieS naudodami jrenginj perskaitykite naudotojo instrukcijas.

ISPEJIMAS -
Jrenginiui veikiant laikykités saugaus atstumo.

ISPEJIMAS -

Prie$ dirbdami su jrenginiu ar jj keldami, jjunkite iSjungimo jtaisa.

ISPEJIMAS -
NevaZinékite ant jrenginio.

I B> U T B

ISPEJIMAS -

Sio gaminio negalima iSmesti kartu su jprastomis buitinémis atliekomis.
UZtikrinkite, kad gaminys baty perdirbtas laikantis vietos teisés akt

reikalavimy.




Sis gaminys atitinka taikomas ES direktyvas.

Perskaitykite naudotojo vadova

(3
@ lll klasés jranga
LLY

Nuolatiné srove

|:| Il klasés jranga

Paskirtis

Sis sodo gaminys skirtas buitiniam vejos pjovimui. Jis sukurtas pjauti daZnai, kad veja bty sveikesné ir grazesné nei bet kada

anksciau. Priklausomai nuo vejos dydzio, vejapjove galima uZzprogramuoti veikti bet kuriuo metu ir bet kokiu daznumu. Ji
netinka kasti, Sluoti ar valyti sniega.

C€

Siuo dokumentu ,Kutting Technology (Suzhou) Co., Ltd.“ pareiskia, kad radijo jrenginys, modelis MVLM2100, atitinka
Direktyva 2014/53/ES. Visa ES atitikties deklaracijos teksta rasite Siuo interneto adresu:
https://lwww.mova.tech/pages/declaration-of-conformity.

Gaminys atitinka JK PSTI reglamentus; visa atitikties deklaracijos teksta rasite Siuo interneto adresu:
https://lwww.mova.tech/pages/statement-of-compliance-for-uk-psti.

ISsamy el. vadova rasite adresu https://www.mova.tech/pages/user-manuals-and-fags.




2 Gaminio pristatymas

2.1 Kas yra dézéje

o C_ _T3——

°Robotas ekrovimo bokstelis su 10 m (32,8 ePagrindo ploksté

peéd.) ilginimo laidu
eMaitinimo Saltinis eKuoIiukai x 8, SeSiabriaunis raktas eAtsarginiai peiliukai ir varztai x 9
oNaudotojo vadovas eNepﬁkuota Sluosteé eTrumpasis vadovas
@Atsuktuvas



2.2 Gaminio apzvalga

Virsutinis dangtis

Mygtukas STOP

Stereoskopiné kamera* Lietaus jutiklis

Apsauginis raktelis

Valdymo skydelis

LiDAR?

Jkrovimo kontaktai

vimo auks¢io reguliavimo rankenélé

Universalus ratukas

Rankena

Akumuliatoriaus skyrius

Peiliy diskas

Link modulis

AirTag skyrius

Varantysis ratas

1: Priekiné kamera uztikrina pozicionavima ir aptinka klidtis, vejos ribas bei Zzmones. Matymo kampas: 110°
(horizontalus), 75° (vertikalus), 120° (jstrizas). Skiriamoji geba — 2 MP.

2: LIDAR padeda gauti aplinkos informacijg ir palengvina roboto pozicionavima bei klia€iy vengima. Aptikimo nuotolis
(esant 100 kix): 15 m (49,2 péd.) esant 10 % atspindziui ir 40 m (131,2 péd.) esant 90 % atspindZiui. Matymo laukas —
360°.



2.3 ,AirTag“ skyriaus pristatymas

LAirTag” skyrius pritaikytas ,AirTag” ar kitiems sekimo jrenginiams, padedantiems nustatyti roboto vieta ir jj sekti.
Pastaba: ,AirTag" j komplekta nejeina. Pasirlpinkite juo patys.

Norédami jdeéti ar iSimti ,AirTag":

0|§junkite robota. ePadékite robota ant minksto pavirSiaus ir apverskite
i

ePaspauskite fiksatoriy, kad iSimtuméte , AirTag”
laikiklj.




3 Montavimas

3.1 Tinkamos vietos parinkimas

Pastatykite jkrovimo stotele ant lygaus pavirSiaus prie vejos krasto ir netoli elektros lizdo. |sitikinkite, kad vieta atitinka
Siuos reikalavimus:

« Vietoje yra stiprus ,Wi-Fi“ signalas.

Pastaba: Vietos ,Wi-Fi“ signalo stipruma patikrinkite mobiliuoju jrenginiu. Stiprus ,Wi-Fi“ signalas uztikrina stabily rysj
tarp roboto ir programélés.
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. Zemé pakankamai minksta kuoliukams jkalti.

* Zeme yra lygioje vietoje. Nuolydis gali priversti robota riedéti atgal ir prarasti kontakta.

» Palikite bent 1 m (39,4 col.) laisvos vietos be klia€iy jkrovimo stotelés kaireje, deSingje ir priekyje.

« Zolé aplink vietg yra trumpesné nei 6 cm (2,4 col.).

« Jei zolé auksStesne, pirmiausia nupjaukite jg paprasta vejapjove. Dél aukstos Zolés robotui gali bati sunku grjzti j
jkrovimo stotele.




3.2 Jkrovimo stotelés montavimas

olstatykite ikrovimo bokstelj j pagrindo plokste, kol iSgirsite spragteléjima.

Vs

(&

L/

ePritvirtinkite pagrindo plokste prie Zemes pridetais kuoliukais ir SeSiabriauniu raktu.

-

.

~

L/

gPrijunkite maitinimo Saltinj prie ilginimo laido, tada prijunkite prie elektros lizdo. Maitinimo Saltinj laikykite bent 30 cm

(11,8 col.) virs Zemes.

Vs

~
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Pastaba: Esant maitinimui, jkrovimo stoteles LED indikatorius nuolat Svies mélynai.

it/ |1 ETY
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~




elstatykite robotg j jkrovimo stotele jkrauti. sitikinkite, kad roboto ir jkrovimo stotelés jkrovimo kontaktai tinkamai

susijunge.

-

~
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Pastabos

» Kai robotas sekmingai kraunasi jkrovimo stoteleje, indikatoriaus lemputé mirksi zaliai.

~

Zalia lemputeé

=

« Jei norite papildomos apsaugos ir ketinate jsigyti garaza, naudokite tinkama MOVA garaza, parduodama vietos

parduotuvese ar internetu. Naudojant ne MOVA garaza gali kilti jkrovimo problemy.

Jkrovimo stotelés LED indikatorius

LED indikatoriaus spalva

ReikSmé

Mirksi / Svie€ia raudonai

1. Yra jkrovimo stotelés problema (pvz., jkrovimo sroves ar jtampos
sutrikimas).

2. Robotas stovi jkrovimo stoteléje, bet jkrovimas vyksta netinkamai (p
trumpasis jungimas jkrovimo kontaktuose).

Svietia mélynai

|krovimo stotelé turi maitinima. Roboto stoteléje néra.

Mirksi zaliai

Robotas kraunasi jkrovimo stoteléje.

Svietia Zaliai

Robotas stovi jkrovimo stoteléje ir yra visiSkai jkrautas arba laukia kito
nustatyto jkrovimo laikotarpio.




4 ParuoSimas pirmam naudojimui

4.1 Susipazinkite su valdymo skydeliu

Roboto basenos indikatorius
Programélés rysio indikatorius

UZrakto nuo vaiky indikatorius

Maitinimas

=
N

undes

uskite

gtuka

uka OK.

es

r

Mygtukai
Mygtukas Funkcija
Norédami jjungti robota, jstatykite apsauginj raktelj ir pasukite jj j padétj ON. Nuswskite i
sekundes palaikykite maitinimo mygtuka, kad jjungtuméte robota.
Maitinime@
Norédami iSjungti robota, jsitikinkite, kad jis yra ne jkrovimo stoteléje, nuspauskitedbz se
palaikykite maitinimo mygtuka, tada pasukite apsauginj raktelj j padétj OFF.
 oti Norédami pradéti viso ploto pjovima ar testi psistabdytas uzduotis, paspa
Paleigt) T .
paleidimo mygtuka, tada per 5 sekundes paspauskite mygtukg OK.
Namo ¢y Noréda}mi iSsiysti robotg atgal | jkrovimo_ stotele jimuti, paspauskite my
.Namo*, tada per 5 sekundes paspauskite mygtukg OK.
Noredami iSjungti apsauginj uzraktg ir jjungti valdyma programele, du kartus paspauskite mygt
OK
Norédami jjungti ,Bluetooth” susiejimo reZima, nuspauskite ir 3 sekundes palaikykite mygtuka OK.
Paleisti + OK| Norédami atkurti gamyklinius robotgyjustatymus, kartu nuspauskite ir 3 sekung
palaikykite paleidimo mygtuka ir mygtuka OK.
St Paspauskite mygtuka STOP, kad sustabdytuméte robota ir jjungtuméte apsauginj uzrakta.
op Valdymas programéle bus iSjungtas. Du kartus paspauskite mygtuka OK, kad i§jungtumeéte
apsauginj uzZrakta.
Paleisti + Noréda‘\‘mi iSjungti uzraktg¥juo v@kvq, vignu metu pasp.aus_lfilte paleiﬂdimc
Namo .,Namo“ mygtukus. Robotas pranes: ,UZraktas nuo vaiky iSjungtas”.




Apsauginis raktelis

« Pries$ jjungdami robota pasukite apsauginj raktelj j padétj ON.

» Pasukus apsauginj raktelj j padetj OFF, robotas automatiSkai iSsijungs.
Pastaba: « Apsauginj raktelj galima iSimti, kai jis yra padetyje OFF. Be raktelio roboto jjungti negalima.
« Pamete apsauginj raktelj, dél naujo kreipkités j garantinio aptarnavimo komanda.

Valdymo skydelio indikatoriy lemputés

Indikatorius

Spalva

ReikSmé

Roboto bﬁsenﬁ P

Pulsuoja zaliai

Robotas kraunasi jkrovimo stoteleje.

Svietia Zaliai

Akumuliatorius visiSkai jkrautas.

Sviedia raudonai

1. Jvyko klaida.
2. Paspaustas avarinio sustabdymo mygtukas.

Mirksi mélynai

1. Robotas vykdo uzduotj arba yra pristabdytas.
2. Robotas inicijuojasi po jjungimo.

Svie€ia melynai

Robotas veikia budéjimo rezimu.

Programélés ry§3f§ °

Svietia mélynai

Robotas prijungtas prie programeles.

UZraktas nl&vaikq

Svietia mélynai

Valdymo skydelis uzrakintas per programéle. (Fu
LUZraktas nuo vaiky“ galite jjungti programéléje.)

nkcija

4.2 Pradiniai nustatymai

Prie$§ pradedant robotui dirbti, atlikite pagrindinius nustatymus.



4.2.1 Prijunkite robotg prie interneto

Pries tinklo saranka:

« |sitikinkite, kad robotas ir jisy mobilusis jrenginys prijungti prie to paties ,Wi-Fi* tinklo.
« |sitikinkite, kad mobilusis jrenginys yra ne toliau kaip 10 m (32,8 péd.) nuo roboto.

* Jjunkite ,Bluetooth” funkcija mobiliajame jrenginyje.

1. Atidarykite virSutinj dangtj ir pasukite apsauginj raktelj j padétj ON.

2. Nuspauskite ir 2 @kundes palaikykite valdymo skydelio maitinimo mygtuka, kad jjungtuméte robota.
Pastaba:
« Jjungus maitinima, robotas prades inicijavimg — valdymo skydelyje mirksés melyna bisenos lempute. Kai pasigirsta
paleidimo garsas ir bisenos lemputé ima Sviesti mélynai, inicijavimas baigtas. o e
* Robotas jsijungs automatiSkai, kai bus jstatytas j jkrovimo stotele. -@-
3. Nuskaitykite QR koda, kad atsisiystuméte ,MOVAhome" programéle | ﬁ)oaﬂobilqjj jrenginj.
Programéle ,MOVAhome* taip pat galite atsisiysti i$ ,App Store" arba +&oogle Play“.

£ Download on the
. App Store
\. Get it on

p7° Google Play

ARBA

4. Atidarykite ,MOVAhome" programeéle, susikurkite paskyra ir prisijunkite.
5. Prisijunkite vienu i$ Siy bady:

» Nuskaitykite QR koda: eik.hj Irenginys ir palieskite Nuskaityti QR koda prisijungimui. Nuskaitykite QR kodg ant roboto
korpuso, kad prisijungtuméte. -

* Pridékite rankiniu budﬁeikite i Irenginys 1{_pa|ieskite Prideti. Tada pasirinkite savo roboto model;.
» Automatinis aptikimas: robotas ieSkos netoliese esanciy jrenginiy. Palieskite savo robotg aptikty jrenginiy sarase, kad
prisijungtumete.



6. Vykdykite programélés nurodymus, kad uzbaigtumeéte ,Wi-Fi“ tinklo prijungima.

Svarbu

» Naudokite vienos juostos 2,4 GHz daznio tinkla.

« |sitikinkite, kad jusy ,Wi-Fi* tinkle nera uzkardos ir jis néra Sifruotas. Kitaip tinklo saranka gali nepavykti.
7. Nuspauskite ir 3 sekundes palaikykite mygtukg OK. Robotas pereis j ,Bluetooth” susiejimo rezima.

8. Vykdykite programélés nurodymus, kad uzbaigtuméte susiejima.
Pastabos

« Kai robotas sékmingai prijungi s prie programélés, programeélés rysio indikatorius valdymo skydelyje Svies mélynai.
« Link modulis leidzZia valdyti nuotoliniu badu be ,Wi-Fi“, taCiau geriausiam veikimui rekomenduojamas ,Wi-Fi“ rySys.

4.2.2 Kiti nustatymai

Roboto atsiejimas

Sékmingai susiejus, robotas automatiskai susiejamas su ,MOVAhome" paskyra. Kiekvienas jrenginys gali bati susietas
tik su viena paskyra. Jis negali bati tuo pat metu susietas su kita paskyra.

Norédami susieti robotg su nauja paskyra, pirmiausia turite jj atsieti. Norédami atsieti:

1. Atidarykite ,MOVAhome* programgae. Eikite j Jrenginys.

2. Suraskite savo roboto pavadinima. Jei su ,MOVAhome" paskyra susieti keli robotai, braukite kairén ar deSinén, kad
pasiektuméte norimo redaguoti roboto puslapj.

3. Palieskite roboto pavadinima virSutiniame kairiajame kampe.

4. Pasirinkite IStrinti.

Pastaba: Pasalinus robotg i§ ,MOVAhome" paskyros, visi i§ roboto gauti naudotojo duomenys bus istrinti iS serverio.

Dalijimasis robotu

1. Palieskite roboto pavadinima virSutiniame kairiajame kampe.
2. Pasirinkite Dalytis jrenginiu.

Atsijungimas ir paskyros iStrynimas

1. Eikite @ AS > Nustatymai > Bendrieji > Paskyra.
2. Pasirinkite Atsijungti arba IStrinti paskyra.
Roboto nustatymy atkarimas

Valdymo skydelpig kartu nuspauskite ir 3 sekundes palaikykite paleidimo mygtuka ir mygtuka OK.
Atkarus gamyklinius roboto nustatymus, visi roboto duomenys bus istrinti.




5 Sukurkite sodo Zemélapj

Svarbu: Prie$ kurdami Zemeélapj patikrinkite:
* Roboto akumuliatoriaus lygis didesnis nei 50 %.
» Robotas tinkamai stovi jkrovimo stoteléje.
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5.1 Virtualios ribos kiarimas
Pries pradédami zemélapio kdrima, atsiminkite:
» Kurdami zemeélapj eikite ne toliau kaip 5 m (16,4 ped.) uz roboto.

4 N

N N Y

» Robotas gali jveikti iki 40 % (21,8°) nuolydZius. Taciau geresniems pjovimo rezultatams rekomenduojama, kad darbo
zony nuolydZiai nevirsyty 25 % (14°).
Pastaba: Jei riba nustatoma statesniuose nei 25 % (14°) Slaituose, robotas gali Siek tiek nuslysti uz ribos.

<25% (14°)

- J

* Siauresnes nei 60 cm (23,6 col.) vietas nustatykite kaip takus, kad robotas galéty pravaziuoti. ISsamiau Zr. Nustatyti
taka.
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« Jei josy veja yra daugiau nei 4 cm (1,6 col.) aukS€iau uz gretima pavirSiy, laikykite robotg bent 10 cm (3,9 col.)
atstumu nuo krasto. Jei veja lygi su gretimu pavirSiumi, robotas gali kirsti perimetra, kad optimaliai nupjauty pakrascius.

N
©

>10cm

>4cm

)

« |sitikinkite, kad posukio kampai didesni nei 90°. Dél mazesniy nei 90° kampy robotui gali bati sunku Svariai nupjauti.

4 )

Zemélapio karimo pradzia:
1. Programéléje palieskite Pradéti Zzemélapio karima — robotas patikrins savo biseng ir kalibruosis.
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Démesio: Kalibravimui robotas automatiSkai iSvazZiuos i$ jkrovimo stotelés. Bukite atsargus.

2. Nuotoliniu badu nuveskite robota prie vejos krasto ir palieskite Nustatyti pradzios taska, kad nustatytuméte ribos
pradZia. Robotas apsisuks vietoje, kad sukalibruoty savo padét;.
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3. ApibréZzkite darbo zong. Palaikomi Sie du badai.
 Nuotoliniu badu valdykite robota, vesdami jj vejos perimetru, kad apibréztuméte darbo zona.
« Jjunkite automatinio riby aptikimo rezima darbo zonai apibrézti. Pazangaus DI algoritmo déka robotas gali atpazinti

ribas be rankinio vedziojimo.

ARBA o

@

Svarbu:
« Automatinio riby aptikimo rezimui reikia aiskiy vejos riby; jj naudokite dienos Sviesoje, kad baty uztikrintas geras

matomumas. Nenaudokite Sios funkcijos esant prastam ap3Svietimui ar lietui.
« Naudodami automatinio riby aptikimo rezimg rekomenduojame sekti robotg. Jei robotas tiksliai neaptinka riby, bet kada

galite iSeiti i automatinio riby aptikimo rezimo ir perjungti j nuotolinj valdyma.
« |sitikinkite, kad roboto priekiné kamera Svari ir neuzdengta.

4. Robotui grjzus ar€iau nei 1 m (39,4 col.) iki pradzios tasko, galite paliesti Uzdaryti ribg, kad uzbaigtumete ribos
nustatyma.
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5. (Nebdtina) Redaguokite Zemélapj.
Baige kurti Zemélapj, jj koreguoti taip pat galite edami i Irenginio puslapis > > Redaguoti.
A

A

Draudziamos zonos nustatymas

Nors robotas gali automatiSkai iSvengti kliaciy, vietas, kuriose kyla kritimo pavojus (pvz., baseinus ir smeélio duobes),
vis tiek batina nustatyti kaip draudziamas zonas. Objektus, kuriuos norite apsaugoti (pvz., gélyna, batuta, darzo lysve
ar iSsikiSusig medzio Saknj), taip pat nustatykite kaip draudziamas zonas.

GZan pridéjimas ar iSpletimas
« Norédami sukurti daugiau zony
Jei vejg skiria keliai arba turite kelias atskiras vejas, galite toliau kurti darbo zonas.
Pastaba: Jei sode yra akmenimis grjsty takeliy, nustatykite juos kaip atskiras zonas. Tada nubréZzkite jungiamuosius

takus, kad robotas galéty judéti tarp zony.

» Norédami iSplésti esamas zonas
Esama zona galite iSplésti sukurdami plota, kurj norite jtraukti. Jei dvi zonos persidengia, jos bus automatiskai

sujungtos.

< @80 % =
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eTako nustatymas
Atskirtoms zonoms sukurkite jas jungiantj takg. Atskirtos zonos be tako robotui bus nepasiekiamos.
Pastaba: Pagal numatytuosius nustatymus robotas taku tik vaziuoja, Zolés nepjauna.
Svarbu: Jei veja skiria aukStesnés nei 4 cm (1,6 col.) pertvaros, padékite nuolydj atitinkancio aukscio objekta (pvz.,

rampa).
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» Norédami sujungti dvi atskiras darbo zonas
Atskirtoms zonoms sukurkite jas jungiancius takus. Kitaip jos robotui bus nepasiekiamos.
Svarbu: sitikinkite, kad tako pradzia ir pabaiga yra Zoléje.

» Norédami sujungti darbo zong ir jkrovimo stotele

Jei jkrovimo stotelé yra ne darbo zonoje, reikia sukurti taka, jungiantj jg su darbo zona.

Svarbu:

« |sitikinkite, kad vienas galas yra Zoléje, o kitas — tiesiai prie$ jkrovimo stotele. Patartina taka sulygiuoti su jkrovimo
stotele.

» Kurdami takus, jungiancius darbo zong ir jkrovimo stotele, nuotoliniu badu nestatykite roboto j jkrovimo stotele. Kitaip
LiDAR gali bati uzdengtas ir zemelapio karimas gali nepavykti.
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QZan skaidymas ir jungimas
Padalykite zong j mazesnes arba sujunkite padalytas zonas j vieng didesne.

°
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ePravaZiuojamq zony nustatymas

Pjaudamas robotas ne Zoles pavirSius (pvz., akmenimis grjstus takelius) automatiskai laiko nepravaziuojamais ir jy
vengia. Jei robotui reikia vaziuoti per ne Zolés pavirSius darbo zonoje, i$ anksto nustatykite juos kaip pravaziuojamas
zonas, kad iSvengtumeéte pertraukimy.

Pravaziuojamose zonose robotas nepaiso pavirsSiaus tipo, bet toliau vengia fiziniy klia¢iy.
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6. Palieskite Uzbaigti Zemelap;.

Svarbu:

» Kurdami riba nejudinkite roboto rankomis — Zemélapio kdrimas gali nepavykti.

« Prasidéjus zemelapio karimui, nuotoliniu badu nestatykite roboto j jkrovimo stotele, kol procesas nebaigtas. Kitaip
LIDAR gali bati uzdengtas ir zemelapio karimas gali nepavykti.

7. Palieskite Pradeti zemelapio mokymasi. Robotas automatiSkai iStyrinés ir iSmoks sukurta plotg prie$ pirmajj pjovima.
Jums nereikia laukti Salia.

5.2 Antro Zemélapio pridéjimas

Dviejy Zemélapiy funkcija skirta situacijoms, kai robotas negali savarankiSkai judeti tarp atskiry vejy arba kai reikia keliy
Zemélapiy.

Antro Zzemélapio gali prireikti, jei:

« Priekines ir galinés vejy negalima sujungti.

« Tarp vejos ploty yra didelis aukS¢iy skirtumas.

« Turite kelias valdas, bet tik vieng robota.

« VVejos plotas per didelis vienam Zemelapiui.
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Antros vejos Zemelapio kdrimas:
1. Paruoskite jkrovimo stotele.
« Jei jsigijote antrg jkrovimo stotele, sumontuokite ja antroje vejoje.
« Jei ne, perkelkite robota ir jo jkrovimo stotele rankomis, kad pradetuméte antros vejos Zzemelapio karima.

2. Eikite | Jrenginio puslapis > iﬁlieskite Prideti zemélapj programeléeje ,MOVAhome*, kad sukurtumete antrg
Zemélapj.

3. UzZbaige antrg zemélapj, tarp Zemélapiy galésite perjungti per > Naudoti. &
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<] Lo <] Lo
& &
@ ] @ ©
= o =
(-} (=}
- Tel ‘& = Tel ‘&
<] Lo
X
Pastaba:

* Perjungus zemelapj, bus taikomi dabartinio Zemélapio tvarkarasc¢iai ir pjovimo nustatymai.
» Patogumui galite jsigyti papildoma jkrovimo stotele ir sumontuoti jg antrame Zemelapyje. Kai antrame zemelapyje
sumontuota atskira jkrovimo stotelé, jums tereikia rankomis perkelti robotg tarp dviejy Zemélapiy.

6. Naudojimas

6.1 Pirmasis pjovimas

Patarimai prieS pjovima:

« Paprasta vejapjove nupjaukite zole iki ne didesnio kaip 10 cm (3,9 col.) aukscio.

« PaSalinkite nuo vejos kliatis: SiukSles, lapy kravas, zaislus, laidus ir akmenis. |sitikinkite, kad robotui pjaunant ant
vejos néra vaiky ar augintiniy.

» UZpildykite vejoje esancias duobes.

« IS anksto programéléje nustatykite pjovimo parinktis (pvz., pjovimo efektyvuma).

Pjovima galite pradéti vienu i$ Siy dviejy bady.
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a) Paleidimas valdymo skydeliu
1. Atidarykite virsutinj dangtj, kad pasiektumete valdymo skydelj.
2. Sukdami roboto rankenéle nustatykite pjovimo aukstj (20-60 mm).

3. Pasp:ylskite paleidimo mygtuka, tada per 5 sekundes paspauskite mygtukg OK. Robotas iSvaziuos i$ jkrovimo
stotelés ir pradés viso ploto pjovima.
4. Uzdarykite virSutinj dangtj.

b) Paleidimas programéle
1. Atidarykite programéle.
2. Pasirinkite pjovimo rezima ir palieskite Pradéti pjovima.
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6.2 Vejos pjovimas su dviem Zemélapiais

1. Rankomis perkelkite robotg j Zzemelapj, kurj norite pjauti.
2. Prie$ pradédami pjovimo uzduotis, programeléje pasirinkite tinkama Zemélapj.
Pastaba: Perjungus Zemeélapj, bus taikomi dabartinio Zemélapio tvarkarasciai ir pjovimo nustatymai.

Kaip elgtis iSsikrovus akumuliatoriui ar kilus jkrovimo problemoms?

Jei uzduotims naudojama tik viena jkrovimo stotelé ir kartu su robotu rankomis neperkeliate stotelés j antrg Zemelapj,
robotas gali iSeikvoti akumuliatoriy ir pranesti apie jkrovimo klaida, nes neranda jkrovimo stotelés. Norédami iSspresti
Sig problema, atlikite Siuos veiksmus:

1. Rankomis perkelkite robotg j Zemelapj su jkrovimo stotele, kad jkrautumete.

2. [krove graZinkite robotg j pradinj Zemelapj. Jis automatiskai tes pjovima.

Svarbu: Sio proceso metu nekeiskite Zemélapio programéléje. Taip robotas atsimins paskutine savo padétj ir galés testi
nuo ten, kur baige.

3. Kartokite Siuos veiksmus, kol bus nupjauta visa veja.



6.3 Pristabdymas

Norédami pristabdyti vykdoma pjovimo uzduotj, paspauskite roboto mygtukg STOP arba programeéleje palieskite
Pristabdyti.

Pastaba: Paspaudus mygtukg STOP, roboto negalima paleisti tiesiogiai per programeéle. Norédami testi darba,
pirmiausia du kartus paspauskite valdymo skydelio mygtuka OK, kad iSjungtumeéte apsauginj uzrakta.
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6.4 Tesimas

Norédami testi pristabdyto roboto uzduotj, paspauskite pal 'pimo mygtuka, tada per 5 sekundes paspauskite mygtuka
OK patvirtinimui. Robotas tes ankstesne pjovimo uzduotj. Taip pat galite programéléje paliesti Testi.
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» e 4 256 @80,
B & =6

6.5 Grjzimas j jkrovimo stotele

Noredami sustabdyti pjovimo uzduotj ir iSsiysti robotg atgal j jkrovimo stotele, paspaus&e mygtuka ,Namo*, tada per 5
sekundes paspauskite valdymo skydelio mygtuka OK patvirtinimui.
Taip pat galite programéléje pasirinkti GrjZzti j stotele.
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7 ,MOVAhome"“ programéle

Kur galite atrasti daugiau

,MOVAhome" programeéle — tai daugiau nei nuotolinio valdymo pultas. Per programéle galite atlikti daug veiksmuy:
nuotoliniu badu keisti jvairius nustatymus, iSbandyti skirtingus pjovimo rezimus ir koreguoti pjovimo tvarkarascius.

7.1 Pjovimo nustatymai

" Vieta .
Funkcija e Aprasymas
programéleje
Pjovimo Irenginio puslapis > | Robotas sidlo jvairius pjovimo rezimus. Rezimus galite perjungti programeleje:
o rezimo pasirinkimo | Viso ploto pjovimas, zony pjovimas, pakrasciy pjovimas, taskinis pjovimasg ir
rezimai laukelis virsuje kaireje | rankinis rezimas.

Tvarkarastis

savaitinius pjovimo tvarkarascius: ,Pavasario/vasaros tvarkarastj“ ir
+Rudens/ziemos tvarkarastj“. Naudodami tvarkarascio funkcija, kasdien;j
galite visiSkai patikéti robotui. Jums tereikia reguliariai jj priziaréti.

|renginio pusla@> Pastaba: Jei nerimaujate, kad tam tikromis valandomis savarankikai dir
robotas gali trukdyti jums ar kaimynams, programeéléje eikite j Nustatymaj >

Netrukdyti ir nustatykite netrukdymo laika.

UZbaigus pirmajj zemelapj, robotas pagal vejos dydj automatiskai sukuria du

bjovimag

antis

Pjovimo
formos

> Red@;oti >
Formos

Jrenginio puslapis > Pritaikykite vejg pridedami formas. Apibréztos formos nebus pjaunamos
pjovimo rezimu. Jy padétj, dydj keisti ar jas paSalinti galite skiltyje Formo|

okiu

P.

7.2 Apsaugos nuo oro salygy funkcijos

Jei nerimaujate, kad nepalankios oro salygos gali paveikti pjovimo darba, programéléje Jrenginio puslapis > galite jjungti Sias

apsaugos nuo oro salygy funkcijas.

Funkcija

Aprasymas

Apsauga nuo
lietaus

Jjungus Sig funkcija, lyjant robotas automatiskai pristabdo pjovima ir grjZta  jkrovimo stotele.
Apsaugos nuo lietaus laikg galite nustatyti programeléje.

Pastaba: Slapios Zolés pjovimas gali pakenkti vejai. Patartina pratesti apsaugos trukme, kad
spety isdziati pries vél pjaunant.

zolé

Apsauga nuo
Salny

Pjovimas Zemesnéje nei 0 °C (32 °F) temperatlroje gali negrjZztamai pazeisti vejg. Saugumq
sumetimais akumuliatorius tokiomis sglygomis nebus kraunamas.

Kad apsaugotuméte veja ir robota, galite jjungti funkcijg Apsauga nuo Salny. Ja jjungus,
temperatarai nukritus zemiau 0 °C (32 °F), robotas automatiSkai pristabdo pjovima ir grjzta j
ikrovimo stotele, o temperatarai pakilus vir§ 0 °C (32 °F) ir robotui vél galint normaliai krautis
pjovimas tesiamas.




7.3 Apsaugos nuo vagysteés ir saugos funkcijos

Siame skyriuje apraSomos roboto apsaugos nuo vagystés ir saugos funkcijos: kélimo ar iSveZzimo uz Zemélapio signalizacijos,
buvimo vietos sekimas realiuoju laiku, jspéjimai apie Zmogaus buvimg ir uzraktas nuo vaiky, apsaugantis nuo netycinio valdymo.

Norédami jjungti apsaugos nuo vagystés ir saugos funkcijas, programéléje eikite j Jrenginio puslapis >.

Funkcija AprasSymas
Jjungus Sig funkcijg, pakelus robotg i karto suveiks signalizacija ir robotas bus uzrakintas.
. Norédami testi darba, pirmiausia du kartus paspauskite valdymo skydelio mygtuka OK, kad
Kelimo iSjungtuméte apsauginj uZrakta.
signalizacija

ljungus Sig funkcija, robotui atsidtrus uz Zzemeélapio riby, jis bus uzrakintas ir i$ karto suveiks

Signalizacija uz signalizacija.

Zemelapio

Buvimo vieta Jjungus Sig funkcijg, dabartine roboto buvimo vietg galite matyti ,Google Maps" Zemélapiuose.
realiuoju laiku

|spéjimas apie

$mogaus buvima Jjungus Sig funkcijg, aptikes Zmogy robotas jums pranes.

Jrenginio pusjapyje palieskite uzrakto piktograma. Jjungus Sig funkcijg, valdymo skydelis pus
uzrakintas. edami iSjungti, va@imo sk&elyje vienu metu paspauskite paleidimo ir ,Namo*
mygtukus.

UZraktas nuo
vaiky

Pastaba: Signalizacijos uz zemélapio ir buvimo vietos realiuoju laiku funkcijos veikia tik aktyvavus ,Link* paslauga.

7.4 ,TrueGuard” funkcijos

Sis robotas leidZia stebéti jusy sodg per programéle — vaizdu realiuoju laiku ir patruliuodamas konkregiose vietose.

Funkcija Aprasymas

Vaizdas realiuoju

ﬁaﬁ# perzidréti tiesioginj vaizda i$ roboto priekinés kameros ir bet kada, i$ bet kur stebéti
laiku savd'S0da.

o Kol robotas veikia budéjimo rezimu, per programele galite iSsiysti jj patruliuoti prie konkreciy
Patruliavimas | ripy ar viety jasy sode. Siai funkcijai pasiekti eikite | °> Patruliavimas.

7.5 Pasirinktinis jkrovimo laikotarpis

|krovimo nustatymus galite keisti programéléje: Jrenginio puslapis > > |krovimas.
Funkcija Pasirinktinis jkrovimo laikotarpis leidzia pritaikyti robotb jkrovimo laikotarpj konkrecioms valandoms.

Ja jjungus, kai akumuliatoriaus lygis Zzemas ir néra pjovimo uzduociy, robotas jsikrauna iki saugaus lygio, o visiSkai
jkraunamas tik nustatytu jkrovimo laikotarpiu.

Pastaba: MOVA karejy komanda nuolat atliks OTA (belaidzius) programines aparatines jrangos ir programelés
naujinimus bei prieZidra. Tikrinkite naujinimy praneSimus arba jjunkite funkcija Automatinis naujinimas, kad programiné
jranga ir programélé baty naujausios ir galétuméte naudotis daugiau funkcijy.




8 Priezilira

Kad robotas veikty geriau ir tarnauty ilgiau, reguliariai jj valykite ir keiskite susidévéjusias dalis nurodytu daznumu:

Dalis Keitimo daznumas
Peiliukai Kas 6-8 savaites ar dazniau
Pastaba:

« Likusj peiliuky naudojimo laikg galite patikrinti programéléje: |renginio puslapis > Eksploatacinés medZziagos ir priezidra.
Pakeite bet kurig eksploatacine dalj pagal raginima, eikite j tos dalies informacijos puslapj ir palieskite Pakeiciau, kad i$ naujo
nustatytumete skaitiklj.

« Jei sode turite numatytas vietas jprastam roboto valymui ir prieZitrai, Zemélapyje galite nustatyti priezidros tasSkus: Jrenginio
puslapis > > Vykti j priezilros taSkag > Redaguoti taSka. Nustate priezitros taskus, tereikia paliesti Vykti ir nukreipti robotg
numatytas vietas patogiai priezidrai.

.
.

8.1 Valymas

Reguliariai valykite robota, kad Zolé ir purvas nesikaupty ir neuzkimsty peiliy disko bei varanciyjy raty — tai gali
pabloginti pjovima, prisijungima prie stotelés ir judéjimg. Rekomenduojame naudoti valymo rinkinj, parduodama vietos
parduotuvése ar internetu.

%éjimas: Prie§ valydami iSjunkite robotg ir pasukite apsauginj raktelj j padétj OFF. Atjunkite jkrovimo stotele nuo
itinimo.
Démesio: Versdami robotg blkite atsargls, kad nesubraizytumeéte kameros objektyvo.

. Ko!'pus_as, vaziuokle ir peiliy diskas:
1. ISjunkite robota. 2. Pasukite apsauginj raktelj j padétj OFF.




4. Nuplaukite korpusa, peiliy diska ir vaziuokle Zarna.

ejimas: Valydami vaziuokle nelieskite peiliuky. Valydami mavekite pirstines.
emesio: Valymui nenaudokite auksto slégio plovyklés. Nenaudokite valikliy.

5. Nepukuota Sluoste atsargiai nuvalykite LIiDAR jutiklj.

» Jkrovimo kontaktai ir priekiné kamera:
Svaria Sluoste nuvalykite roboto ir jkrovimo stoteles jkrovimo kontaktus, taip pat priekine kamerg. Po valymo jkrovimo
kontaktai ir priekiné kamera turi likti sausi.

« Varantieji ratai:
Sepeciu nuvalykite purva nuo raty, kad jie gerai kibty.




8.2 Peiliuky keitimas

Kad peiliukai iSlikty astras, reguliariai juos keiskite. Peiliukus rekomenduojama keisti kas 6—8 savaites ar dazniau.
Naudokite tik originalius MOVA peiliukus.

méjimas: ISjunkite robota ir pasukite apsauginj raktelj j padétj OFF. Prie$ keisdami peiliukus uzsimaukite apsaugines
pirstines.

|spéjimas: Visus tris peiliukus keiskite vienu metu, kad pjovimo sistema islikty subalansuota.

Démesio: Versdami robotg bakite atsargas, kad nesubraizytuméte kameros objektyvo.

1. ISjunkite robotg ir pasukite apsaugin;j raktelj j padét; 2. Padékite robotg ant minkSto pavirSiaus ir apverskite jj.
OFF.

3. Atsukite varztus kryZminiu atsuktuvu.

5. Sulygiuokite naujus peiliukus su peiliy disko skylemis ir 6. |sitikinkite, kad peiliukai laisvai sukasi.
pritvirtinkite juos varztais.




9 Akumuliatorius

9.1 Darbiné ir jkrovimo temperatira

Robotas normaliai veikia, kai akumuliatoriaus temperatdra yra nuo -6 °C (21 °F) iki 57 °C (135 °F).

Nekraukite akumuliatoriaus Zemesneéje nei 6 °C (43 °F) ar aukStesnéje nei 50 °C (122 °F) temperataroje — jkrovima
blokuos akumuliatoriaus apsaugos sistema. |krovimas tesiamas, kai akumuliatoriaus temperatdra pakyla virs 6 °C (43
°F) arba nukrenta Zemiau 50 °C (122 °F) ir akumuliatorius gali priimti kravj.

Pastaba: Visoms temperataros reikSméms leidZziamas 3 °C (37 °F) nuokrypis.

Geriausiam veikimui vejapjove rekomenduojama naudoti 10 °C (50 °F) — 30 °C (86 °F) aplinkos temperatdroje.

Mazos galios jkrovimo rezimas:
Jjungus mazos galios jkrovimo rezima, su jkrovimu nesusijusios funkcijos bus i§jungtos (tinklas bus iSjungtas).

» Norédami jjungti mazos galios jkrovimo reZzimag, vienu metgyjuspauskite ir palatkykite paleidimo ir ,Namo* mygtukus ir
tuo pat metu 5 kartus greitai paspauskite mygtuka OK. 18girSite balso praneSimd,MaZzos galios jkrovimo rezimas
jjungtas“.

» Norédami iSjungti mazos galios jkrovimo rezima, paleiskite robotg iS naujo.

9.2 Laikymo reikalavimai

llgai nenaudodami, robotg jkraukite kas 6 ménesius, kad apsaugotuméte akumuliatoriy. Akumuliatoriaus pazeidimams
del per didelio iSsikrovimo ribota garantija netaikoma. ligalaikio akumuliatoriaus laikymo temperatdra turi bati nuo -10 °C
(14 °F) iki 35 °C (95 °F). Siekiant sumazinti pazeidimus, akumuliatoriy rekomenduojama laikyti 0 °C (32 °F) — 25 °C (77
°F) temperatiroje.

Pastaba: Roboto akumuliatoriaus tarnavimo laikas priklauso nuo naudojimo daznumo ir darbo valandy. Jei
akumuliatorius pazeistas ar nebekraunamas, neiSmeskite seno ar sugedusio akumuliatoriaus bet kur. Laikykités vietos
perdirbimo taisykliy.

10 Laikymas Ziema

* Robotas

1. Visiskai jkraukite akumuliatoriy. ISjunkite robota ir pasukite apsauginj raktelj j padétj OFF.

2. Prie$ padedami laikyti ziemai, kruopsciai iSvalykite robota.

3. Laikykite robotg patalpoje, sausoje vietoje, aukstesnéje nei 0 °C (32 °F) temperataroje.

« Jkrovimo stotelé

Atjunkite jkrovimo stotele nuo maitinimo ir laikykite sausoje, vésioje vietoje, atokiau nuo tiesioginiy saulés spinduliy.
Pastaba: Po ziemos laikymo vel sumontuokite jkrovimo stotele ir jstatykite | jg robotg jkrauti. Jei jkrovimo stotele
sumontuosite kitoje vietoje, robotas automatiSkai atnaujins stotelés vietg vos jsikroves ir iSvaziaves i$ stoteles. Jei del
dideliy sodo pokyciy kyla pozicionavimo klaidy, rekomenduojama i$ naujo sukurti ploto Zemélapj.

11 Transportavimas

llgo transportavimo metu robotas turi bati iSjungtas. Rekomenduojama naudoti originalig pakuote.

ejimas
ﬁgri% transportuodami iSjunkite robota ir pasukite apsauginj raktelj j padétj OFF.
« Kelkite robotg uz galinés rankenos, laikydami peiliy diskg toliau nuo kino.

o=



12 Gedimy Salinimas

Problema

PrieZastis

Sprendimas

Robotas neprisijungia
prie programélés.

1. Robotas yra uz ,Wi-Fi“ signalo
aprepties ar ,Bluetooth” veikimo
riby.

2. Robotas iSjungtas arba
paleidZziamas i$ naujo.

1. Patikrinkite, ar robotas visiskai jsijunge.
2. Patikrinkite, ar tinkamai veikia marSruto parinktuvas.
3. Prieikite arciau roboto, kad uzmegztumete ,Bluetooth” rysj.

Nepavyksta prisijungti
prie ,Wi-Fi*.

Robotas palaiko tik 2,4 GHz tinklus.

|sitikinkite, kad naudojate vienos juostos 2,4 GHz daznio tinkla.

Robotas pakeltas.

Ratas nelieCia zemes.

1. Padékite robota atgal ant lygios Zemes.

2. Du kartus paspauskite mygtukg OK, kad atrakintumete robota
3. Robotas negali jveikti aukstesniy nei 4 cm (1,6 col.) kliuciy. Dg
vietoje Zeme turi bati lygi.

rbo

Robotas pasvires.

Robotas pasvires daugiau nei 40 %
(21,8°).

1. Padekite robotg atgal ant lygios Zemes.
2. Du kartus paspauskite mygtuka OK, kad atrakintumeéte robota
3. Robotas negali jveikti statesniy nei 40 % (21,8°) Slaity.

Robotas jstrigo.

Robotas jstrigo ir negali iSvaziuoti.

1. Pa3alinkite aplinkines kliatis ir bandykite dar karta.

2. Rankomis perkelkite robota j lygia, atvirg vieta Zemelapio viduj
bandykite paleisti uzduotj i$ naujo. Jei problema kartojasi, bandyk
karta, kai robotas bus jkrovimo stoteléje.

3. Patikrinkite, ar Zemeéje néra duobiy. Prie$ pjaudami uZpildykite
kad robotas nejstrigty.

4. Jei robotas Sioje vietoje stringa daznai, galite jg nustatyti kaip
draudZiama zona.

eir
ite dar

duobes,

Kairiojo / deSiniojo
galinio rato klaida.

Ratas nesisuka arba sugedo rato
variklis.

1. Nuvalykite galinius ratus ir bandykite dar karta.
2. Jei klaida kartojasi, paleiskite robota i$ naujo.
3. Jei problema iSlieka, kreipkités j garantinio aptarnavimo tarnyk

Nesisuka peiliy diskas.

Peiliy diskas nesisuka normaliai
arba sugedo pjovimo variklis.

1. I8valykite peiliy diska ir bandykite dar karta.

2. Patikrinkite, ar aplinkiné zolé néra aukstesné nei 10 cm (3,9 ¢
Gallite i$ anksto nupjauti vejg paprasta vejapjove, kad auksta Zol
neblokuoty peiliy disko.

3. Patikrinkite, ar po peiliy disku néra vandens. Jei yra, perkelkite
| sausa vietg ir bandykite dar karta.

4. Jei klaida kartojasi, paleiskite robotg i$ naujo.

5. Jei problema iSlieka, kreipkités j garantinio aptarnavimo tarnyh

ol.).

=

> robotg

|krovimo klaida.

Robotas stovi jkrovimo stoteléje,
bet sutrikusi jkrovimo srove ar
jtampa.

1. Patikrinkite, ar jkrovimo stotele tinkamai prijungta prie maitinin
2. Patikrinkite, ar roboto ir jkrovimo stotelés jkrovimo kontaktai §
3. Patikring pabandykite iS naujo jstatyti robotg j jkrovimo stotele
4. Jei problema iSlieka, kreipkités j garantinio aptarnavimo tarnyb

ards.

Robotas iSsijungia
vietoje

Akumuliatoriaus temperatdra = 65
°C (149 °F)

1. Naudokite robotg ten, kur akumuliatoriaus skyriaus temperatt
Zemesne nei 57 °C (135 °F).
2. Jei problema iSlieka, kreipkités j garantinio aptarnavimo tarnyk

Q

o

Akumuliatoriaus temperatdra < -12
°C (10 °F)

1. Naudokite robotg ten, kur akumuliatoriaus skyriaus temperatt
aukstesneé nei -6 °C (21 °F).
2. Jei problema iSlieka, kreipkités j garantinio aptarnavimo tarnyk

Q




Problema

Priezastis

Sprendimas

Robotas pristabdo
uzduotis ir grjZta  stotele

Akumuliatoriaus temperatdra = 62
°C (144 °F)

1. ISjunkite robota ir palaukite, kol akumuliatoriaus skyriaus tem
nukris Zemiau 57 °C (135 °F). Po kurio laiko temperatira sumaz
savaime.

2. Jei problema islieka, kreipkités j garantinio aptarnavimo tarny

peratira
es

pa.

Akumuliatoriaus temperatdra < -6
°C (21 °F)

1. Naudokite robota ten, kur akumuliatoriaus skyriaus temperatd
aukstesné nei -6 °C (21 °F).
2. Jei problema iSlieka, kreipkités j garantinio aptarnavimo tarnyl

ra

ba.

Robotas stovi stoteléje,
bet nesikrauna

Akumuliatoriaus temperatdra > 50
°C (122 °F)

1. ISjunkite robota ir palaukite, kol akumuliatoriaus skyriaus temp
nukris Zemiau 50 °C (122 °F). Po kurio laiko temperattra sumaz
savaime.

2. Jei problema iSlieka, kreipkités j garantinio aptarnavimo tarny

peratlra
es

pa.

Akumuliatoriaus temperatira < 6
°C (43 °F)

1. Naudokite robotg ten, kur akumuliatoriaus skyriaus temperatd
aukstesneé nei 6 °C (43 °F).
2. Jei problema iSlieka, kreipkités j garantinio aptarnavimo tarny

ra

pa.

Auksta LIDAR
temperatara.

LiDAR temperatdra auksta. LIDAR
netrukus sustos.

1. Robotas automatiSkai bandys grjzti j jkrovimo stotele atvésti.

2. Uztikrinkite, kad robotas dirbty Zemesnéje nei 40 °C (104 °F)
temperataroje.

3. Padékite robotg pavéesingoje, vésioje ir gerai vedinamoje viet
Signalas nutils temperatarai nukritus iki normalaus lygio.

4. Signalui nutilus robotas automatiskai tes darba.

5. Jei problema iSlieka, kreipkités j garantinio aptarnavimo tarny

aplinkos

je.

pa.

Robotas pasiklydo.

Prarastas pozicionavimas.

1. Patikrinkite, ar LIDAR ar priekiné kamera roboto virSuje néra
Purvas trikdo pozicionavima.

purvini.

2. Rankomis perkelkite robota j atvirg vieta Zzemeélapio viduje ir bandykite

paleisti uzduotj i$ naujo.
3. Jei pozicionavimas neatsistato, per programeéle nuotoliniu bag
grazinkite robotg j jkrovimo stotele ir tada paleiskite pjovimo uzd

u
uotj.

Jutiklio klaida.

Jutiklio klaida.

1. Paleiskite robotg i§ naujo ir bandykite dar karta.
2. Jei problema iSlieka, kreipkités j garantinio aptarnavimo tarny

pa.

Robotas yra
draudziamoje zonoje.

Robotas yra draudZiamoje zonoje.

1. Rankomis perkelkite robotg i$ draudZiamos zonos ir bandykit:
karta.

2. Per programéle nuotoliniu badu iSveskite robota i$ draudziam|
zonos ir bandykite dar karta,.

e dar

0S

Robotas yra uz
Zemelapio riby.

Robotas yra uz Zemélapio riby.

1. Rankomis perkelkite robotg j Zemélapio vidy ir bandykite dar
2. Per programeéle nuotoliniu badu graZinkite robota j zemeélapj i
bandykite dar karta.

arta.




Problema

Priezastis

Sprendimas

ljlungtas avarinis
sustabdymas.

Paspaustas roboto mygtukas
STOP.

Du kartus paspauskite mygtukg OK, kad atrakintuméte robota.

Senka akumuliatorius.
Robotas netrukus
iSsijungs.

Akumuliatoriaus lygis < 10 %.

|statykite robotg j jkrovimo stotele jkrauti.

Robotas yra uz
Zemélapio. Vagystés
rizika.

Robotas yra uz Zemélapio.

1. Rankomis graZinkite robota j darbo zona.
2. Programélés nustatymuose galite iSjungti signalizacijg uz Zen

néelapio.

Nepavyksta grjzti j
jkrovimo stotele.

Grjzdamas robotas neranda
ikrovimo stotelés.

1. Patikrinkite, ar robotui netrukdo klittys. PaSalinkite klitis ir bg
dar karta.

2. Per programeéle nuotoliniu badu graZinkite robotg j jkrovimo s
3. Patikrinkite, ar grjizimo | stotele take ar plote prie$ jkrovimo st
néra ne zolés pavirsiy. Zemeélapio redagavimo funkcija galite nu
juos kaip pravaziuojamas zonas.

ndykite

otele.
ptele
statyti

Nepavyksta prisijungti
prie jkrovimo stotelés.

Robotas randa jkrovimo stotele, bet
nepavyksta prisijungti.

1. Patikrinkite, ar stotelés atspindincios plévelés néra purvinos ar

uzdengtos.

2. Patikrinkite, ar prie$ stotele néra kliaciy.

3. Patikrinkite, ar stotelé nebuvo perkelta.

4. Patikrinkite, ar pagrindo ploksté nepadengta storu purvo sluo
5. Patikrinkite, ar stotelé nestovi nuolydyje.

6. Patikrinkite, ar stotelé turi maitinima.

7. Padékite robotui prisijungti prie jkrovimo stotelés nuotoliniu va
arba rankomis.

sniu.

Idymu

Pozicionavimas
nepavyko.

Pozicionavimas nepavyksta robotui
pradedant pjovimo uzduotj.

1. Rankomis perkelkite robota j lygia, atvira vieta Zemélapio vidyje ir

bandykite paleisti uzduotj i$ naujo.
2. Jei klaida kartojasi, bandykite dar karta, kai robotas bus jstat
ikrovimo stotele.

tas |

Nepakanka vietos
apsisukti priesais stotele.

Nepakanka vietos apsisukti
prieSais stotele.

1. Jei stotelé stovi Zemélapio pakrastyje ar viduje, uztikrinkite be

ntlim

(39,4 col.) laisvos vietos tarp stotelés pagrindo plokstés priekinés zonos

ir Zemelapio ribos; kitaip robotas gali negaléti apsisukti.

2. Perkelkite stotele arba pakeiskite Zemelapj Zzemélapio redaggvime.

Takas uzblokuotas.

Takas uzblokuotas.

1. Patikrinkite, ar take nenustatyta draudziama zona.

2. Patikrinkite, ar robotui netrukdo kliatys.

3. Jei robotas vis tiek negali pravaziuoti, iStrinkite taka Zemelapi
redagavime ir nustatykite nauja.

o]

Priekinés kameros
problema.

Priekinés kameros problema.

1. Nuvalykite priekine kamera Svaria Sluoste.
2. Pabandykite paleisti robota i$ naujo.
3. Jei problema iSlieka, kreipkités | garantinio aptarnavimo tarny

ba.

Priekiné kamera
uzdengta.

Priekiné kamera uzdengta.

Nuvalykite prieking kamerg Svaria Sluoste.

Riby aptikimo klaida
automatinio Zemélapio
kdrimo metu.

Riby aptikimo klaida automatinio
Zemelapio kdrimo metu.

1. Uztikrinkite tinkama apSvietima — nei per rySky, nei per silpna.

2. |sitikinkite, kad oras giedras, be rako ar lietaus.

3. |sitikinkite, kad priekiné kamera Svari ir neuzdengta.

4. |sitikinkite, kad Zemés pavirSius lygus — nelygumai gali trikdyt
aptikima.

5. Jei riby aptikimas ir toliau nepavyksta, Zemélapiui kurti perjunkite

nuotolinio valdymo rezima.

Pjaudamas robotas
nejprastai vibruoja.

Pazeistas ar trikstamas peiliukas
ant peiliy disko.

Nedelsdami iSjunkite robota ir patikrinkite, ar ant peiliy disko netraksta

peiliuky, ar jie nepaZzeisti ir neatsilaisvine.




13 Specifikacijos

Pagrindiné informacija

Gaminio pavadinimas

Robotas vejapjove

VIAX 500
Prekés Zenklas MOVA
Modelis MVLM2100
Matmenys 595 mm x 380 mm x 285 mm

(23.4"x15.0"x 11.2")

Roboto svoris (su akumuliatoriumi)

9.6 kg (21.2 lbs)

DidZiausias Zemélapio plotas

500 m?
(0.1 acre)

Pjovimo aukstis

20~60 mm (0.79"~2.36")

Pjovimas

Pjovimo plotis 20cm (7.9")
|krovimo trukmé 1 _

60 min
Garso galios lygis LWA 57 dB(A)
Garso galios neapibréztis KWA 3dB(A)

Triuk8mo emisija

Garso slégio lygis LpA 49 dB(A)
Garso slegio neapibréztis KpA 3 dB(A)

Darbiné temperatdra

0~50 °C (32~122 °F)
Rekomenduojama: 10~35 °C (50~95 °F)

ligalaikio laikymo temperatara

-10-35 °C (14~95 °F)
Rekomenduojama: 0-25 °C (32~77 °F)

Darbo salygos Robotas: IPX6
IP klasé |krovimo stotelé: IPX4
Maitinimo Saltinis: IP67
Didziausias pjovimo ploto nuolydis 40% (21.8°)
+Bluetooth* dazniy diapazonas 2400.0-2483.5 MHz
802.11b:16+2dBm(@11Mbps)
Didziausia RD galia 802.11g:14+2dBm(@54Mbps)
802.11n:13+2dBm(@HT20,HT40)
Bluetooth: 7.49dBm
Wi-Fi Wi-Fi 2.4 GHz
Rysys (2400-2483.5M)
Link modulis Pasirenkamas

(parduodamas atskirai oficialiais kanalais)

Link paslauga (pasirenkama) 2

LTE-FDD: B1/3/5/7/8/20/28
LTE-TDD: B38/40/41
GSM: B2/3/5/8

GNSS (pasirenkama) 3

GPS/GLONASS/BDS/Galileo




Pjovimo variklis Greitis 2500/min
Akumuliatoriaus modelis MBPM30
Akumuliatoriaus tipas Licio jony akumuliatorius
Akumuliatorius (roboto)
Tipiné talpa 4 Ah
Vardiné jtampa 18V DC
Kroviklio modelis MPAM20 / MPAM20(C)
|vesties jtampa 100~240 V AC
Maitinimo Saltinis
ISvesties jtampa 20V DC
ISvesties srové 3A
|krovimo stotelés modelis MCV30
|vesties jtampa 20V DC
|krovimo stotelé ISvesties jtampa 20V DC
|vesties srove 3A
ISvesties srové 3A
Atsarginiai peiliukai ir varztai 9
Priedai
Peiliuko modelis MBKM10

1. Jkrovimo trukmé taikoma, kai robotas, iSsikrovus akumuliatoriui, automatiskai grjZta j jkrovimo stotele.
2. Reikalingas Link modulio jdiegimas.

3. Reikalingas Link modulio jdiegimas.

Pastaba: Nuolat tobulinant gaminj, specifikacijos gali keistis. Naujausig informacijg rasite musy svetainéje
https://lwww.mova.tech.



