


1 Saugos instrukcijos

1.1 Bendrosios saugos instrukcijos

» PrieS naudodami gaminj, atidziai perskaitykite ir supraskite naudotojo vadovg.

» Su gaminiu naudokite tik ,MOVA " rekomenduojamg jranga. Bet koks kitas naudojimas laikomas netinkamu.

» Neleiskite vaikams buti Salia veikiancios masinos ar su ja zaisti.

= Nenaudaokite gaminio vietose, kur zmones nezino apie jo buvima.

» Rankiniu budu valdydami jrenginj per ,MOVAhome " programele, nebekite. Visada eikite, bukite atsargus
Slaituose ir nuolat islaikykite pusiausvyra.

= Nenaudakite gaminio, kai darbo zonoje yra zmoniy, ypac vaiky arba gyvinu.

» Jei gaminj naudojate vieSose vietose, aplink darbo zong pastatykite jspejamuosius zenklus su Siuo tekstu:
JSPEJIMAS! Automatine vejapjove! Laikykites atokiau nuo masinos! Prizitrekite vaikus!

» Naudodami gaminj devekite tvirtg avalyne ir ilgas kelnes.

= Kad iSvengtumete gaminio pazeidimy ir nelaimingu atsitikimy, susijusiy su transporto priemaonemis bei
asmenimis, nenustatykite darbo zony ar transportavimo taky per viesuosius takus.

» Nelieskite judanciy pavojingy daliy, pavyzdziui, pjovimo disko, kol jos visiskai nesustojo.

= Susizaloje arba jvykus nelaimingam atsitikimui, kreipkites medicinines pagalbos.

» Pries salindami uzsikimsimus, atlikdami priezitros darbus ar tikrindami gaminj, nustatykite jj j padetj ,,OFF “.
Jei gaminys nejprastai vibruoja, pries jj i5 naujo paleisdami patikrinkite, ar néra pazeidimy. Nenaudokite
gaminio, jei yra sugedusiy daliy.

» Netieskite pagrindinio kabelio vietose, kuriose gaminys pjauna. Vadovaukites pateiktomis kabelio tiesimo
instrukcijomis.

= Gaminiui jkrauti naudokite tik pakuoteje esancig jkrovimo stotele. Del netinkamo naudojimo gali istikti elektros
smugis, perkaitimas arba esdinancio skyscio nuotekis i akumuliatoriaus. Jei iStekejo elektrolitas, nuplaukite
vandeniu arba neutralizuojancia medziaga, o jei esdinantis skystis pateko j akis, kreipkites medicinines
pagalbos.

» Prijungdami maitinimo kabelj prie elektros lizdo, naudokite liekamosios sroves jtaisg (RCD), kurio didziausia
suveikimo srove yra 30 mA.

» Naudokite tik ,MOVA " rekomenduojamus ariginalius akumuliatorius. Naudojant neoriginalius akumuliatorius,
gaminio saugumas negali buti garantuojamas. Nenaudokite nejkraunamuy baterijy.

= Laikykite ilginamuosius laidus atokiau nuo judanciy pavojingy daliy, kad jy nepazeistumete ir
neprisiliestumete prie jtampingujy daliy.

« Siame dokumente pateiktos iliustracijos yra tik pavyzdinés. Vadovaukités tikruoju gaminiu.

« Niekada neleiskite Sia masina naudotis vaikams, riboty fiziniy, jutiminiy ar protiniy gebejimy asmenims arba
asmenims, neturintiems patirties ir Ziniy, taip pat asmenims, nesusipazinusiems su siomis instrukcijomis; vietos
taisykles gali riboti operatoriaus amziy.

= Neprijunkite ir nelieskite pazeisto laido, kol jis nebus atjungtas nuo elektros lizdo. Jei laidas pazeidziamas
naudojimo metu, istraukite kistukg is elektros lizdo. Del nusidevejusio ar pazeisto laido padideja elektros
smugio rizika, todel jj turety pakeisti technines priezitros darbuotojai.

= Nestumkite gaminio per jegg ar greitai, nes taip galite jj sugadinti.

 Kad buty laikomasi radijo dazniy (RD) poveikio reikalavimu, tarp jrenginio ir zmogaus turi buti islaikomas 35
cm atstumas.

» Akumuliatoriui jkrauti naudokite tik su Siuo prietaisu pateiktg atjungiamaji maitinimo blokg.

1.2 Montavimo saugos instrukcijos

« Venkite jrengti jkrovimo stotele vietose, kuriose uz jos galima uzklidti.
» Nejrenkite jkrovimo stoteles vietose, kur gali susikaupti vanduo.
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= Nejrenkite jkrovimo stoteles ir jos priedy arCiau kaip 60 cm atstumu nuo bet kokiy degiyjy medziaguy. Del
jkrovimo stoteles ir maitinimo Saltinio gedimo arba perkaitimo gali kilti gaisro pavojus.

1.3 Eksploatavimo saugos instrukcijos

« Laikykite rankas ir kojas atokiau nuo besisukanciy peiliy. Nekiskite ranky ar koju prie gaminio arba po juo, kai
jisyra jjungtas.

 Nekelkite ir neneskite gaminio, kai jis yra jjungtas.

« Kai darbo zonoje yra zmoniuy, ypac vaiky, arba gyviny, naudokite parkavimo rezimg arba nustatykite gaminj j
padetj ,,OFF “.

« sitikinkite, kad vejoje nera pasaliniy daikty, pavyzdziui, akmenu, Saku, jrankiy ar Zaisly. PrieSingu atveju peiliai
gali buti pazeisti, jei atsitrenks j daikta.

= Nedekite jokiy daikty ant gaminio ar jkrovimo stoteles.

= Nenaudokite gaminio, jei neveikia mygtukas ,,STOP “.

= Venkite gaminio susiddrimo su zmonemis ar gyvanais. Jei zmogus arba gyviunas atsiduria gaminio kelyje,
nedelsdami jj sustabdykite.

= Kai gaminys nenaudojamas, visada nustatykite jj j padetj ,,OFF “.

» Nenaudokite gaminio kartu su iskylanciuoju purkstuvu. Naudokite tvarkarascio funkcijg, kad gaminys ir
iSkylantysis purkstuvas neveikty vienu metu.

» Nenustatykite jungiamojo kanalo vietose, kuriose jrengti iskylantieji purkstuvai.

= Nenaudokite gaminio, jei darbo zonoje yra susikaupusio vandens, pavyzdziui, per stipry liety ar susidarius
baloms.

1.4 Prieziliros saugos instrukcijos

» Atlikdami technine priezitrg, nustatykite gaminj j padetj ,,OFF “.

= Nuplove jsitikinkite, kad gaminys ant zemes pastatytas jprasta padetimi, o ne apverstas.

= Neapverskite gaminio, noredami nuvalyti Sasi. Jei vis delto apversite jj noredami isvalyti, veliau batinai
pastatykite j tinkamg padétj. Si atsargumo priemoné batina, kad | variklj nepatekty vandens ir nesutrikty
iprastas veikimas.

= Pries valydami jkrovimo stotele arba atlikdami jos technine priezitra, atjunkite kistukg nuo jkrovimo stotelés
arba isimkite atjungimo jtaisa.

= Gaminiui valyti nenaudokite auksto slegio plovimo jrenginio arba tirpikliy.

1.5 Akumuliatoriaus sauga

Licio jony akumuliatoriai gali sprogti arba sukelti gaisrg, jei bus iSardyti, trumpai sujungti, veikiami vandens,
ugnies ar aukstos temperattros. Su akumuliatoriumi elkites atsargiai, jo neardykite ir neatidarykite, taip pat
saugokite jj nuo bet kokio elektrinio ar mechaninio pazeidimo. Laikykite juos atokiau nuo tiesioginiy saules
spinduliy.

1. Naudokite tik gamintojo pateiktg akumuliatoriaus jkroviklj ir maitinimo Saltinj. Naudojant netinkamg jkroviklj ir
maitinimo Saltinj, gali istikti elektros smugis ir (arba) kilti perkaitimas.

2. NEBANDYKITE TAISYTI ARBA MODIFIKUQTI AKUMULIATORIY! Bandant taisyti, del sprogimo arba elektros smugio
galima sunkiai susizaloti. Atsiradus nuotekiui, istekejes elektrolitas yra esdinantis ir toksiskas.

3. Siame prietaise yra akumuliatoriy, kuriuos gali keisti tik kvalifikuoti asmenys.

1.6 Liekamaoji rizika

Kad isvengtumete suzalojimy, keisdami peilius muvekite apsaugines pirstines.

4



1.7 Simboliai ir lipdukai

ISPEJIMAS -
Prie$ naudodami jrenginj perskaitykite vartotojo instrukcijg.

|SPEJIMAS -
Laikykités saugaus atstumo nuo veikiancios masinos.

|SPEJIMAS
Pries dirbdami su masina ar jg keldami, iSimkite atjungimo
jtaisa.

|SPEJIMAS -
Nelipkite ant masinos.

= > vel> T B>

I|SPEJIMAS -

Sio gaminio negalima ismesti su jprastomis buitinémis
atliekomis. Uztikrinkite, kad gaminys baty perdirbtas laikantis
vietos jstatymy reikalavimy.




Sis gaminys atitinka taikomas EB direktyvas.

Il klasée

Pries jkraudami perskaitykite instrukcijas.

¢
D
)

Nuolatiné sroveé

]

Il klasé

NUMATYTOJI PASKIRTIS

Sis sodo gaminys skirtas vejai pjauti namy tkyje. Jis sukurtas daznai pjauti, kad veja bty sveikesne ir atrodyty

geriau nei bet kada anksciau. Atsizvelgiant j vejos dydj, vejapjove galima suprogramuati veikti bet kuriuo metu

arba bet kokiu daznumu. Gaminys nepritaikytas kasti, sluoti ar sniegui valyti.

e

Siuo dokumentu ,Kutting Technology (Suzhou) Co., Ltd. “ pareiskia, kad radijo jrenginio modelis MOVA
MLLM1110/MLLM4110 atitinka Direktyvg 2014/53/ES. Visa ES atitikties deklaracijos tekstg galima rasti Siuo

interneto adresu: https://global.mova-tech.com/pages/declaration-of-conformity.

Gaminys atitinka JK PSTI reglamentus; visg atitikties deklaracijos teksta rasite Siuo interneto adresu: https://

global.mova-tech.com/pages/statement-of-compliance-for-uk-psti.

Noredami gauti iSsamy elektroninj naudotojo vadova, apsilankykite https://global.mova-tech.com/pages/
user-manuals-and-fags.
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2 Gaminio pristatymas

2.1 Dézés turinys

OLiDARjutiklio apsauginis dangtis e Robotas 9 Jkrovimo bokstelis
(su 10 m ilginamuoju laidu)

OPagrindo ploksteé 9 Maitinimo 3altinis’ @Valymo Sepetélis
@ varitai, 8 vnt., sesiakampis raktas @) Atsarginiai peiliai ir varztai’ @)Naudotojo vadovas

@Nesipﬁkuojanti Sluosteé mTrumpasis pradzios vadovas

1. ,MOVA 600 " ir ,MOVA 600 Kit " yra aprapinti 1,5 A maitinimo Saltiniu. ,MOVA 1000 “yra aprupintas 3 A
maitinimo Saltiniu.

2. Tiek ,MOVA 600 “, tiek ,MOVA 1000 “komplektuojami su 9 atsarginiais peiliais ir varztais. ,MOVA 600 Kit "
komplektuojamas su 81 atsarginiu peiliu ir varztu.
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2.2 Gaminio apzvalga

Stabdymo mygtukas

LiDAR Saugumo raktas

Pjovimo aukscio
reguliavimo rankenelé

Jkrovimo kontaktai

Rankena

Akumuliatoriaus skyrius

Pjovimo diskas

Priekinis ratas

Varomasis ratas’

3. Varomujy raty tipas skiriasi priklausomai nuo roboto modelio. ,MOVA 600 “ir ,MOVA 600 Kit " yra
komplektuojami su standartiniais varomaisiais ratais. ,MOVA 1000 " yra aprapintas bekeles ratais.

2.3 Jutiklis
Pavadinimas Aprasymas
Gauna informacijg apie aplinkg, padeda robotui nustatyti padetj, isvengti klit¢iy bei
LIDAR aptikti vandenj ir neSvarumus.
Aptikimo diapazonas: 30 m esant 10 % atspindziui
Regejimo laukas: 360° (horizontaliai) x 59° (vertikaliai)
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3 Montavimas

3.1 Pasirinkite tinkamg vietg

» |krovimo stotele pastatykite ant lygaus pavirsiaus Salia vejos krasto ir elektros lizdo. Parinkite vietg, kurioje yra
stiprus ,Wi-Fi " signalas.

Pastaba. Mobiliuoju jrenginiu toje vietoje patikrinkite ,Wi-Fi “ signalo stiprumg. Geras ,Wi-Fi " signalas
uztikrina stabily rysj tarp roboto ir programeles.

Svarbu. Jsitikinkite, kad zeme yra pakankamai minksta smeigei jrengti.

Svarbu. Jei jkrovimo stotele yra ant nuolydzio, jsitikinkite, kad nuolydis nera per staigus, kad robotas nenuslysty
atgal ir negalety prie jos prisijungti.

( N

=
Q

. — 3

=

o —/
= Palikite bent 1 m laisvos erdves be klitciy jkrovimo stoteles kairéje, desineje ir priekyje. Jsitikinkite, kad aplink
tg vietg zole yra trumpesne kaip 6 cm. Jei zolé aukstesne, pirmiausia jg nupjaukite stumiamaja vejapjove. Del
aukstos Zoles robotui gali buti sunku sugrjzti j jkrovimo stotele.

/ )

3.2 Jkrovimo stotelés jrengimas
@ Pritvirtinkite pagrindo plokste prie Zemés naudodami pridedamus varztus ir sesiakampj rakta.

(" N
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@ |statykite jkrovimo bokstelj j pagrindo plokste; turite isgirsti spragteléjima.

~

~

=/

-

~

O Prijunkite maitinimo 3altinj prie ilginamojo laido, tada prijunkite prie elektros lizdo. Maitinimo Saltinj laikykite

bent 30 cm virs Zemes.

Pastaba. Kai tiekiama energija, jkrovimo stoteles LED indikatorius SvieCia nuolatine mélyna Sviesa.

~

~
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© Nuimkite LiDAR jutiklio apsauginj dangtj.

@ Jstatykite robotg j jkrovimo stotele, kad jis jsikrauty. Jsitikinkite, kad roboto ir jkrovimo stotelés jkrovimo

kontaktai yra tinkamai sujungti.

Pastaba. Indikatoriaus lempute mirksés zaliai, kai robotas sekmingai kraunamas jkrovimo stoteléeje.
Pastaba. Jei norite prideti garazg papildomai apsaugai, naudokite atitinkamg ,MOVA Garage “, kurj galima

jsigyti vietinese parduotuvese arba internetu. Naudojant ne ,MOVA Garage

"

, ikraunant gali kilti problemuy.

~
(S —/
Jkrovimo stotelés LED indikatorius
LED indikatoriaus lemputés Reikime

spalva

Mirksinti/nuolatine raudona

1. lkrovimo stoteles sutrikimas (pvz., jkrovimo sroves arba jtampos
problema).

2. Robotas yra prijungtas prie jkrovimo stotelés, bet jkrovimas vyksta
netinkamai (pvz., jkrovimo kontakty trumpasis jungimas).

Nuolatine melyna

Jkrovimo stotelei tiekiama energija. Roboto nera jkrovimo stoteleje.

Mirksinti zalia

Robotas jkraunamas jkrovimo stoteléje.

Nuolatine zalia

Robotas yra jkrovimo stoteléje ir visiskai jkrautas.

¥




4 Paruosimas pirmajam naudojimui

4.1 Susipazinkite su valdymo skydeliu

Roboto bisenos indikatorius
Programeélés rysio indikatorius

UZrakto nuo vaiky indikatorius

Lljungti / iSjungti “ Pjauti ,Home" ,Gerai"

Valdikliai

Mygtukas Funkcija

Kad jjungtumete robotg, jstatykite saugumo raktg ir pasukite jj j padetj ,,ON *“.
Paspauskite ir 2 sekundes palaikykite nuspaude Q) kad jjungtumete robotg.

ljiungti /
iSjungti (b Norédami isjungti robotg, jsitikinkite, kad jo néra jkrovimo stoteleje. Tada,
paspauskite ir palaikykite (') 2 sekundes. Saugumo raktelio pasukimas j iSjungimo
padet] taip pat isjungs robota.

Piauti DI Noredami pradeti vejos pjovimg visame plote arba testi pristabdytas uzduotis,
J paspauskite |, tada per 5 sekundes paspauskite mygtukg ,,0K “.

Norédami grgzinti robotg j jkrovimo stotele jkrovimui, paspauskite O tada per 5

"
»Home "3 sekundes paspauskite mygtukg ,,0K “ .

Kad isjungtumete saugos uzraktg ir jjungtumete valdymag programele, du kartus
paspauskite mygtukg ,,Gerai “

u Kad jjungtumete ,Bluetooth “ susiejimo rezimg, paspauskite ir 3 sekundes

»Gerai palaikykite nuspaustg mygtukg ,,Gerai “

"

Noredami patvirtinti veiksma valdymo skydelyje, paspauskite mygtukg ,, Gerai
vieng karta.

Norédami i$ naujo nustatyti robotg, paspauskite ir palaikykite nuspaude >l mygtukg
Pjauti + Gerai ir ,OK “ mygtukqg kartu 3 sekundes. Tai i5 naujo nenustatys eksploataciniy medziagy
atgalinés atskaitos laiko.

Paspauskite mygtuka ,,Stop “, kad sustabdytumete robotg ir suaktyvintumete
,Stop “ saugos uzrakta. Valdymas programele bus iSjungtas. Du kartus paspauskite mygtukg
»Gerai “, kad isjungtumete saugos uzrakta.
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Saugumo raktas

= Pries jjungdami robotg, pasukite saugumo raktg j padetj ,,ON *“.

« Pasukus saugumo raktg j padetj ,,OFF “, robotas automatiskai issijungs.

= Apsauginj rakta galite istraukti, kai jis yra nustatytas j padetj ,,OFF “. Be rakto roboto jjungti negalima.
Pastaba. Jei praradote apsauginj rakta, kreipkités j garantinio aptarnavimo komandg, kad gautumete nauja.

Valdymo skydelio indikatoriy lemputés

Indikatorius

Spalva

Reiksmeé

Roboto bisena @ °

Mirksinti Zalia

Robotas jkraunamas jkrovimo stoteléje.

Nuolatine zalia

Akumuliatorius visiskai jkrautas.

Nuolatine raudona

Jvyko klaida.

Mirksinti melyna

Robotas atlieka uzduotj arba yra pristabdytas.

Robotas jsijungia.

Nuolatine melyna

Robotas veikia budejimo rezimu.

Ry3ys su programéle
ge

Nuolatine melyna

Robotas prijungtas prie programeles.

Uzraktas nuo vaiky

B8 e

Nuolatine melyna

Valdymo skydelis uzrakintas naudojant
programele. (Funkcijg ,Uzraktas nuo vaiky "
galite jjungti programelés nustatymy skiltyje.)
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4.2 Pradiniai nustatymai

Pries jjungdami robotg pirmg kartg, turite atlikti keletg pagrindiniy nustatymy, kad jis bty paruostas darbui.

@ Atidarykite virsutinj dangtj, tada pasukite apsauginj raktg | padétj ON.

@ Paspauskite ir palaikykite valdymo skydelio mygtukg d) 2 sekundes, kad jjungtumete robota.
Pastaba. Kai robotas jjungtas, valdymo skydelyje esantis bsenos indikatorius @& ® rodys nuolatine mélyng
Sviesg.

Pastaba. Robotas automatiskai jsijungs, kai prisijungs prie jkrovimo stoteles.
Svarbu. Noredami jjungti robotg, jsitikinkite, kad jstatytas apsauginis raktas ir jis pasuktas j padetj ,,ON “.

PrieSingu atveju roboto jjungti nepavyks.

© Prijunkite robotg prie interneto.

Nuskaitykite QR kodg, kad j mobilyjj jrenginj atsisiystumete programele ,MOVAhome "“.|diege, sukurkite
paskyrg ir prisijunkite.

Programele ,MOVAhome " taip pat galite atsisiysti i5 ,App Store “ arba ,Google Play “.

" Download on the AN, Get it on

App Store P* Google Play
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PriesS nustatant tinklg:

- |sitikinkite, kad robotas ir jusy mobilusis jrenginys naudoja tg patj ,wWi-Fi “ tinklg.
- |sitikinkite, kad mobilusis jrenginys yra ne toliau kaip 10 m atstumu nuo roboto.
- Jjunkite ,Bluetooth " funkcijg mabiliajame jrenginyje.

1. Atidarykite programele ,MOVAhome "

2. Prisijungti galite vienu is Siy budy:

a. Nuskaitykite QR kodg. Eikite j skiltj 8 ,,Jrenginys “ ir bakstelékite = ,,Nuskaityti QR kodg prisijungimui
Kad prisijungtumete, nuskaitykite vidineje roboto virsutinio dangcio puseje esantj QR kodg.

"

b. Pridékite rankiniu badu. Eikite j skiltj # ,Jrenginys “ ir bakstelekite 4 ,,Pridéti “. Tada pasirinkite savo
roboto modelj, kad prisijungtumete.

c. Automatinis aptikimas: Robotas ieskos netoliese esanciy jrenginiy. Bakstelekite savo robotg is aptikty
jrenginiy saraso, kad prisijungtumete.

3. Vadovaukites programeléje pateikiamais nurodymais, kad uzbaigtumete ,Wi-Fi " tinklo rysio nustatyma.
Svarbu. Naudokite 2,4 GHz daznio vienos juostos tinklg arba 2,4 / 5 GHz daznio dviejy juosty tinklg.
Svarbu. Jsitikinkite, kad jasy ,Wi-Fi " tinkle néra uzkardos ir jis néra uzsifruotas. Priesingu atveju tinklo
nustatymas gali nepavykti.

Pastaba. Taip pat galite jsigyti susiejimo modulj, kad robotg valdytumete nuotoliniu budu be ,Wi-Fi " rysio.
4. Paspauskite ir 3 sekundes palaikykite nuspaustg valdymo skydelio mygtukg ,,Gerai “ . Robotas persijungs |
,Bluetooth " susiejimo rezimg.

5. Vadovaukites programeléeje pateikiamais nurodymais, kad uzbaigtumete susiejimg.

Pastaba. Kai robotas sekmingai prisijungia prie programeles, valdymo skydelio rysio su programele
indikatorius @ e $viecia nuolatine melyna 3viesa.
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Kaip atsieti robotg?

Sekmingai atlikus susiejima, robotas automatiskai susiejamas su ,MOVAhome " paskyra. Kiekvienas jrenginys
gali buti susietas tik su viena paskyra. Tuo paciu metu jo negalima susieti su kita paskyra.

Noredami susieti robotg su nauja paskyra, pirmiausia turite jj atsieti. Noredami atsieti:

1. Atidarykite programele ,MOVAhome . Eikite | f ,,Jrenginys “

2. Raskite savo roboto pavadinimag. Jei su ,MOVAhome " paskyra susieti keli robotai, braukite kairen arba
desinen, kad atvertumete norimo redaguoti roboto puslapj.

3. Bakstelekite . Salia roboto pavadinimo.

4. Pasirinkite ,,IStrinti “.

Kaip atsijungti nuo ,,MOVAhome “ paskyros arba jg istrinti?
1. Atidarykite programele ,MOVAhome “. Eikite | & , A% “ > ,Paskyra
2. Pasirinkite ,,Atsijungti “ arba ,IStrinti paskyrg “.

"

Kaip bendrinti robotg?

1. Atidarykite ,MOVAhome " programele ir eikite | f ,,Jrenginys
2. Raskite savo roboto pavadinimg. Jei su ,MOVAhome " paskyra susieti keli robotai, braukite kairen arba
desinen, kad atvertumete norimo bendrinti roboto puslap;.

3. Bakstelekite . Salia roboto pavadinimo.

4. Pasirinkite ,,Jrenginio bendrinimas “

"

5 Sodo zemélapio sudarymas

Pries sudarydami zemelapj, patikrinkite Siuos dalykus:
= Roboto akumuliatoriaus jkrova yra didesne kaip 50 %.
» LIDAR apsauginis dangtis nuimtas.

3



= Robotas tinkamai prisiparkuoja jkrovimo stoteleje.

~

(. =

5.1 Virtualiy riby kdrimas

@ Programeleje bakstelekite ,Pradéti kurti Zemélapj “; robotas patikrins savo biseng ir atliks kalibravima. Jis
automatiskai isvaziuos is jkrovimo stoteles, kad atlikty kalibravimg. Blkite atsargus.

< c D
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@ Nuotoliniu badu nukreipkite robotg iki savo vejos krasto ir palieskite ,,Nustatyti pradinj taskg “. Ribos
pradzios taskas nustatytas.

< ® 680 i
te)
8

© Nuotoliniu badu valdykite robotg, kad galetumete judeti per savo vejos perimetrg ir suplanuoti darbo sritj.
Kartografavimo metu atkreipkite demes;j:

Svarbu. Kurdami ribas nejudinkite roboto rankiniu bddu, nes tai gali sutrikdyti zemelapio ktrima.
Svarbu. Kai prasideda zemelapio sudarymas, neprijunkite roboto prie jkrovimo stoteles nuotoliniu bdu,
kol zemelapio sudarymo procesas nebus baigtas. Priesingu atveju LIDAR gali buti uzblokuotas, todel
kartografavimas gali nepavykti.

o=
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= Eikite iki 5 m atstumu uz roboto zemelapio karimo metu.

J

= Robotas gali jveikti nuolydzius iki 45 % (24° ). Taciau, kad pjovimo rezultatai bty geresni, rekomenduojama,

kad darbo zony nuolydis bty mazesnis kaip 25 % (14°),

4 )

<25% (14°)

- J

« Siauresnes kaip 1 m vietas nustatykite kaip takus, kad robotas galety jomis pravaziuoti (zr. 5.4 skyriy ,, Tako

nustatymas ).

e Jei jusy veja yra daugiau nei 3 cm aukstesne uz gretimg zeme, laikykite robotg ne arciau kaip 10 cm nuo
krasto. Jei jusy veja yra lygi su gretima Zeme, robotas gali kirsti perimetra, kad gauty optimalius pjovimo

rezultatus palei krastus.

4 )

>10cm I

>3cm
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» |sitikinkite, kad posukio kampai yra didesni kaip 90° . Del mazesniy kaip 90° kampu robotui gali buti sunku
Svariai nupjauti zole.

4 A )
-
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@ Kai robotas grjzta ir yra arciau kaip 1 m atstumu nuo pradinio tadko, galite baksteléti ,Uzdaryti ribg “ riba
bus automatiskai uzbaigta.

5.2 Draudziamy zony nustatymas

Nors robotas automatiskai isvengia klitciy, vietas, kuriose kyla pavojus nukristi (pvz., baseinus ir smelio dezes),
vis tiek batina nustatyti kaip draudziamas zonas. Objektus, kuriuos narite apsaugoti (pvz., gelyng, batutg,
darzoviy lysve ar issikisSusig medzio saknj), nustatykite kaip draudziamas zonas. Programeleje galite baksteleti
»,Nustatyti draudziamg zong “, kad toliau kurtumete draudziamas zonas. Arba, baige sudaryti zemelapj,

"

draudziamas zonas galite sukurti arba istrinti skiltyje £ > ,,Zemélapio redagavimas

¥



5.3 Papildomy zony kiirimas ir esamy zony isplétimas
= Papildomy zony kiirimas
Jei vejos plotus skiria keliai arba turite kelias atskiras vejas, programeleje bakstelekite ,,Nustatyti zong “, kad

toliau kurtumeéte darbo zonas. Baige sudaryti zemelapj, zonas taip pat galite pridéti, istrinti arba redaguoti
skiltyje &, > ,Zemélapio redagavimas “.

@ @80 % =

= Esamy zony isplétimas

Noredami isplésti esama zong, programeléje bakstelékite ,,Nustatyti zong “ ir sukurkite plotg, kurj norite
jtraukti. Jei du plotai persidengia, jie bus automatiskai sujungti. Arba, baige sudaryti Zemelapj, esama zong
galite isplesti eidami ] g >, Zemélapio redagavimas “ >, Nustatyti zong “.

< @8ox % =

= Zony atskyrimas ir sujungimas

Noredami padalyti zong ] mazesnes arba sujungti programeleje padalintas zonas j didesne, eikite |
> ,Zemélapio redagavimas “ > ,Zonos nustatymai “ ir bakstelékite ,, Atskirti “ arba ,,Sujungti “
programeleje.

~
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5.4 Tako nustatymas

Kad sujungtumete atskiras zonas, sukurkite jungiamajj taka. Be tako robotas negales pasiekti atskiry zonu.
Pastaba. Pagal numatytuosius nustatymus robotas vaziuoja taku nepjaudamas zoles.

Svarbu. Jei vejg skiria aukstesnes kaip 3 cm perejos, jrenkite atitinkamo aukscio objekta su nuolydziu (pvz.,
rampg).

e I TS

» Dviejy atskiry darbo zony sujungimas

Kad sujungtumete atskiras zonas, sukurkite takus, kitaip robotas negales ju pasiekti. Bakstelekite ,,Nustatyti
takg “, kad sukurti taka.

Svarbu. sitikinkite, kad kelio pradzia ir pabaiga yra darbo srityje.

4 I
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= Darbo zonos ir jkrovimo stotelés sujungimas

Jei jkrovimo stotelé yra ne darbo zonoje, reikia sukurti takg, jungiantj jg su darbo zona. Bakstelekite ,,Nustatyti
takg “, kad sukurtumete takg, leidziantj robotui grjzti j jkrovimo stotele.

Svarbu. Jsitikinkite, kad vienas galas yra darbo zonaoje, o kitas - tiesiai priesais jkrovimo stotele.
Rekomenduojama taka sulygiuoti su jkrovimo stotele.

Svarbu. Kurdami kelius darbo zonai ir jkrovimo stotelei sujungti, neprijunkite roboto prie jkrovimo stotelées
nuotoliniu btdu. PrieSingu atveju LIDAR gali bati uzblokuotas, todel kartografavimas gali nepavykti.

o



5.5 Zemélapio uzbaigimas

Bakstelekite ,,Baigti kurti zemélapj “ kai darbo zonos, takai ir draudziamos zonos bus sukurtos.

5.6 Antro Zzemelapio pridéjimas

Jeitarp jusy priekiniy ir galiniy sody nera tako, galite sukurti antrg zemelapj. Baige sudaryti pirmajj zemelapj,
bakstelekite ,,Pridéti zemeélapj “, kad sukurtumete antrajj. Arba, baige sudaryti zemelapj, galite eiti | g4 >
.Zemélapio redagavimas “ ir baksteléti ,Pridéti Zemélapj . Baige sudaryti antrgjj zemelapj, Zemeélapius
galite perjungti meniu g > ,Zemeélapio redagavimas *.

Pastaba. Perjungus zemelapj, bus taikomi pasirinkto zemelapio tvarkarasciai ir pjovimo nuostatos.
Pastaba. Kad buty patogiau, galite jsigyti papildomg jkrovimo stotele, kad sumontuotumete antrame
zemelapyje. Antrame zemelapyje jrengus atskirg jkrovimo stotele, robotg reikia perkelti rankiniu badu tik tarp

dviejy zemelapiy.

= - -
< <
o s o s
] B
. ) . )
° °
—F —=
R ] | RS ]
L /. (I
o s
®
i )
= —
U=
—

3



6 Naudojimas
6.1 Pirmasis pjovimas

Patarimai pries pjovima:

= Stumiamagja vejapjove nupjaukite zole, kad ji buty ne aukstesne kaip 10 cm.

= Nuo vejos pasalinkite klittis: Siuksles, lapy kravas, zaislus, laidus ir akmenis. Jsitikinkite, kad pjovimo metu ant
vejos nera vaiky ar naminiy gyvanu.

 UZpildykite vejos angas.

= Programeleje is anksto nustatykite pjovimo nuostatas (pvz., pjovimo efektyvumg, pjovimo aukstj ir pjovimo
krypt)).

1. Atidarykite virsutinj dangtj, kad pasiektumete valdymo skydelj.
2. Paspauskite mygtukg |, tada paspauskite ,Gerai “ mygtukg per 5 sekundes. Robotas ivaziuos i jkrovimo
stotelés ir prades pjauti visg plotg. Noredami pradéti pjauti, programeléje taip pat galite baksteleti ,Pradéti “.

o1 1= -
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3. Uzdarykite virsutinj dangtj.
6.2 Pristabdymas

Noredami pristabdyti esamg pjovimo uzduotj, paspauskite roboto mygtukg ,,Stop “ arba programeleje
bakstelekite ,,Pristabdyti “.

Pastaba. Paspaudus mygtukg ,,Stop “ roboto negalima paleisti tiesiogiai per programele. Noredami atnaujinti
valdyma programele, pirmiausia valdymo skydelyje du kartus paspauskite mygtuka ,,Gerai “, kad isjungtumete
saugos uzrakta.

o=



95, 15,

6.3 Tesimas

Noredami testi uzduotj, kai robotas pristabdytas, paspauskite ] mygtukg, tada paspauskite OK mygtukg
per 5 sekundes, kad patvirtintumete. Robotas atnaujins ankstesne pjovimo uzduotj. Noredami testi pjovimg,

programeleje taip pat galite baksteleti , Testi “

6.4 Grjzimas j jkrovimo stotele

Noredami sustabdyti pjovimg ir grazinti robotg j jkrovimo stotele, valdymo skydelyje paspauskite mygtukg 0
,tada per 5 sekundes paspauskite mygtuka ,,Gerai “. Robotas automatiskai grjs j jkrovimo stotele, kad bty
jkrautas. Noredami grazinti robotg j jkrovimo stotele, programeleje taip pat galite baksteleti ,,Pradéti grjzimo j

jkrovimo stotele “.

o s -
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7 Programeéle ,MOVAhome “

Kur suzinoti daugiau

"

Programele ,MOVAhome " turi daugiau funkcijy nei tik nuotolinio valdymo rezimas. Naudodamiesi programele
galite atlikti daugybe veiksmuy: nuotoliniu budu keisti jvairius nustatymus, iSbandyti skirtingus vejos pjovimo
rezimus, laisvai redaguoti zemelapj ir koreguoti pjovimo tvarkarascius.

7.1 Vejos pjovimo rezimai

Robotas sidlo jvairius vejos pjovimo rezimus. Programeléje galite perjungti Siuos rezimus: ,Viso ploto
pjovimas ", ,Zony pjovimas “, ,Krasty pjovimas “, ,Taskinis pjovimas " ir ,Rankinis rezimas

[ |m]
]

" " "
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7.2 Pjovimo aukstis

Noredami sureguliuoti pjovimo aukstj, pasukite ant roboto esancig rankenele, kad nustatytumete pjovimo

aukstj nuo 20 mm iki 60 mm.

7.3 Vejos pjovimo formos

1

Pritaikykite savo vejg pridédami formas programelés meniu g > ,Zemélapio redagavimas “ > ,,Formos “.
Nustatyty formy plotai nebus pjaunami jokiu vejos pjovimo rezimu. Skiltyje ,,Formos “ galite keisti jy padet],
dydj arba jas pasalinti.

QA
o]m)

7.4 Tvarkarastis

Sudarius pirmgjj zemelapj, robotas automatiskai sukuria du savaitinius vejos pjovimo tvarkarascius: ,,Pavasario
/ vasaros tvarkarastis “ ir ,,Rudens / Ziemos tvarkarastis “. Noredami atlikti iSsamius tvarkarascio
nustatymus, programeléje bakstelekite . Naudodami tvarkarascio funkcijg, kasdienius vejos pjovimo darbus
galite visiskai patiketi robotui. Jums tereikia reguliariai atlikti roboto technine priezitra.

Pastaba. Jei nerimaujate, kad autonomiskai tam tikromis valandomis dirbantis robotas gali trukdyti jums ar
jasy kaimynams, programeléje eikite j ,,Nustatymai “ >, Netrukdyti “ ir nustatykite rezimo ,,Netrukdyti

laika.
e

"
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7.5 UZraktas nuo vaiky

Jei nerimaujate, kad robotg gali valdyti vaikai, programeléje eikite j ,,Nustatymai “ ir jjunkite funkcijg ,,Uzraktas
nuo vaiky “. Jjungus Sig funkcijg, valdymo skydelis bus uzrakintas. Galite atrakinti jj per programele.

&

3

7.6 Apsauga nuo lietaus

Jei nerimaujate, kad nepalankios oro salygos gali pakenkti vejos pjovimo darbams, programeles meniu
»Nustatymai “ galite jjungti funkcijg ,,Apsauga nuo lietaus “. Jjungus Sig funkcijg, robotas automatiskai
sustabdo pjovimg ir grjzta j jkrovimo stotele, kai lyja. Programeleje galite nustatyti apsaugos nuo lietaus laika.
Pastaba. Slapios 7oles pjovimas gali pakenkti vejai. Patartina pratesti apsaugos trukme, kad Zole isdzidty pries
vel pjaunant. Numatytasis apsaugos laikas yra 3 valandos, ir jj galite padidinti programeleje.

7.7 Apsauga nuo Salcio

Kai temperatlra yra zemesne nei 6 °C, pjovimo darbai sukels negrjztamg Zalg vejai. Akumuliatorius nebus
jkraunamas del suveikusios apsaugos funkcijos. Galite jjungti funkcijg ,,Apsauga nuo Salc¢io “ programeles
skiltyje ,,Nustatymai “. Funkcija leidZia robotui automatiskai sustabdyti pjovimg ir grjzti j jkrovimo stotele, kai
aplinkos temperatlra yra < 6 °C . Jis automatiskai vel prades veikti, kai temperattra bus aukstesne nei 11 ° C.

v

7.8 Saugumo funkcijos

Robote jdiegtos kelios apsaugos nuo vagystes funkcijos, uztikrinancios saugy veikimg ir apsaugancios nuo
neleistino naudojimo.

7.8.1 Pakélimo signalas

Jjungus Sig funkcija, pakelus robota nedelsiant pasigirs pavojaus signalas ir programeles valdymas bus
iSjungtas. Noredami atnaujinti valdymg programele, pirmiausia valdymo skydelyje du kartus paspauskite
mygtukg ,,Gerai “, kad iSjungtumete saugos uzrakta. N

Q
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7.8.2 Signalas robotui palikus zemeélapio ribas

Kai si funkcija jjungta, robotas uzsirakins ir iskart suveiks aliarmas, jei jis pabegs uz zemelapio riby. (Kad Si
funkcija veikty, turi bati sumontuotas susiejimo modulis.)

3

7.8.3 Vieta tikruoju laiku

Naudodami susiejimo modulj, dabartine roboto vietg galite matyti ,Google " Zemelapiuose.

]
()

7.9 Pasirinktinis jkrovimo laikotarpis

Noredami nustatyti roboto jkrovimo laikg konkrecioms valandoms, programelées meniu ,,Nustatymai “ >
LJkrovimas” galite jjungti funkcijg , Pasirinktinis jkrovimo laikotarpis”. Suaktyvinus, robotas pats jsikraus iki 20 %,
kai akumuliatoriaus jkrovos lygis yra zemas, jeigu nera pjovimo uzduociy. Akumuliatorius bus visiskai jkrautas
tik per nustatytg jkrovimo laikotarpj. Taip pat galite tinkinti ,,Automatinio jkrovimo akumuliatoriaus jkrovos
lygj “ir ,,Uzduociy tesimo akumuliatoriaus jkrovos lygj “, kad nustatytumete akumuliatoriaus jkrovos
lygius, kuriems esant robotas automatiskai grjs j jkrovimo stotele arba tes nebaigtas pjovimo uzduotis.

4

=

Pastaba. ,MOVA " kurejy komanda nuolat atnaujins programine jrangg bei programele ir atliks jy technine
priezitrg OTA (belaidziu) budu. Stebekite pranesimus apie atnaujinimus arba jjunkite automatinio
atnaujinimo funkcijg, kad programine jranga ir programele buty naujausios versijos ir galetumete naudotis
daugiau funkcijy.
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8 Technineé prieziira

Kad robotas veikty geriau ir ilgiau, reguliariai jj valykite, o susidevejusias dalis keiskite toliau nurodytu daznumu:

Dalis Keitimo daznumas
Peiliai Kas 6-8 savaites arba dazniau
Valymo Sepetelis Kas 12 menesiy ar anksCiau

"

Pastaba. Galite patikrinti peiliy ir valymo Sepetelio likusj tarnavimo laikg eidamij ,,Nustatymai
»Eksploatacinés medziagos ir priezitira “ programeleje. Pakeite eksploatacines medziagas, kaip nurodyta,
eikite j tos medziagos informacijos puslapj ir bakstelekite ,,Pakei€iau “, kad i5 naujo nustatytumete laikmatj.

>

Pastaba. Jei savo sode turite paskirtas zonas jprastiniam roboto valymui ir techninei prieZitrai, galite nustatyti
priezilros taskus zemelapyje, pereidamij ,Nustatymai “ > ,Vykti j priezidros taskg “ > ,Redaguoti taskg “.
Nustate priezitros taskus, galite tiesiog baksteleti ,Vykdyti “ ir nusiysti robotg j nurodytg vietg, kad buty
patogu atlikti technine priezitra.

8.1 Valymas

Reguliariai valykite robotg, kad nesikaupty zoles likuciai ir purvas, galintys uzkimsti pjovimo diskg ir varomuaosius
ratus, nes tai gali pakenkti pjovimo, prisijungimo prie stoteles ir judejimo kokybei. Rekomenduojame naudoti
valymo rinkinj, kurj galima jsigyti vietinese parduotuvese arba internetu.

A\ |spéjimas. Pries valydami isjunkite robotg ir pasukite saugumo raktg j padetj ,,OFF “. Atjunkite jkrovimo
stotele nuo elektros tinklo.

A\ Atsargiai. Pries apversdami robotg aukstyn kojom, jsitikinkite, kad LIDAR jutiklio apsauginis dangtis yra ant
LIDAR, kad nesugadintumete LIDAR.

= Korpusas, Sasi ir pjovimo diskas:
1. ISjunkite robotg ir pasukite saugumo raktg j padetj ,,OFF “.
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2. Uzdenkite LIDAR apsauginiu dangciu. 3. Apverskite robotg aukstyn kojomis.

4. Nuplaukite korpusga, pjovimo diskg ir Sasi vandens zarna.

A[spéjimas. Valydami Sasi nelieskite peiliy. Valydami devekite pirstines.
A\ Atsargiai. Valymui nenaudokite auksto slegio plovimo jrenginiy. Taip pat nenaudokite valikliy.
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» Jkrovimo kontaktai

Naudokite Svary skudurelj, kad nuvalytumete jkrovimo kontaktus robote ir jkrovimo stoteléje. Po valymo
pasirapinkite, kad jkrovimo kontaktai buty sausi.

= Varomieji ratai:
Sepeciu nuvalykite purvg nuo raty, kad uztikrintumeéte gerg sukibimg.

8.2 Komponenty keitimas

» Peiliy keitimas

Naudokite tik originalius ,MOVA " peilius.

A\ |spéjimas.Igjunkite robota ir pasukite saugos rakta j padetj ,,OFF “. Keisdami peilius mavekite apsaugines
pirstines.

Pastaba. Keiskite visus tris peilius vienu metu, kad pjovimo sistema islikty subalansuota.

1. 15junkite robotg ir pasukite saugumo raktg j 2. Uzdenkite LIDAR apsauginiu dangciu.
padetj ,,OFF “.
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3. Padekite robotg ant minksto pavirsiaus ir 4. Kryzminiu atsuktuvu atlaisvinkite varztus.
apverskite.

6. Suderinkite peilio ir peiliy disko skyles, tada
priverzkite varztus, kad peiliai buty pritvirtinti.

7. |sitikinkite, kad peiliai gali laisvai suktis.

= Valymo Sepetélio keitimas

Kai LIDAR jutiklio valymo Sepetelis nusidevi, jo Seriai gali nusideveti arba pablogéti, o tai turi jtakos jo valymo
efektyvumui. Reguliariai keiskite valymo Sepetj, kad valymo rezultatai buty geri. Rekomenduojama valymo
Sepetelj keisti kas 12 ménesiy ar anksciau.
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9 Akumuliatorius

Sandeliuodamiilgg laikg, jkraukite robotg kas 6 meénesius, kad apsaugotumete akumuliatoriy. Ribota garantija
netaikoma akumuliatoriaus gedimams, atsiradusiems del per didelio issikrovimo. Nekraukite akumuliatoriaus,
jei aplinkos temperattra yra aukstesné nei 45 ° C arba Zemesné nei 6 ° C. llgalaikio akumuliatoriaus laikymo
temperatara turéty bati nuo -10 iki 35 ° C. Siekiant sumazinti zalg, rekomenduojama akumuliatoriaus laikymo
temperattrayra nuo 0 iki 25°C .

Pastaba. Roboto akumuliatoriaus eksploatavimo trukme priklauso nuo naudojimo daznumo ir darbo valandu.
Jei akumuliatorius paZzeistas arba jo nepavyksta jkrauti, neismeskite seno ar sugedusio akumuliatoriaus bet kur.
Laikykites vietiniy perdirbimo taisykliy.

Mazos galios jkrovimo rezimas:

Jjungus mazos galios jkrovimo rezimg, jkrovimu nesusijusios funkcijos bus isjungtos. (Tinklas bus isjungtas.)

= Noredami jjungti mazos galios jkrovimo reZima, vienu metu paspauskite ir palaikykite | \'rO mygtukus, o
tada tuo paciu metu 5 kartus greitai paspauskite mygtukg ,,Gerai “_ Isgirsite balsinj pranesima: ,Mazos galios

.. "

jkrovimo rezimas jjungtas

= Norédami isjungti mazos galios jkrovimo rezima, is naujo paleiskite robota.

10 Laikymas ziemg

* Robotas

1. Visiskai jkraukite akumuliatoriy. ISjunkite robotg ir pasukite saugumo raktg j padetj ,,OFF “.
2. Pries padedami saugoti robotg ziemai, kruopsciai jj isvalykite.

3. Uzdekite LIDAR jutiklio apsauginj dangtj.

4. Laikykite robotg patalpoje, sausoje vietoje, aukstesnéje nei 0 ° C temperatlroje.

= Jkrovimo stotelé

Atjunkite jkrovimo stotele ir laikykite jg sausoje, vesioje vietoje, apsaugotoje nuo tiesioginiy saulés spinduliy.
Pastaba. Pasibaigus Ziemai, vel jrenkite jkrovimo stotele ir jstatykite j jg robotg, kad jis jsikrauty. Jei jkrovimo
stotele jrengsite kitoje vietoje, robotas automatiskai atnaujins stoteles vietg, kai tik jsikraus ir isvaziuos is stotelés.
Jei del dideliy sodo pokyciy kyla padeties nustatymo klaidy, rekomenduojama is naujo sudaryti Zzemelapj.

11 Transportavimas

Gabendamiilgg atstuma jsitikinkite, kad robotas yra isjungtas, o saugos raktas pasuktas j iSjungtg padetj.
Rekomenduojama naudoti originalig pakuote. Uzdekite LIDAR jutiklio apsauginis dangtj.

A Ispéjimas. Pries transportuodami, isjunkite robotg ir pasukite saugumo raktg j padetj ,,OFF “.

A Ispéjimas. Nukelkite robotg uz galines rankenos, laikydami pjovimo diska toliau nuo savo kdno.
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12 Trik¢iy Salinimas

Problema

Priezastis

Sprendimas

Robotas neprijungtas prie
programeles.

1. Robotas yra uz ,Wi-Fi " rysio
arba ,Bluetooth " signalo
veikimo zonos riby.

2. Robotas isjungtas arba
persikrauna.

1. Patikrinkite, ar robotas visiskai jsijunge.

2. Patikrinkite, ar tinkamai veikia marsrutizatorius.
3. Prieikite arciau roboto, kad uzmegztumete
,Bluetooth " rysj.

Robotas pakeltas.

Ratas nesiekia Zemes.

1. Padekite robotg ant lygaus pavirsiaus.

2. Du kartus paspauskite mygtukg ,Gerai “, kad
atrakintumete robotg.

3. Robotas negali pervaziuoti aukstesniy nei 3 cm
objekty. Uztikrinkite, kad darbo zonoje pavirsius buty
lygus.

Robotas pasvires.

Roboto pasvirimo kampas virsija
37°.

1. Padekite robotg ant lygaus pavirsiaus.

2. Du kartus paspauskite mygtukg ,Gerai “, kad
atrakintumete robotg.

3. Robotas negali vaziuoti Slaitais, statesniais nei 45 %
(24°).

Robotas jstrigo.

Robotas jstrigo ir negali
iSvaziuoti.

1. Pasalinkite aplinkines klidtis ir bandykite dar karta.

2. Rankiniu budu perkelkite robota j lygig, atvirg vietg
Zemelapio ribose ir bandykite paleisti uzduotj is naujo. Jei
problema kartojasi, bandykite dar kartg, kai robotas bus
ikrovimo stoteléje.

3. Patikrinkite, ar zemeje nera duobiy. Pries pjaudami
uzlyginkite duobes, kad robotas nejstrigty.

4. Patikrinkite, ar aplinkiné Zolé néra aukstesné nei 10 cm.
Galite sureguliuoti klitciy vengimo aukstj arba is anksto
nupjauti vejg stumiamaja vejapjove.

5. Jei robotas sioje vietoje jstringa daznai, galite nustatyti
ja kaip draudziamg zona.

Kairiojo / desiniojo galinio
rato klaida.

Ratai nesisuka arba sugedo rato
variklis.

1. Nuvalykite galinius ratus ir bandykite dar karta.
2. Jei klaida kartojasi, pabandykite i$ naujo paleisti
robota.

3. Jei problema islieka, kreipkités j aptarnavimo po
isigijimo skyriy.

Pjovimo diskas nesisuka.

Pjovimo diskas negali normaliai
suktis arba sugedo pjovimo
variklis.

1. Nuvalykite pjovimo diskg ir bandykite dar karta.

2. Patikrinkite, ar aplinkine zole nera aukstesne nei 10
cm. Galite i$ anksto nupjauti vejg stumiamaja vejapjove,
kad auksta zolé neuzblokuoty pjovimo disko.

3. Patikrinkite, ar po pjovimo disku néera vandens. Jei yra,
perkelkite robotg j sausg vietg ir bandykite dar karta.

4. Jei klaida kartojasi, pabandykite i5 naujo paleisti
robota.

5. Jei problema islieka, kreipkites j aptarnavimo po
isigijimo skyriy.

Bamperio klaida.

Priekinio bamperio jutiklis nuolat
suveikdinamas.

1. Patikrinkite, ar robotas néra kazkur jstriges.

2. Svelniai patapsnokite bamperj ir sitikinkite, kad jis
atsoka.

3. Jei klaida kartojasi, pabandykite i$ naujo paleisti
robota.

4. Jei problema islieka, kreipkités j aptarnavimo po
isigijimo skyriy.
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Problema

Priezastis

Sprendimas

lkrovimo klaida.

Robotas jvaziuoja j jkrovimo
stotele, bet jkrovimo srove arba
itampa yra netinkama.

1. Patikrinkite, ar jkrovimo stotele tinkamai prijungta prie
elektros tinklo.

2. Patikrinkite, ar roboto ir jkrovimo stoteles jkrovimo
kontaktai yra svarus.

3. Baige patikrg, bandykite vel jstatyti robotg | jkrovimo
stotele.

4. Jei problema islieka, kreipkités j aptarnavimo po
isigijimo skyriy.

Akumuliatoriaus
temperatUra yra per auksta.

Akumuliatoriaus temperatdra yra
>60°C.

1. Naudokite robotg, kai aplinkos temperattra yra
Zemesne nei 40°C . Galite palaukti, kol akumuliatoriaus
temperatlra savaime nukris.

2. Galite iSjungti robotg ir po kurio laiko vel jj paleisti.

3. Jei problema islieka, kreipkités j aptarnavimo po
isigijimo skyriy.

Akumuliatoriaus
temperattra auksta.

Akumuliatoriaus temperatdra yra
>45°C.

1. lkrovimas gali nepavykti, kai akumuliatoriaus
temperatura virsija 45 ° C.

2. Naudokite robotg, kai aplinkos temperattra yra
zemesne nei 40°C .

Akumuliatoriaus
temperattra zema.

Akumuliatoriaus temperatra yra
<6°C.

1. Jkrovimas gali nepavykti, kai akumuliatoriaus
temperatura yra zemesne nei 6 °C .

2. Naudokite robota, kai aplinkos temperatira yra
didesné nei 6°C .

LIDAR uzblokuotas.

LIDAR uzblokuotas (pvz., LIDAR
jutiklio apsauginis dangtis
nenuimtas).

1. Nuimkite LIDAR jutiklio apsauginj dangtj ir bandykite
dar karta.

2. Jei roboto virsuje esantis LIDAR yra labai nesvarus,
nuvalykite jj nesiptkuojancia sluoste ir bandykite dar
kartg.

LIDAR jutiklio triktis.

LIDAR yra labai nesvarus arba
vyko jutiklio klaida.

1. Patikrinkite, ar LIDAR yra nesvarus. Jei reikia, iSvalykite
ir bandykite i$ naujo.

2. Jei klaida kartojasi, pabandykite i5 naujo paleisti
robota.

3. Jei problema islieka, kreipkités j aptarnavimo po
isigijimo skyriu.

LiDAR jutiklis yra nesvarus.

LIDAR jutiklis yra nesvarus.

Svaria luoste nuvalykite roboto virduje esantj LIDAR
jutiklj. Nuvale laikykite LIDAR sausai.

LIDAR jutiklio temperatara
yra auksta.

LIDAR jutiklio temperatdra yra
auksta. LIDAR netrukus sustos.

1. Robotas automatiskai bandys grjzti j jkrovimo stotele,
kad atvésty.

2. Uztikrinkite, kad robotas veikty Zemesnéje nei 40 °C
aplinkos temperataroje.

3. Padékite robotg seselingoje, vesioje ir gerai
vedinamoje vietoje. Pavojaus signalas issijungs, kai
temperattra nukris iki normalaus diapazono.

4. Robotas automatiskai tes darba, kai pavojaus
signalas sustos.

5. Jei problema islieka, kreipkites j aptarnavimo po
isigijimo skyriy.
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Problema

Priezastis

Sprendimas

LIDAR jutiklio temperatdra
yra per auksta.

LIDAR temperatura yra per
auksta. LiDAR sustojo.

1. LIDAR iSjungtas del aukstos temperatros.

2. Uztikrinkite, kad robotas veikty Zemesnéje nei 40 °C
aplinkos temperatdroje.

3. Padékite robotg seselingoje, vesioje ir gerai
vedinamoje vietoje. Pavojaus signalas issijungs, kai
temperatdra nukris iki normalaus diapazono.

4. Jei problema islieka, kreipkités j aptarnavimo po
isigijimo skyriy.

Robotas prarado
orientacija.

Prarasta padeties nustatymo
informacija.

1. Patikrinkite, ar LIDAR ant roboto yra nesvarus. Purvas
ar dulkes gali trikdyti padeties nustatyma.

2. Rankiniu budu perkelkite robotg j atvirg vietg
Zemelapio ribose ir bandykite paleisti uzduotj is naujo.
3. Jei padeties nustatymas neatsistato, naudodami
programele nuotoliniu budu grazinkite robotg j jkrovimo
stotele, 0 tada paleiskite pjovimo uzduotj.

Jutiklio klaida.

Jutiklio klaida.

1. 18 naujo paleiskite robotg ir bandykite dar karta.
2. Jei problema islieka, kreipkités j aptarnavimo po
isigijimo skyriy.

Robotas yra draudziamoje
zonoje.

Robotas yra draudziamoje
zonoje.

1. Rankiniu budu iskelkite robotg i$ draudziamos zonos
ir bandykite dar kartg.

2. Naudodami programele nuotoliniu badu iSvairuokite
robotg i$ draudziamos zonos ir bandykite dar karta.

Robotas yra uz zemelapio
riby.

Robotas yra uz zemelapio ribu.

1. Rankiniu btdu perkelkite robotg j Zemelapio ribas ir
bandykite dar karta.

2. Naudodami programele nuotoliniu bddu nukreipkite
robotg j zemelapio ribas ir bandykite dar karta.

Suaktyvintas avarinis
stabdymas.

Paspaustas roboto mygtukas
,Stop .

Du kartus paspauskite mygtukg ,Gerai “, kad
atrakintumete robotg.

Akumuliatoriaus jkrova
maza. Robotas netrukus
issijungs.

Akumuliatoriaus jkrovos lygis <
10 %.

Prijunkite robotg prie jkrovimo stoteles, kad jis jsikrauty.

Nepavyko grjzti j jkrovimo
stotele.

Grjzdamas jsikrauti robotas
neranda jkrovimo stoteles.

1. Patikrinkite, ar roboto kelyje néra klit¢iy. Pasalinkite
kligtis ir bandykite dar karta.

2. Naudodami programele nuotoliniu badu grazinkite
robotg j jkrovimo stotele.

Nepavyko prisijungti prie
ikrovimo stotelés.

Robotas randa jkrovimo
stotele, bet negalij jg jvaziuoti
(prisijungti).

1. Patikrinkite, ar atspindinciosios plevelés jkrovimo
stoteléje Svarios ir neuzstotos.

2. Patikrinkite, ar priesais stotj nera klitciy.

3. Patikrinkite, ar stotis nebuvo perkelta.

4. Patikrinkite, ar pagrindo ploksté néra padengta storu
purvo sluoksniu.

5. Patikrinkite, ar stotis nera nuolydyje.

6. Patikrinkite, ar stotis yra jjungta.

7. Padékite robotui prisijungti prie jkrovimo stoteles
naudodami nuotolinio valdymo pultg arba rankiniu
budu.

Padeéties nustatyti
nepavyko.

Bandant pradeti pjovimo uzduot]
nepavyksta nustatyti padeties.

1. LIDAR gali biti uzsikimses. Rankiniu badu perkelkite
robotg j lygig, atvirg vieta Zemelapio ribose ir bandykite
paleisti uzduotj is naujo.

2. Jei klaida kartojasi, bandykite dar karta, kai robotas
bus prijungtas prie jkrovimo stotelés.

Takas uzblokuotas.

Takas uzblokuotas.

1. Patikrinkite, ar take nera nustatyta draudziama zona.
2. Patikrinkite, ar roboto kelyje nera kliciy.
3. Jei robotas vis tiek negali pravaziuoti, meniu

,Zemelapio redagavimas " istrinkite takg ir nubrézkite
naujg.
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13 Specifikacijos

MOVA 600 MOVA 600 Kit MOVA 1000
Modelis MLLM1110 MLLM4110
L " Matmenys 643,2 x418,6 x 279,3 mm
Pagrindiné informacija
Svoris (su
akumuliatoriumi) 101kg 117kg
Reko_m_endumamas 600 m? 1000 m2
darbinis plotas
o Standartinis: 800 m* per

Pjovimo Standartinis: 600 m?/diena dieng
efektyvumas Efektyvus: 1 000 m? per dieng Efektyvus: 1200 m? per

. dieng

Pjovimas
Pjovimo aukstis 20-60 mm
Pjovimo plotis 20cm
Jkrovimo laikas” 100 min. 40 min.
Garso galios lygis
LWA 59 dB(A)
Garso galios
paklaida KWA 3 dB(A)
TriukSmo emisija

Garso slégio lygis
LoA 56 dB(A)
Garso slegio
paklaida KpA 3 dB(A)
Darbine 0~50°C
temperatdra Rekomenduojama: 10~35° C

llgalaikio laikymo

-10~35°C

temperatdra Rekomenduojama: 0~25° C
Darbo salygos Robotas: IPX6
IP klase Jkrovimo stotele: IPX4
Maitinimo saltinis: IP67
Maksimalus
pjovimo srities 45% (24°)
nuolydis
aBLE’e.tOOFh 2400,0-2483,5 MHz
azniy diapazonas
802.11b: 162 dBm (@11Mbps)
RVEVS Maks. radijo dazniy 802.11g: 14«2 dBm (@54Mbps)
Yoy (RF) galia 802.11n: 132 dBm (@HT20, HT40)
,Bluetooth “: 749 dBm
Wi " JWi-Fi " 2,4 GHz

(2400-2483,5 MHz)
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MOVA 600 MOVA 600 Kit MOVA 1000

Rysys

Susiejimo paslauga
(pasirinktinai) 5

LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A
LTE-TDD: B38/40/41

GNSS (neprivaloma) 6

GPS/GLONASS/BDS/Galileo/QzSS

Pavaros variklis

Vaziavimo greitis
nuotolinio valdymo rezime

0,45-0,8 m/s

Vaziavimo greitis pjovimo
metu

Standartinis: 0,35 m/s
Efektyvus: 0,6 m/s

Pjovimo variklis

Greitis

2500 aps./min.

Akumuliatorius

Akumuliatoriaus modelis

MBPM10

Akumuliatoriaus tipas

Li¢io jony akumuliatorius

(robotas) Vardine talpa 2500 mAh
Vardine jtampa 18V NS
o 7 MPAM20/
Jkroviklio modelis MPAMT10 MPAM20(c)
Maitinimo Saltinis [ejimo ftampa 100~240VKS
I5ejimo jtampa 20V NS
15éjimo srove8 15A 3A
Jkrovimo stotelés modelis ? MCM10 MCMT1
léjimo jtampa 20V NS
|krovimo stotelé I8ejimo jtampa 20V NS
.10
lejimo srove 15A 3A
L .11
ISéjimo srove 1,5A 3A
Atsarginiai peiliai ir varztai 9 81 9
Priedai
Peilio modelis MBKM10
Varomieji ratai Raty tipas Standartinis Visureigio tipo

4. lkrovimo laikas taikomas, kai robotas automatiskai grjzta j jkrovimo stotele esant zemam akumuliatoriaus

jkrovos lygiui.

5. Reikia jdiegti susiejimo modul].
6. Reikia jdiegti susiejimo modulj.
7. ,MOVA 600 “, 600 Kit “ir ,1000 " yra suderinami su MPAM10, MPAM20 ir MPAM20(c) jkrovikliais.
8. ,MOVA 600 “,,600Kit “ir,1000 “yra suderinamisu tiek 1,5 A, tiek su 3 Aisejimo srovemis.
9. ,MOVA 600 “,,600Kit “ir,1000 “yra suderinami su MCM10 ir MCM11 jkrovimo stotelemis.

10. ,MOVA 600 “, ,600Kit “ir, 1000 “jkrovimo stoteles yra suderinamaos su tiek 1,5 A, tiek 3 A jejimo srovemis.
11.,MOVA 600 “, ,600Kit “ir, 17000 “jkrovimo stoteles yra suderinamos tiek su 1,5 A, tiek su 3 Aisejimo

srovemis.

Pastaba. Nuolat tobuliname savo produktus, todel specifikacijos gali keistis. Naujausios informacijos rasite
musy svetaineje https://mova-tech.com.
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