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1 Saugos instrukcijos

1.1 Bendrosios saugos instrukcijos

« Pries naudodami gaminj, atidziai perskaitykite ir jsisavinkite naudotojo vadova.

» Naudokite tik ,Dreame " rekomenduojama jrangg su Siuo gaminiu. Bet kokio kito pobtdzio naudojimas yra
neteisingas.

= Neleiskite vaikams buti Salia masinos arba su ja zaisti, kai ji veikia.

» Nenaudokite gaminio tose vietose, kuriose Zmones nezino apie jo buvima.

= Nebekite, kai gaminj valdote rankiniu budu naudodami ,,Dreamehome “ programele. Visada eikite, ziurekite,
kur zengiate nuokalnese, ir visada islaikykite pusiausvyrg.

= Nenaudokite gaminio, kai darbo srityje yra zmoniy, ypac vaiky ar gyvanu.

« Jei gaminj naudojate viesose vietose, aplink darbo sritj pastatykite jspéjamuosius Zenklus su Siuo tekstu: ,|spe-
jimas! Automatine vejapjove! Nesiartinkite prie masinos! Prizitrekite vaikus!

» Naudodami gaminj, devekite tvirtg avalyne irilgas kelnes.

» Siekdami isvengti gaminio sugadinimo ir nelaimingy atsitikimy, susijusiy su transporto priemonemis ir asme-
nimis, nejrenkite darbo sriciy ir transportavimo taky viesose vietose.

» Nelieskite judanciy pavojingy daliy, pvz., peiliy disko, kol jos visiskai nesustojo.

» Suzalojimy ar nelaimingu atsitikimy atveju kreipkites | gydytoja.

= Pries salindami uzsikimsimus, atlikdami priezitrg arba tikrindami gaminj, jj iSjunkite OFF. Jei gaminys nejpras-
taivibruoja, pries paleisdami is naujo patikrinkite, ar jis néra pazeistas. Nenaudokite gaminio, jei kuri nors jo
dalis yra sugedusi.

» Nejrenkite pagrindinio kabelio vietose, kur gaminys gali jj nupjauti. Vadovaukités pateiktomis kabelio jrengimo
instrukcijomis.

« Noredami jkrauti gaminj, naudokite tik pakuoteje pateiktg jkrovimo stotele. Netinkamas naudojimas gali
sukelti elektros smugj, perkaitimg arba koroziniy skysciy issiliejimg is akumuliatoriaus. Jei iSsiliejo elektrolitas,
nuplaukite vandeniu / neutralizuojancia medziaga ir kreipkites j gydytojg, jei korozinio skyscio pateko j akis.

» Prijungdami pagrindinj kabelj prie elektros lizdo, naudokite liekamosios sroves jtaisg (RCD) su maksimalia
isjungimo srove 30 mA.

= Naudokite tik ,Dreame " rekomenduojamus originalius akumuliatorius. Naudojant neoriginalius akumuliato-
rius, gaminio saugumas negali bati garantuotas. Nenaudokite pakartotinai nejkraunamy akumuliatoriy.

= Laikykite ilginamuosius laidus atokiau nuo judanciy pavojingy daliy, kad isvengtumete laidy pazeidimy, del
kuriy gali jvykti salytis su jtampg turinciomis dalimis.

« Siame dokumente pateiktos iliustracijos yra tik informacinio pobudzio. Atsizvelkite j realius gaminius.

= Niekada neleiskite naudotis masina vaikams, asmenims su ribotomis fizinemis, jutiminemis ar protinemis
galimybemis, patirties ir Ziniy stokojantiems asmenims arba asmenims, nesusipazinusiems su Siomis instrukci-
jomis. Vietos teises aktai gali riboti operatoriaus amziy.

» Neprijunkite ir nelieskite pazeisto kabelio, kol jis nebus atjungtas nuo elektros lizdo. Jei kabelis pazeidziamas
naudojimo metu, iStraukite kiStukg i$ elektros lizdo. Susidevejes arba pazeistas kabelis didina elektros smugio
pavojy ir turi bati pakeistas aptarnaujancio personalo.

= Nestumkite gaminio stipriai ar greitai, nes tai gali jj sugadinti.

= Siekiant uztikrinti atitiktj reikalavimams del radijo dazniy poveikio, tarp jrenginio ir zmogaus turi bati islaikomas
35 cm atstumas.

» Akumuliatoriui jkrauti naudokite tik su Siuo prietaisu pateiktg nuimamg maitinimo blokg.

1.2 Saugos instrukcijos jrengimui

= Nejrenkite jkrovimo stoteles vietose, kuriose Zzmones gali uz jos uzklitti.

« Nejrenkite jkrovimo stoteles vietose, kuriose yra stovinc¢io vandens pavojus.

= Nejrenkite jkrovimo stoteles, jskaitant visus priedus, arCiau nei 60 cm atstumu nuo bet kokiy degiy medziagy.
Jkrovimo stoteles ir maitinimo Saltinio gedimas ar perkaitimas gali kelti gaisro pavoju.
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1.3 Saugos instrukcijos naudojimui

= Laikykite rankas ir kojas atokiau nuo besisukanciy peiliy. Kai gaminys jungtas, nelaikykite ranky ar kojy salia jo
ar pojuo.

= Nekelkite ir nejudinkite gaminio, kai jis jjungtas.

= Naudokite stovejimo rezimg arba gaminj isjunkite OFF, kai darbo srityje yra Zmoniy, ypac vaiky ar gyvinu.

= sitikinkite, kad ant vejos nera jokiy daiktu, pvz., akmenuy, saky, jrankiy ar Zaisly. Priesingu atveju, peiliams susi-
lietus su kokiu nors objektu, jie gali bati pazeisti.

= Nedekite daikty ant gaminio ar jkrovimo stoteles.

= Nenaudokite gaminio, jei neveikia STOP mygtukas.

= Venkite gaminio susiddrimuy su Zzmonemis ar gyvunais. Jei Zmogus ar gyvinas patenka j gaminio veikimo takg,
nedelsdami jj sustabdykite.

= Kai gaminys nenaudojamas, visada jj isjunkite OFF.

= Nenaudokite gaminio vienu metu su issokanciu purkstuvu. Norédami uztikrinti, kad gaminys ir isSokantis
purkstuvas neveikty tuo paciu metu, naudaokite tvarkarascio funkcija.

= Nejrenkite jungciy kanalo ten, kur jrengti issokantys purkstuvai.

= Nenaudokite gaminio, jei darbo srityje yra stovincio vandens, pvz., per stipry liety ar susidarius vandens ba-
loms.

1.4 Saugos instrukcijos prieziurai

= |Sjunkite gaminj OFF, kai atliekate prieziurg.

« [Splove gaminj padekite jj ant zemes jprasta padetimi, o ne apversta.

= Neapverskite gaminio valydami jo karpusa. Jei apversite jj valymo tikslais, po to batinai pastatykite jj j tinkamg
padétj. Sios atsargumo priemones batina laikytis, kad vanduo nepatekty j variklj ir nesutrikdyty jo normalios
veiklos.

= Pries valydami ar atlikdami jkrovimo stoteles priezitrg, atjunkite kistuka nuo jkrovimo stoteles arba isjunkite
irenginj.

= Nenaudokite auksto slegio plovimo jrenginio arba tirpikliy gaminiui valyti.

1.5 Akumuliatoriaus sauga

Licio jony akumuliatoriai gali sprogti arba sukelti gaisrg, jei jie bus isardyti, jvyks trumpasis jungimas, j juos pa-
teks vandens arba jie bus veikiami ugnies ar aukstos temperataros. Elkites su jais atsargiai, neisardykite ir neati-
darykite akumuliatoriaus, venkite bet kokios elektrines / mechanines zalos. Laikykite juos atokiai nuo tiesioginiy
saules spinduliy.

1. Naudokite tik gamintojo pateiktg akumuliatoriaus jkroviklj ir maitinimo saltinj. Netinkamo jkroviklio ir maitini-
mo Saltinio naudojimas gali sukelti elektros smugj ir (arba) perkaitima.

2. NEBANDYKITE REMONTUQOTI AR MODIFIKUQTI AKUMULIATORIY! Bandydami remontuoti galite patirti rimty
suzalojimy jvykus sprogimui ar elektros smugiui. Jei atsiranda nuotekis, issiskiriantys elektrolitai yra koroziniai ir
toksiski.

3. Siame prietaise yra akumuliatoriai, kuriuos gali keisti tik kvalifikuoti specialistai.

1.6 Liekamoji rizika

Siekdami isvengti suzalojimu, keisdami peilius devekite apsaugines pirstines.
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1.7 Simboliai ir lipdukai

ISPEJIMAS -
PrieS pradédami naudoti masing, perskaitykite naudojimo instruk-
cijas.

ISPEJIMAS -
Dirbdami laikykités saugaus atstumo nuo masinos.

ISPEJIMAS -
Pries atlikdami darbus su masina ar jg keldami, iSjunkite jrenginj.

|SPEJIMAS -
Nesivazinékite masina.

W vel> T EH[>

ISPEJIMAS -

Sio gaminio negalima imesti kaip jprasty buitiniy atlieky. Uztikrin-
kite, kad gaminys bty atiduotas perdirbimui pagal vietos teisés
akty reikalavimus.

Sis gaminys atitinka galiojanéias EB direktyvas.

m |

Il klasée

©
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|||| Pries jkrovimg, perskaitykite instrukcijas.

e Nuolatiné srové

[] Il klasé

NAUDOQOJIMO PASKIRTIS

Sodo gaminys skirtas namy vejos pjovimui. Jis sukonstruotas daznam pjovimui, kad veja buty sveikesneé ir gra-
7esne nei bet kada anksciau. Priklausomai nuo jusy vejos apimties, vejapjove gali bUti uZzprogramuota veikti bet
kuriuo laiku ir bet kokiu daznumu. Ji neskirta kasimui, Slavimui ar sniego valymui.

q3

Siuo dokumentu ,TsingTing Intelligent Tech (Suzhou) Co., Ltd. “ pareiskia, kad radijo rysio jrangos modelis
,Dreame " MXXA8203 / MXXA8202 atitinka Direktyvos 2014/53/ES reikalavimus. Visas ES atitikties deklaracijos
tekstas yra pateiktas siuo interneto adresu: https://global.dreametech.com/pages/declaration-of-conformity.

Gaminys atitinka Jungtinés Karalystes PSTI reglamentus; visas atitikties deklaracijos tekstas yra pateiktas
Siuo internetiniu adresu: https://global.dreametech.com/pages/statement-of-compliance-for-uk-psti.
ISsamus elektroninis vadovas pateiktas adresu https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-

fags.

Tinklo saugumo praneSimas

Siekiant uztikrinti saugy Sio jrenginio veikimg tinklu sujungtoje aplinkoje, pateikiama i informacija:

Sis jrenginys turi keletg tinklo rysio galimybiy, jskaitant eterneto prievadg (RJ-45), ,Wi-Fi “ belaidZio rysio modulj
ir USB derinimo sasaja. Paleidus jrenginj, pagal numatytuosius nustatymus jjungiamos Sios tinklo paslaugos:

= Tinklo konfigaracijos paslauga (HTTP/HTTPS): laukia 80 (HTTP) ir 443 (HTTPS) prievady uzklausy jrenginio
konfiguracijos ir busenos stebejimui. Siekiant iSvengti informacijos nutekejimo, rekomenduojama iskart po jdie-
gimo isjungti HTTP paslaugg, jjungti tik HTTPS ir jdiegti patikimg TLS sertifikata.

« Jrenginio transliavimas (mDNS/SSDP): naudojamas automatiniam aptikimui, transliuojant jrenginio infor-
macijg vietiniame tinkle (LAN). Jei tai nera butina, rekomenduojama iSjungti Sias paslaugas, siekiant sumazinti
nuskaitymo rizikg.

= USB sgsaja: naudojama vietiniams programines jrangos atnaujinimams ir registro gavimo operacijoms. Kai
jungtas derinimo rezimas, gali buti atskleistos sistemos faily prieigos teises. Rekomenduojama apriboti naudo-
jima tik jgaliotam personalui ir iSjungti Sig sgsaja, kai jrenginiui neatliekama priezidra.

"

ISsamios informacijos apie konfiglravimo proceduras pateikta skyriuje , Paruosimas pirmam naudojimui
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2 Gaminio pristatymas

2.1 Dézuteés turinys

s s /4
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o LiDAR apsauginis dangtelis 9 Robotas
© |krovimo bokstas @ Pagrindo plokste
(su 10 milgio ilginamuoju kabeliu)
© Maitinimo 3altinis @ Valymo epetélis
0 Varztai x 8, SeSiakampis raktas @ Atsarginiai peiliai x 9 ir laikikliai x 3
0 Naudotojo vadovas @ Nepikuotas audinys

m Trumpas darbo pradzios vadovas
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2.2 Gaminio apzvalga

Sustabdymo mygtukas

LiDAR Lietaus jutiklis
Rankenélée
Bisenos lemputé
Ekranas
Jkrovimo kontaktai
Rankena

,EdgeMaster ™ “ - Akumuliatoriaus skyrius

peiliy diskas

Priekinis ratas

Varantysis ratas "

Priekiné kamera

[1] Jrengtas su raty varikliais.

2.3 ,,0mniSense ™ 2.0 “: 3D ultra jautrumo sistema su DI kamera

Aukstesnio lygio vejos priezitra su ,OmniSense ™ 2.0 “ - novatoriska 3D ultra jautrumo sistema, kurioje
jrengta algoritmo pagrindu veikianti HDR kamera, uztikrinanti iSsamesnj ir detalesnj sodo 3D aplinkos suvo-
kima.

@ OmniSense™ 2.0
3D Ultra-Sensing System

3D Omnidirectional
Obstacle Avoidance
Enhanced by Al
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2.4 Rysio paslauga su GPS ir 4G rysiu

Robote jrengta rysio paslauga, kuri uztikrina prisijungimg prie 4G mobiliojo rysio tinklo.

RySio paslaugos aktyvinimas

Jjunkite robotg ir rysio paslauga aktyvuosis automatiskai. Roboto ekrane ir programéléje jsijungs il - tai
rodo, kad aktyvinimas pavyko. Programeles srityje RySiai galite perziuretirysio paslaugos naudojimo buse-
na.

Aktyvinus rysio paslauga, galite nuotoliniu budu stebeéti roboto buseng ir pradeti pjovimo darbus be ,Wi-Fi “
rysio. Be to, integruotas GPS suteikia galimybe stebeti tikralaike buvimo vietg ir apsaugoti robotg nuo va-
gystes. Galite bet kuriuo metu ir i$ bet kurios vietos stebeti jo buvimo vietg ir gauti pranesimus, jei jis pajuda
uz nustatyty zemelapio ribu.

Rysio paslauga teikiama nemokamai pirmus metus po aktyvinimo. Noredami pratesti paslaugg pasibaigus

jos galiojimo laikui, susisiekite su ,Dreame “ garantinio aptarnavimo komanda el. pastu dreamesupport@
dreame.tech.

2.5 Jutikliai

Pavadini-

Aprasymas
mas prasy

Gauna informacijg apie aplinka ir padeda nustatyti roboto padetj, isvengti kliuciy bei
aptikti vandenj ir neSvarumus.

LiDAR Aptikimo nuotolis (esant 100 klx): 40 m esant 10 % atspindzio koeficientui; 70 m esant 80
% atspindzio koeficientui

Matymo laukas: 360° (horizontaliai) x 59° (vertikaliai)

Aptinka kliGtis, vejos ribas ir Zmogaus buvimg.

Emekme Matymo kampas: 89° (horizontaliai), 58° (vertikaliai), 97° (jstrizai)
amera - b :
Skiriamoji geba: 2 MP
GPS Naudodamiesi programele galite stebeti roboto buvimo vietg realiuoju laiku ,Google

Maps " zemelapiuose.
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3 Jrengimas

3.1 Pasirinkite tinkamg vietg

« |krovimo stotele pastatykite ant lygaus pavirsiaus netoli vejos krasto ir elektros lizdo. Pastatykite jg srityje,

kurioje yra stiprus ,Wi-Fi “ signalas.

Pastaba. Noredami patikrinti vietos ,Wi-Fi " signalo stipruma, naudokite savo mobilyjj jrenginj. Stiprus ,Wi-

Fi " signalas uztikrina stabily rysj tarp roboto ir programeles.

Svarbu. Jsitikinkite, kad zeme yra pakankamai minksta varztams jsukti.
Svarbu. Jei jkrovimo stotele yra nuolydyje, jsitikinkite, ar jis nera pernelyg staigus, kad robotas neslysty atgal

ir galety prie jos prisijungti.

~

~

=/

« Palikite bent 1 m laisvos erdves be klitciy kaireje, desineje ir priesais jkrovimo stotele. |sitikinkite, kad
aplink vietg esanti zolé yra trumpesné nei 6 cm. Jei zole yra aukstesne, pirmiausia jg nupjaukite stumiamaja

vejapjove. Del aukstos Zoles robotui gali buti sunku grjzti j jkrovimo stotele.

~

-

~

3.2 Jkrovimo stotelés jrengimas

@ Pritvirtinkite pagrindo plokste prie Zemes naudodami pateiktus varztus ir seSiakampj rakta.

~

~
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@ |statykite jkrovimo bokstg | pagrindo plokste, kol isgirsite spragteléjimg.
f )

-/
©) |statykite valymo Sepetél] j jkrovimo bokstg, sulygiuodami liezuvelj su anga
N
y
\ —/

O Prijunkite maitinimo $altinj prie ilginamojo laido, tada prijunkite prie elektros lizdo. Maitinimo $altinj
laikykite ne maziau kaip 30 cm virs Zzemes.
Pastaba. Kai tiekiamas maitinimas, jkrovimo stoteles LED indikatorius bus pastoviai mélynas.

4 I
\ —/

© Nuimkite LIDAR apsauginj dangtel].
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@ |statykite robotg | jkrovimo stotele, kad krautysi. Jsitikinkite, kad roboto ir jkrovimo stotelés jkrovimo kon-

taktai yra tinkamai prijungti.

Pastaba. Kai robotas yra sekmingai kraunamas jkrovimo stoteleje, indikatoriaus lempute mirksés zaliai.
Pastaba. Jei norite prideti garaza papildomai apsaugai, naudokite atitinkamg ,Dreame " garazg, kurj galite
jsigyti vietos parduotuvese arba internetu. Naudojant ne ,Dreame “ garazg, gali kilti problemy pakartotinio

jkrovimo metu.

~
\_ —

LED indikatorius jkrovimo stoteléje
LED indikatoriaus sviesos e .
Reiksmeé

spalva

Mirksinti / pastovi raudona

1. Problema su jkrovimo stotele (pavyzdziui, problema su jkrovimo srove
ar jtampa).

2. Robotas prisijungia prie jkrovimo stotelés, bet jkrovimas vyksta nej-
prastai (pavyzdziui, jvyksta jkrovimo kontakty trumpasis jungimas).

Pastovi melyna

Jkrovimo stotelei tiekiamas maitinimas. Robotas ne jkrovimo stoteléje.

Mirksinti zalia

Robotas kraunamas jkrovimo stoteleje.

Pastovi zalia

Robotas visiskai jkrautas jkrovimo stoteleje.

4 Paruosimas pirmam naudojimui

4.1 Susipazinimas su valdymo skydeliu

Ekranas
- J
liungimas /
iSjungimas ( ) Pradéti
° °
Rankenéle
Atgal Pagrindinis
° [©Q)e J




Ekranas

Piktograma

BlUsena

Akumuliatoriaus jkrovimo lygis (rodo esamg akumuliatoriaus jkrovimo lygj.)

2]

Viyksta jkrovimas (robotas sekmingai prisijungia prie jkrovimo stoteles.)

3

,Bluetooth “ (robotas prisijunges prie programeles per ,Bluetooth "))

~~

LWi-Fi “ (robotas prisijunges prie programeles per ,Wi-Fi “ tinkla.)

Rysio paslauga (rysio paslauga aktyvuota.)

(@

Tvarkarastis (uzduotis numatyta Siandienai, bet dar nepradeta.)

Valdikliai
Mygtukas Funkcija
Jjungimas / Noredami jjungti / isjungti robotg, laikykite nuspaude mygtukg (') 2 sekundes.

isjungimas ()

Isitikinkite, kad jis ne jkrovimo stoteleje.

Pradeéti Dl

Noredami pradéti vejos pjovimg visame plote arba testi pristabdytas uzduotis, paspaus-
kite >| mygtukg, tada per 5 sekundes uzdarykite dangtj. Jei dangtelis nebus uzdarytas
per 5 sekundes, uzduotis bus atSaukta.

Pagrindinis *

Norédami robotg grazinti j jkrovimo stotele krautis, paspauskite mygtuka ¥ , tada

per 5 sekundes uzdarykite dangtelj. Jei dangtelis nebus uzdarytas per 5 sekundes,
uzduotis bus atSaukta.

Atgal D) Noredami pereiti meniu sgrasu auksciau, paspauskite & mygtuka.
Noredami patvirtinti pasirinkimag meniu, paspauskite rankenele.
Noredami jjungti ,Bluetooth " susiejimo rezimg, laikykite nuspaude rankenéle 3 sekun-
Rankenélé des.

Noredami narsyti meniu, sukite rankenele pagal laikrodzio rodykle / pries laikrodzio
rodykle.

Pradéti + Atgal

Noredami atstatyti gamyklinius roboto nustatymus, kartu nuspauskite >l mygtuka ir &
mygtukg, ir palaikykite 3 sekundes. PIN kodas nebus istrintas.

Pagrindinis +
Atgal

Noredami patekti j nuostaty puslapj Apie, kartu nuspauskite {3 mygtukg ir & mygtukg,
ir palaikykite 3 sekundes. Puslapis ,Apie " isnyks po 5 sekundziy.

Rankenéleée +
Atgal

Noredami atstatyti PIN kodg, kartu paspauskite rankenele ir & mygtukg, ir palaikykite 3
sekundes.

Sustabdyti

Noredami atidaryti virsutinj dangtelj ir sustabdyti robota, paspauskite mygtukg Sustab-
dyti. Norint testi operacijg, reikia jvesti PIN kodg valdymo skydelyje.

367
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Meniu struktiiros apzvalga

Pagrindinis puslapis

Vejos pjovimas visame plote
\ejos pjovimas pakrasciuose

Perziureti tvarkarastj

Tvarkarastis

Tvarkarascio jjungimas / isjungimas
Vejos pjovimo efektyvumas

Vejos pjovimo aukstis

Klitciy iSvengimo aukstis

Rezimas ,Netrukdyti “
Apsauga nuo lietaus
Apsauga nuo uzsalimo

Pakelimo pavojaus signalas

ISvaziavimo uz zemelapio riby pavojaus signalas

Pakeisti PIN kodg

Atstatyti roboto nuostatas

*Galima atnaujinti priklausomai nuo programines jrangos versijos.

Roboto biisenos lemputé

Spalva

Reiksmeé

Pastovi raudona

Jwyko klaida.

Pastovi melyna

Robotas veikia budejimo rezimu.

Mirksinti melyna

Robotas atlieka uzduotj arba yra sustabdytas.

Mirksinti zalia

Robotas kraunamas jkrovimo stoteleje.

Pastovi zalia

Akumuliatorius visiskai jkrautas.

Mirksinti geltona

1. Robotas veikia patruliavimo rezimu.
2. Tikralaikis vaizdo jrasas is priekines kameros rodomas per programele.

Pastaba. Roboto lempuciy aktyvinimo laikotarpj ir scenarijus galite pritaikyti dalyje Nuostatos > Ap3vieti-

mas.
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4.2 Pradinés nuostatos

Pries pirmg kartg jjungiant robotg, reikia atlikti keletg pagrindiniy nuostaty, kad robotas buty paruostas
darbui.

@ Noredami atidaryti virsutinj dangtelj, paspauskite mygtukg Sustabdyti.

@ Noredami jjungti robota, valdymo skydelyje nuspauskite ir palaikykite (1) mygtukg 2 sekundes.
Pastaba. Robotas automatiskai jsijungs, kai prisijungs prie jkrovimo stoteles.

© Pasirinkite pageidaujamg kalbg
Norédami pasirinkti kalbg, pasukite rankenele pagal laikrodzio rodykle, kad eitumete zemyn, arba pries
laikrodZio rodykle, kad eitumete aukstyn. Noredami patvirtinti, paspauskite rankenele.

O Nustatykite PIN kodg

1. Noredami pasirinkti skaiciy nuo 0 iki 9, pasukite rankenéele. Noredami padidinti skaiciy, sukite pagal laikro-
dZio rodykle, o noredami sumazinti - pries laikrodzio rodykle. Noredami patvirtinti ir nustatyti kitg skaitmen;,
paspauskite rankenéle. Noredami pakeisti ankstesnj skaitmenj, pasukite rankenele pries laikrodzio rodykle,
kol skaicius taps 0, ir pasukite jg dar vieng kartg.

Svarbu. Nenustatykite PIN kodo ,0000 “.
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Set PIN Set PIN

Don't set to '0000" Don't set to '0000' Don't set to '0000"

2. Noredami uzbaigti PIN kodo nustatymag, jveskite PIN kodg dar kartg.

Pastaba. Jei du slaptazodziai nesutampa, nustatykite naujg slaptazodj i$ naujo.

© Prijunkite robotg prie interneto
Noredami atsisiysti programele ,Dreamehome “j savo mobilyjj jrenginj, nuskaitykite QR koda. Baige jdiegi-
mg susikurkite paskyrg ir prisijunkite.

Taip pat galite atsisiysti programele ,Dreamehome " i$ ,App Store " arba ,Google Play .
2 Download on the
' App Store

Pries atliekant tinklo nustatyma:

« sitikinkite, kad robotas ir jusy maobilusis jrenginys yra prijungti prie to paties ,Wi-Fi “ tinklo.
« |sitikinkite, kad jusy mobilusis jrenginys yra ne toliau kaip 10 m nuo roboto.

« Jjunkite ,Bluetooth “ funkcijg savo mobiliajame jrenginyje.

1. Atidarykite programele ,Dreamehome .

2. Galite prisijungti vienu is Siy bady:

A\, Getiton

P~ Google Play

rA

a. Nuskaitykite QR kodg: eikite | fr Jrenginys ir bakstelekite — Nuskaityti QR kodg, kad prisijungtuméte.
Noredami prisijungti, nuskaitykite QR koda, esantj roboto virsutiniame dangtelyje.

b. Pridekite rankiniu budu: eikite j @ Jrenginys ir bakstelékite 4 Pridéti. Tada pasirinkite roboto modelj,
kurj norite prijungti.

c. Automatinis aptikimas: robotas ieskos artimiausiy jrenginiy. Noredami prisijungti, aptikty jrenginiy sgrase
bakstelekite savo robotg.
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3. Noredami nustatyti ,Wi-Fi " rysj, sekite programeleje pateiktas instrukcijas.

Svarbu. Naudokite vienos juostos 2,4 GHz daznio tinklg arba dviejy juosty 2,4/5 GHz daznio tinkla.
Svarbu. Jsitikinkite, kad jasy ,Wi-Fi " tinkle néra uzkardos ir jis nera uzsifruotas. Priesingu atveju tinklo nu-
statymas gali nepavykti.

4. Nuspauskite ir palaikykite valdymo skydelio mygtukg 3 sekundes. Robotas pereis | ,Bluetooth “ susiejimo
rezimag.

5. Noredami atlikti susiejimg, sekite programeléeje pateiktas instrukcijas.

Kaip panaikinti roboto susiejimg?

Sekmingai atlikus susiejima, robotas automatiskai susiejamas su ,Dreamehome “ paskyra. Kiekvienas jren-
ginys gali bUti susietas tik su viena paskyra. Jis negali bati susietas su kita paskyra tuo paciu metu.
Noredami susieti robotg su nauja paskyra, pirmiausia turite panaikinti jo susiejimg. Noredami panaikinti
susiejimg:

1. Atidarykite programele ,Dreamehome “. Eikite j {8 Jrenginys.

2. Jei prie savo ,Dreamehome “ paskyros esate prijunge kelis robotus, noredami patektij roboto, kurj norite
redaguoti, puslapj braukite j kaire arba j desine.

3. Bakstelékite + deginiame virdutiniame kampe.

4. pasirinkite (O Panaikinti.

Kaip bendrinti savo robotg?

1. Bakstelekite s desiniame virsutiniame kampe.
2. Pasirinkite [/} Jrenginio bendrinimas.

Kaip atsijungti nuo savo ,,Dreamehome “ paskyros arba jg panaikinti?

1. Eikite | @ A3 >(Q) > Paskyra.
2. Pasirinkite Atsijungti arba Panaikinti paskyra.
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5 Zemélapio sudarymas sode

Pries pradedami zemelapio sudaryma, patikrinkite siuos dalykus:
» Roboto akumuliatoriaus jkrovimo lygis yra didesnis nei 50 %.
« LiDAR apsauginis dangtelis nuimtas.

« Virsutinis dangtelis uzdarytas.
» Robotas sekmingai prisijungia prie jkrovimo stotelées.

[

5.1 Virtualios ribos kidrimas

Pries pradedami zemelapio sudarymo procesg, atkreipkite demes;j j Siuos dalykus:

Svarbu. Neperkelkite roboto rankiniu budu, kai kuriate ribas, nes tai gali sutrikdyti zemelapio sudaryma.
Svarbu. Kai prasideda Zemelapio sudarymas, nesiyskite roboto j jkrovimo stotele tol, kol Zzemelapio sudary-
mas nebus baigtas. Priesingu atveju LIDAR gali buti uzblokuotas, o tai gali sutrikdyti Zemeélapio sudarymag.

« \/ykstant Zemelapio sudarymui, eikite 5 m atstumu uz roboto.
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= Robotas gali judeti nuolydziais iki 50 % (27°). Taciau, norint geresniy pjovimo rezultaty, rekomenduojama,
kad darbo sri¢iy nuolydis buty mazesnis nei 25 % (14°).

4 )

<25%(14°)

- J

» Sritis, kurios yra siauresnes nei 80 cm, nustatykite kaip takus, kad robotas galety pravaziuoti (zr. 5.4 skyriy
,Nustatyti takg “)

A58 L8R

e Jeijlsy veja yra daugiau nei 4 cm aukstesne uz greta esancig zeme, robotg laikykite maziausiai 10 cm
atstumu nuo krasto. Jei jisy veja yra vienodame lygmenyje su greta esanciu pavirsiumi, robotas gali kirsti
perimetra, kad baty pasiektas optimalus pjovimo rezultatas palei krastus.

4 )

« sitikinkite, kad posukio kampaiyra didesni nei 90° . Jei kampai yra mazesni nei 90°, robotui gali buti sun-
kiau atlikti Svary pjovima.

4 )

\ = 373
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Pradeti kurti zemelapj:
1. Programeleje bakstelekite Pradéti kurti; robotas patikrins savo buseng ir kalibruosis. Jis automatiskai
iSvaziuos is jkrovimo stoteles, kad atlikty kalibravimg. Bukite atsargus.

<* ® o ﬁﬂ(:»v f \

Start Creating

2. Nuotoliniu budu nukreipkite robotg j vejos krasta ir, noredami nustatyti ribos pradinj taskg, bakstelekite
Nustatyti pradinj taska.

4 )

- J

3. Valdykite robotg nuotoliniu budu, kad jis judety palei jusy vejos perimetrg ir sudaryty darbo srities zeme-

}Q&Omatinis riby aptikimas

Pazangaus Al algoritmo varomas robotas naudoja priekine kamerg zoles ir kito pavirSiaus plotams aptikti,
todel gali nustatyti ribas be rankinio valdymo.

Nuotoliniu budu nukreipe robotg j vejos krasta ir nustate pradinj taskg, galite naudoti rezimg Automatinis
riby aptikimas. Galite pasirinkti, ar robotas turety kirsti perimetrg, kad krastai buty nupjauti Svariau, ar likti
arti jo, kad nejstrigty.

Rekomenduojame Sio proceso metu sektirobotg. Jei robotas negali tiksliai nustatyti riby, bet kuriuo metu
galite iSeiti i5 automatinio riby aptikimo rezimo ir pereiti prie nuotolinio valdymo.

Svarbu. Automatinis riby aptikimas turety buti naudojamas dienos Sviesoje, kad buty uztikrintas tinkamas
matomumas. Nenaudokite Sios funkcijos esant prastam apsvietimui ar lietingomis sglygomis.

Svarbu. Jsitikinkite, kad roboto priekine kamera yra Svariir niekas jos neuzstoja

_—O 680- 3 v a

-

. eee.
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4. Kairobotas grjzta 1 miki pradinio tasko, galite baksteleti Uzdaryti ribg ir riby sudarymas bus automatis-

kai baigtas.

5.2 Nustatyti vengting zong

Nors robotas gali automatiskai iSvengti klitciy, vis tiek batina nustatyti sritis, kuriose kyla pavojus nukris-

ti, pvz., baseinus ir smelio griovius, kaip vengtinas zonas. Objektus, kuriuos norite apsaugoti (pavyzdziui,
gelyng, batutg, darzg ar issikiSusias medzio Saknis), nustatykite kaip vengtinas zonas. Noredami toliau kurti
vengtinas zonas, programeleje galite baksteleti Vengtina zona. Arba, noredami sukurti arba panaikinti
vengtinas zonas, kai zemelapis jau sukurtas, galite eiti ] &> Zemélapio redagavimas.

5.3 Sukurti daugiau zony ir iSplésti esamas zonas

= Kaip sukurti daugiau zony

Jeijusy vejg skiria keliai arba turite kelias izoliuotas vejas, noredami testi darbo sriciy karima, programeléje
galite baksteléti Darbo zona. Taip pat galite prideti, panaikinti ar modifikuoti zonas srityje > Zemeélapio
redagavimas, kai zemeélapis jau sukurtas.

—_— ags % w 4

< - e 4w o4 <
3 G-

-

« Kaip isplésti esamas zonas
Noredamiisplesti esamg zong, sukurkite norimg jtraukti zong programeleje baksteledami Darbo zona. Jei
Sios dvi sritys persidengia, jos bus automatiskai sujungtos. Arba, noredami isplesti esamg zong, kai Zzemela-

pis jau sukurtas, galite eiti | > Zemeélapio redagavimas > Darbo zona.

375



DREAME

« Kaip atskirti ir sujungti zonas

Noredami padalyti zong j mazesnes arba sujungti zonas, kurios buvo padalytos naudojant programele, j di-

desne, eikite > Zemélapio redagavimas > Zony nuostatos ir programeéléje bakstelékite Atskirti zong
arba Sujungti.

5.4 Nustatyti takg

Norédami sujungtiizoliuotas sritis, sukurkite takus. I1zoliuoty zony be tako negalés pasiekti robotas.
Pastaba. Pagal numatytuosius nustatymus robotas tik juda taku, bet nepjauna Zoles.

Svarbu. Jei jusy veja yra padalyta praejimais, kuriy aukstis didesnis nei 4 cm, pastatykite objektg, kurio nuo-
lydis bty lygus praejimo auksciui (pavyzdziui, rampg).

'

; £
'
'

' [NEN

1 §
S A e

g B S

« Kaip sujungti dvi izoliuotas darbo zonas

Noredami sujungtiizoliuotas sritis, sukurkite takus, kad jas galety pasiekti robotas. Noredami sukurti takg,
bakstelekite Takas.

Svarbu. Jsitikinkite, kad tako pradzia ir pabaiga yra darbo srityje.

4 N
< Kl 980« 3 w® o
= . = -
® o w0
- @ )
o

= Kaip sujungti darbo sritj ir jkrovimo stotele

Jeijusy jkrovimo stotelé néra darbo srityje, reikia sukurti takg, kuris jg sujungty su darbo sritimi. Noredami
sukurti takg, kuriuo robotas galety grjztij jkrovimo stotele, bakstelékite Takas.

Svarbu. Uztikrinkite, kad vienas kelio galas bty darbo srityje, o kitas galas buty tiesiai priesais jkrovimo
stotele. Patartina takg sulygiuoti su jkrovimo stotele.

Svarbu. Kurdami takus, jungiancius darbo sritj ir jkrovimo stotele, nenaudokite nuotolinio roboto prijungimo

prie jkrovimo stotelés funkcijos. Priesingu atveju LIiDAR gali bati uzblokuotas, o tai gali sutrikdyti Zemelapio
sudaryma.
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5.5 Baigti kurti zemélapj

Baige kurti darbo sritis, takus ir vengtinas zonas, bakstelekite Baigti kurti Zzemélapj.

< - *%: 3w 4
)
J— W N = H

A\

Jeitarp priekinio ir galinio sody néra tako, galite sukurti antrg zemeélapj. Suklre pirmgjj zemelapj, bakstele-
kite Pridéti zemelapj ir toliau kurkite antrajj. Arba, baige sudarineti zemelapj, galite eiti ] > Zemélapio
redagavimas ir bakstelékite Pridéti zemélapj. Baige antrajj Zemelapj, galite perjungti Zzemelapius naudo-
damifunkcijg g& > Zemélapio redagavimas.

Pastaba. Perjungus zemelapj bus taikomi dabartinio zemelapio tvarkarasciai ir pjovimo nuostatos.
Pastaba. Kad baty patogiau, galite jsigyti papildoma jkrovimo stotele, kurig galima jdiegti antrajame
zemelapyje. Antrajame zemelapyje jdiegus atskirg jkrovimo stotele, robotg perkelti is vieno Zzemelapio j kita
galima tik rankiniu badu.

5.6 Pridéti antrg zemélapj

< -
o ®
®
ﬁ )
=
-}
TS Of
awer -

6 Veikimas

6.1 Vejos pjovimas pirmg kartg

Patarimai pries pjovima:

» Naudodami stumiamajg vejapjove nupjaukite zole, kad ji buty ne aukstesne kaip 10 cm.

= Pasalinkite klittis nuo vejos, jskaitant sSiuksles, lapy krtvas, zaislus, laidus ir akmenis. Jsitikinkite, kad robo-
tui pjaunant vejg ant jos nebuty vaiky ar gyvany.

= Uzpildykite vejoje esancias duobutes.

» |S anksto nustatykite pjovimo parametrus programeléje (pvz., vejos pjovimo efektyvuma, pjovimo aukstj ir

pjovimo kryptj).
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a) Pradékite per valdymo skydelj
1. Paspauskite mygtuka Sustabdyti, pakelkite virsutinj dangtelj ir jveskite PIN kodga.

e @37 am

All Edge
Mowing— | Mawing

Press [ to start all
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4. Paspauskite mygtuka Dl , tada uzdarykite virsutinj dangtelj per 5 sekundes. Robotas isvaziuos is jkro-

vimo stoteles ir prades vejos pjovimg visame plote. Noredami pradeti vejos pjovimg, taip pat galite progra-
meleje baksteleti Pradeti.

< -] H

+ . @36 w50

- oz ez
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b) Pradékite per programéle
1. Atidarykite programele.
2. Pasirinkite pjovimo rezimg ir bakstelekite Pradéti, kad pradetumete vejos pjovima.

6.2 Pristabdymas

Noredami pristabdyti dabartine vejos pjovimo uzduotj, galite paspausti roboto mygtukg Sustabdyti arba
programeleje baksteleti Pristabdyti.

Pastaba. Roboto negalima paleisti tiesiai per programele, kai paspaudziamas mygtukas Sustabdyti. Nore-
dami paleisti veikimg i$ naujo, jveskite PIN kodg valdymo skydelyje.

(- G-
< L t
te 4 @ s
e 88 =6
O ®
ARBA |- .
0
St [
95. 15

6.3 Paleidimas is naujo

Noredami i3 naujo paleisti uzduotj po roboto pristabdymo, paspauskite mygtukg >l , tada uzdarykite vir-

Sutinj dangtelj per 5 sekundes. Robotas tes ankstesne vejos pjovimo uzduotj. Arba, noredami paleisti vejos
pjovimo uzduotj, galite programeleje baksteleti Testi.

All Mowing
Paused
Press [>| to start all

ARBA
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6.4 Grjzimas j jkrovimo stotele

Norédami, kad robotas grjzty j jkrovimo stotele, valdymo skydelyje spustelékite O . Patvirtinkite, kad norite
pristabdyti arba atSaukti dabartine uzduotj, tada uzdarykite virsutinj dangtelj per 5 sekundes. Robotas
automatiskai grjs j jkrovimo stotele, kad buty pakartotinai jkrautas. Arba, norédami nusiysti robotg atgal,
programeleje galite pasirinkti Pradéti grgzinimg j jkrovimo stotele.

o0 = -
< 2
3 % w €256 @80-
— B & = &
AEMowing Pause task and return
Paused ;
End task and retuin ® S
Press (| to start all - ) -
%o
bl P el &
95, 15
— O w—

7 ,.Dreamehome ” programelé

Kur galite suzinoti daugiau

Programele ,Dreamehome " yra daugiau nei nuotolinis valdymas. Naudodamiesi programele galite atlikti
daugybe veiksmy: nuotoliniu budu nustatyti jvairias nuostatas, iSbandyti skirtingus vejos pjovimo rezimus,
laisvai redaguoti zemelapj ir koreguoti vejos pjovimo tvarkarascius.

7.1 Vejos pjovimo rezimai

Robotg galima naudoti jvairiais pjovimo rezimais. Naudodami programele galite perjungti rezimus, jskaitant
vejos pjovimg visame plote, vejos pjovimg zonose, vejos pjovima pakrasciuose, taskinj pjovimag ir rankinj

rezima.
sl

3

7.2 Vejos pjovimo formos

Suformuokite vejg pagal savo poreikius pridedami formas per programeles parinktj &> Zemélapio reda-
gavimas > Formos. Nustatytos formos nebus pjaunamos visuose vejos pjovimo rezimuose. Jy padetj, dydj
galite keisti arba jas pasalinti parinktyje Formos.

="

7.3 ,EdgeMaster ™ “ peiliy diskas

,EdgeMaster ™ “ peiliy diskas yra sukonstruotas taip, kad pasiekes vejos pakrascius pasislinkty j Song, uzti-
krinant Svaresnj pjovimg. Noredami jjungti Sig funkcijg, programeleje eikite | :—2> Vejos pjovimo pakras-
Ciuose nuostatos > ,,EdgeMaster ™ “.
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7.4 Tvarkarastis

Sudarius pirmajj zemelapj, robotas automatiskai sukuria du savaitinius vejos pjovimo tvarkarascius pagal
vejos dydj: Pavasario/vasaros tvarkarastis ir Rudens/ziemos tvarkarastis. Noredami atlikti iSsamias
tvarkarascio nuostatas, programeleje galite baksteleti . Naudodami tvarkarascio funkcijg, galite palikti
visus kasdienio vejos pjovimo darbus robotui. Jums reikia tik atlikti reguliarig roboto priezitra.

Pastaba. Jei nerimaujate, kad robotas gali trukdyti jums ar jasy kaimynams, kai jis autonomiskai dirba tam
tikru laiku, galite eiti ] Nuostatos > Netrukdyti ir programeleje nustatyti laikg Netrukdyti.

7.5 Uzraktas nuo vaiky

Jei nerimaujate, kad roboto valdymg gali atlikti vaikai, programeleje eikite  Nuostatos ir jjunkite funkcija
UzZraktas nuo vaiky. |jungus sig funkcijg, robotas bus uzrakintas, jei atidarius dangtelj 5 minutes nebus

atliekama jokiy veiksmuy.

3

7.6 Apsauga nuo lietaus

Jeinerimaujate, kad vejos pjovimo darbus gali paveikti nepalankios oro sglygos, galite jjungti funkcijg Ap-
sauga nuo lietaus valdymo skydelio arba programeles srityje Nuostatos. Kai si funkcija jjungta, prasidejus
lietui robotas automatiskai pristabdo vejos pjovima ir grjzta j jkrovimo stotele. Apsaugos nuo lietaus laikg
galite nustatyti programeleje.

Pastaba. Slapios zolés pjovimas gali sugadinti jisy veja. Patartina pries vel pradedant pjovimg pratesti
apsaugos trukme, kad Zole isdziuty.

7.7 Apsauga nuo uzsalimo

TemperatUrai nukritus Zzemiau 6 ° C, pjovimas gali negrjztamai pazeisti vejg. Akumuliatorius nebus jkrau-
namas saugumo sumetimais. Noredami to isvengti, galite jjungti funkcijg Apsauga nuo uzsalimo valdy-
mo skydelio arba programeles srityje Nuostatos. Pjovimas bus automatiskai pristabdytas, o robotas bus
nusiystas atgalj jkrovimo stotele, kai temperatlra nukris Zemiau 6 © C. Robotas vel prades vejos pjovimg, kai
temperatura pakils virs 11 ° C.

3
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7.8 Saugumo funkcijos

Robotas turi keletg apsaugos nuo vagystes funkcijy, kurios veikia naudojant integruotg GPS, uztikrinantj
papildomg apsaugq. Be to, priekine kamera gali aptikti Zmogaus buvimg, todel robotas tampa veiksmingu

sodo sargu.

3

7.8.1 Pakélimo pavojaus signalas

Kai si funkcija jjungta, pakelus robotg iskart jsijungs pavojaus signalas ir robotas bus uzrakintas. Noredami
atnaujinti roboto veikimg, pirmiausia jveskite PIN kodg.

7.8.2 Isvaziavimo uz Zemélapio riby pavojaus signalas

Jjungus sSig funkcijg, robotas bus uzrakintas ir, jam pajudéjus uz zemeélapio riby, i karto jsijungs pavojaus

signalas.
2

S )

Jjungus Sig funkcija, galite perzitreti dabartine roboto buvimo vietg ,Google Maps " Zemelapiuose.

Q
S

7.8.4 Perspéjimas apie zmoniy buvimo aptikimg

7.8.3 Tikralaiké buvimo vieta

Jjungus Sig funkcijg, robotas pranes jums, kai aptiks zmogaus buvima.
rg'l
LUa

Noredami perzitreti tiesioginj vaizdg is roboto priekines kameros, kuri suteikia galimybe stebeti savo sodg
bet kuriuo metu ir bet kurioje vietoje, bakstelekite ° .

S )

7.8.5 Tikralaikis vaizdo jrasas
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7.8.6 Patruliavimas

Kairobotas veikia budéjimo rezimu, galite per programele nusiystijj patruliuoti tam tikras sodo ribas ar
vietas. Noredami pasinaudoti sia funkcija, eikite j ° > Patruliavimas.

o2

=0

7.9 Tinkintas jkrovimo laikotarpis

Noredami tinkinti roboto jkrovimo laikotarpj konkrecioms valandoms, galite jjungti funkcijg Tinkintas jkro-
vimo laikotarpis programeles srityje Nuostatos > Jkrovimas. Aktyvinus Sig funkcija, robotas jsikraus iki 20
%, kai akumuliatoriaus lygis bus Zemas, jei nebus jokiy pjovimo uzduociy. Jis visiskai jsikraus tik per nustatytg
jkrovimo laikotarpj. Taip pat, noréedami nustatyti akumuliatoriaus lygj, kurj pasiekus robotas automatiskai
grjsj jkrovimo stotele arba atnaujins nebaigtas pjovimo uzduotis, galite tinkinti funkcijas Akumuliatoriaus
jkrovos lygis automatiniam jkrovimui ir Uzduociy tesimo akumuliatoriaus lygis.

angs) ©

v
Pastaba. ,Dreame " krybine komanda nuolat atlieka nuotolinius OTA (,,0ver-the-Air “) atnaujinimus ir
programines jrangos bei programelés priezitrg. Noredami, kad programine jranga ir programele bty nuo-
lat atnaujinamos ir galetumete naudoti daugiau funkcijy, tikrinkite pranesimus del atnaujinimy arba jjunkite
funkcijg Automatinis atnaujinimas.

8 Prieziura

Siekdami uztikrinti geresnj roboto veikimg ir ilgesne eksploatavimo trukme, reguliariai jj valykite ir keiskite
susidevejusias dalis toliau nurodytu daznumu:

Dalis Keitimo daznumas
Peiliai Kas 6-8 savaites arba dazniau
Valymo Sepetelis Kas 12 menesiy arba dazniau

Pastaba. Likusj peiliy ir valymo Sepetelio eksploatavimo laikg galite patikrinti programeléje, eidami j Nuos-
tatos > Eksploataciniai reikmenys ir priezidra. Pakeite reikiamus eksploatacinius reikmenis, kaip nurody-
ta, eikite j informacijos apie eksploatacinius reikmenis puslapj ir atstatykite laikmatj baksteledami Pakei-
Ciau.

Pastaba. Jei sode turite paskyre roboto reguliaraus valymo ir technines prieziuros vietas, zemelapyje galite
nustatyti technines priezidros punktus eidamij Nuostatos > Vykti j techninés prieziiiros punktg > Reda-
guoti punktg. Nustacius technines priezitros punktus, galite tiesiog baksteleti Vykti ir nukreipti robotg |

nurodytas vietas, kad buty lengviau atlikti technine priezidra.

8.1 Valymas

Reguliariai valykite robotg, kad Zzoles nuopjovos ir nesvarumai nesikaupty ir neuzkimsty peiliy disko ir varan-
¢iyjy raty, nes tai gali tureti jtakos roboto pjovimo, prisijungimo prie jkrovimo stoteles ir judejimo nasumui.
Rekomenduojame naudotivalymo rinkinj, kurj galima jsigyti vietinese parduotuvese arba internetu.

A\ |spéjimas. Pries valydami, isjunkite robotg ir atjunkite jkrovimo stotele.

Ispéjimas. Pries apversdami robotg, jsitikinkite, kad LIDAR apsauginis dangtelis yra uzdengtas, kad nepa-

zeistumete LIDAR sistemos.
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= Korpusas, vaziuokle ir peiliy diskas:
1. I5junkite robota.

2. Uzdenkite LIDAR apsauginiu dangteliu.

3. Apverskite robota.

4. Nuplaukite korpusg, peiliy diskg ir vaziuokle vandens srove.

A\ Ispéjimas. Nelieskite peiliy valydamivaziuokle. Valydami devekite pirstines.
Atsargiai. Valydami nenaudokite auksto slegio plovimo jrenginio. Valydami nenaudokite valymo priemo-

niy.
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5. LIDAR jutiklj valykite atsargiai, naudodami nepukuotg audin;.

« Jkrovimo kontaktai ir priekiné kamera:
Roboto ir jkrovimo stoteles jkrovimo kontaktus bei priekine kamerg valykite Svaria Sluoste. Baigus valyti jkro-
vimo kontaktai ir priekiné kamera turi buti sausi.

« Varantieji ratai:
Naudokite Sepetelj, kad pasalintumete purvg nuo raty ir uztikrintumete gerg sukibimg.

8.2 Komponenty keitimas

= Peiliy keitimas

Kad peiliai islikty astrs, juos reikia reguliariai keisti. Rekomenduojama peilius keisti kas 6-8 savaites arba
dazniau. Naudokite tik originalius ,Dreame “ peilius.

A Ispéjimas. ISjunkite robota. Pries keisdami peilius, uzsidekite apsaugines pirstines.

Pastaba. Kad pjovimo sistema bty subalansuota, pakeiskite visus tris peilius vienu metu.

1. I5junkite robota. 2. Uzdenkite LIDAR apsauginiu dangteliu.

|
@ ~ 0
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3. Padekite robota ant minkSto pavirsiaus ir 4. Nuimkite laikiklj paspausdami mygtukg po
apverskite. peiliy disku.

5. Nuimkite peilj sulygiuodami peilio angg su
velenu.

7. Paspauskite mygtukg po peiliy disku ir suly- 8. Jsitikinkite, kad peiliai gali laisvai suktis.
giuokite laikiklio angg su velenu, kad pritvirtin-
tumete laikiklius ir peilius.

= Valymo Sepetélio keitimas

Kai LIDAR jutiklio valymo Sepetelis susidevi, Sereliy bukle pablogeja, o tai gali tureti jtakos jo valymo efek-
tyvumui. Noredami uztikrinti gerg valymo rezultatg, requliariai keiskite valymo Sepetelj. Rekomenduojama
valymo Sepetelj keisti kas 12 ménesiy arba dazniau.
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9 Akumuliatorius

Ilgg laikg laikydami robotg nenaudojama, jkraukite jj kas 6 menesius, kad apsaugotumete akumuliatoriy.
Akumuliatoriaus gedimames, atsiradusiems del perteklines iskrovos, netaikoma ribota garantija. Nekraukite
akumuliatoriaus, jei aplinkos temperatura yra aukstesné nei 45 ° C arba Zzemesneé nei 6 ° C. Akumuliato-
riaus ilgalaikio laikymo temperatura turety bati nuo -10 iki 35 ° C. Siekiant sumazinti Zalg, rekomenduojama
akumuliatoriaus laikymo temperatdra yra nuo 0 iki 25 ° C.

Pastaba. Roboto akumuliatoriaus eksploatavimo trukme priklauso nuo naudojimo daznumo ir veikimo va-
landy skaiciaus. Jei akumuliatorius sugadintas arba jo nejmanoma jkrauti, nenaudokite pasenusio ar suge-
dusio akumuliatoriaus savo nuoziura. Laikykites vietiniy atlieky perdirbimo taisykliy.

Jkrovimo maza galia rezimas:

Kai jjungiamas jkrovimo maza galia rezimas, su jkrovimu nesusijusios funkcijos bus isjungtos (ekranas ir tinklas
bus isjungti).

« Norédami jjungti jkrovimo maza galia rezima, vienu metu paspauskite ir palaikykite >l mygtuka ir ¢
mygtukg, o tada tuo paciu metu greitai paspauskite & mygtukg 5 kartus. 13girsite balso pranesimg: jkrovimo
maza galia rezimas jjungtas.

= Noredami isjungti jkrovimo maza galia rezimg, i$ naujo paleiskite robotg arba greitai paskauskite (') mygtu-
kg 5 kartus.

10 Laikymas ziemg

» Robotas

1. Pries isjungdami robotg, visiskai jkraukite akumuliatoriy.

2. Pries padedami robotg j sandelj ziemai, jj kruopsciai isvalykite.

3. Uzdenkite LIDAR apsauginj dangtelj.

4. Laikykite robotg sausoje vietoje, auksStesnéje nei 0 ° C temperaturoje.

« lkrovimo stotele

ISjunkite jkrovimo stotele ir laikykite jg sausoje ir vesioje vietoje, apsaugotoje nuo tiesioginiy saules spindu-
liy.

Pastaba. Po laikymo ziemg, vel jrenkite jkrovimo stotele ir jstatykite j jg robotg jkrauti. Jei jkrovimo stotele
irengsite kitoje vietoje, robotas automatiskai atnaujins stoteles vietg i karto, kai bus jkrautas irisSvaziuos is
stoteles. Jei del dideliy pokyciy jusy sode susiduriate su padeties nustatymo klaidomis, rekomenduojama is
naujo sudaryti srities zemelap;.

11 Transportavimas

Transportuodamiilgg atstumg jsitikinkite, kad robotas yra isjungtas. Rekomenduojama naudoti originalig
pakuote. Uzdenkite LIDAR apsauginj dangtel;.

A\ Ispéjimas. Pakelkite robota uz galines rankenos, laikydami peiliy diskg atokiau nuo savo kino.

387
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12 Trikciy Salinimas

Problema

Priezastis

Sprendimas

Robotas néra
prijungtas prie
programeles.

1. Robotas uz ,Wi-Fi “
signalo aprepties arba ,Blu-
etooth " veikimo ribuy.

2. Robotas yra isjungtas
arba paleidziamas is naujo.

1. Patikrinkite, ar baigesi roboto jungimo procesas.

2. Patikrinkite, ar marsrutizatorius veikia tinkamai.

3. Prieikite arciau roboto, kad baty nustatytas ,Blueto-
oth "rysys.

Robotas pakel-
tas.

Ratai neliecia zemes.

1. Pastatykite robotg atgal ant lygaus pavirsiaus.

2. Jveskite PIN kodg robote ir patvirtinkite.

3. Robotas negali kirsti aukstesniy nei 4 cm objekty.
Zeme turi bti lygi roboto veikimo srityje.

Robotas pakry-
pes.

Robotas pakrypes daugiau
nei 37°.

1. Pastatykite robotg atgal ant lygaus pavirsiaus.
2. Jveskite PIN kodg robote ir patvirtinkite.
3. Robotas negali jveikti didesniy nei 50 % (27°).

Robotas jstri-
ges.

Robotas yra jstriges ir negali
iSvaziuoti.

1. Pasalinkite aplinkines klittis ir bandykite dar karta.

2. Rankiniu badu perkelkite robotg j lygig bei atvirg vietg
zemelapyje ir pabandykite vel pradeti uzduot]. Jei 5i pro-
blema kartojasi, pabandykite dar kartg, kai robotas bus
jkrovimo stoteleje.

3. Patikrinkite, ar zemeje nera duobiy. Pries pjaudami vejg
uzpildykite duobes, kad robotas nejstrigty.

4. Patikrinkite, ar aplinkine zole yra aukstesne nei 10 cm.
Galite requliuati klitciy iSvengimo aukstj arba is anksto
nupjauti vejg stumiamaja vejapjove, kad robotas neuz-
strigty.

5.Jei robotas daznai jstringa Sioje vietoje, galite jg nustaty-
ti kaip vengting zona.

Kairiojo / de-
Siniojo galinio
rato klaida.

Ratai nesisuka arba yra
problemuy su raty varikliu.

1. Nuvalykite galinius ratus ir bandykite dar kartg.

2. Jei Si klaida kartojasi, pabandykite i5 naujo paleisti
robotg.

3.Jei problema neissprendziama, kreipkites j garanti-
nio aptarnavimo tarnyba.

Peilio diskas ne-
sisuka.

Peiliy diskas nesisuka nor-
maliai arba yra problemy su
pjovimo varikliu.

1. Nuvalykite peiliy diska ir bandykite dar karta.

2. Patikrinkite, ar aplinkiné Zole yra aukstesne nei 10
cm. Galite i$ anksto nupjauti vejg stumiamgja vejapjo-
ve, kad auksta Zole neuzblokuoty peiliy disko.

3. Patikrinkite, ar po peiliy disku néra vandens. Jei yra,
perkelkite robotg j sausg vietg ir bandykite dar kartg.
4. Jei §i klaida kartojasi, pabandykite i5 naujo paleisti
robota.

5. Jei problema neissprendziama, kreipkites j garanti-
nio aptarnavimo tarnybg.

Peiliy diskas
nepakyla ir
nenusileidzia.

Peiliy diskas nepakyla ir
nenusileidzia.

1. Nuvalykite peiliy diska ir bandykite dar karta.

2.Jei Si klaida kartojasi, pabandykite is naujo paleisti
robotg.

3.Jei problema neissprendziama, kreipkites j garanti-
nio aptarnavimo tarnybg.
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Problema

Priezastis

Sprendimas

Peiliy diskas nejuda
jsong.

Peiliy diskas nejuda j
sona.

1. 15valykite pjovimo sistemgq ir pasalinkite visus nesva-
rumus ar svetimkdnius.

2. Jei Si klaida kartojasi, pirmiausia pabandykite isjungti
,EdgeMaster ™ “ funkcija.

3. Jei problema neissprendziama, kreipkites | garantinio
aptarnavimo tarnybg.

Bamperio klaida.

Nuolat suveikia priekinio
bamperio jutiklis.

1. Patikrinkite, ar robotas nera kur nors jstriges.

2. Svelniai bakstelekite bamperj ir jsitikinkite, kad jis
atsoka atgal.

3.]Jei Si klaida kartojasi, pabandykite i$ naujo paleisti
robotg.

4. Jei problema neiSsprendziama, kreipkités j garantinio
aptarnavimo tarnyba.

Jkrovimo klaida.

Robotas prisijungia prie
jkrovimo stoteles, taciau
kyla problemy su jkrovimo
srove arba jtampa.

1. Patikrinkite, ar jkrovimo stotele yra tinkamai prijungta
prie maitinimo Saltinio.

2. Patikrinkite, ar roboto ir jkrovimo stoteles jkrovimo
kontaktai yra svarus.

3. Patikrine, pabandykite vel prijungti robotg prie jkrovi-
mo stoteles.

4. Jei problema neissprendziama, kreipkites j garantinio
aptarnavimo tarnyba.

Akumuliatoriaus
temperatura per
auksta.

Akumuliatoriaus tempe-
raturayra =60 °C.

1. Naudokite robotg, kai aplinkos temperatira yra
zemesne nei 40 ° C. Galite palaukti, kol akumuliatoriaus
temperatlra sumazes savaime.

2. Galite iSjungti robotg ir po kurio laiko jj vel jjungti.

3. Jei problema neissprendziama, kreipkites | garantinio
aptarnavimo tarnybg.

Akumuliatoriaus
temperatura yra
auksta.

Akumuliatoriaus tempe-
ratlrayra=45°C.

1. [krovimas gali nepavykti, jei akumuliatoriaus tempe-
ratdra yra aukstesne nei 45 ° C.

2. Naudokite robotg, kai aplinkos temperattra yra ze-
mesné nei 40° C.

Akumuliatoriaus
temperattra yra
zema.

Akumuliatoriaus tempe-
ratirayra<6°C.

1. krovimas gali nepavykti, jei akumuliatoriaus tempe-
ratdra yra zemesne nei 6 °C .

2. Naudokite robotg, kai aplinkos temperatura yra auks-
tesne nei 6 °C.

LiDAR yra uzblokuo-
tas.

LIDAR yra uzblokuotas
(pavyzdziui, LIDAR apsau-
ginis dangtelis nenuim-
tas).

1. Nuimkite LiIDAR apsauginj dangtelj ir bandykite dar
karta.

2.Jei roboto virsuje esantis LIDAR yra labai nesvarus,
nuvalykite jj neptkuotu audiniu ir bandykite dar karta.

LiDAR gedimas.

LIDAR yra labai nesvarus
arba jvyko jutiklio klaida.

1. Patikrinkite, ar LIDAR nera uzsiterses. Jei reikia, isvaly-
kite ir bandykite dar karta.

2. Jei Si klaida kartojasi, pabandykite i$ naujo paleisti
robota.

3. Jei problema neissprendziama, kreipkites j garantinio
aptarnavimo tarnybag.

LiDAR yra nesvarus.

LIDAR yra nedvarus.

Nuvalykite roboto virSuje esantj LIDAR jutiklj Svaria
Sluoste. Baige valyti laikykite LIDAR sausoje vietoje.

DREAME
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Problema Priezastis Sprendimas

1. Robotas automatiskai bandys grjzti j jkrovimo stotele, kad
atvesty.
2. Uztikrinkite, kad robotas buty naudojamas aplinkoje, ku-
rios temperattra buty ne aukstesne nei 40 °C .

LiIDAR temperatura LIDAR temperatura 3 Pgstatyklte rqbotq pavesyje, kur bty vesulir geral vent- _

2 o liuojama. Pavojaus signalas nustos skambeti, kai temperatu-
yra auksta. yra=>80°C.

ra nukris iki normalios ribos.

4. Robotas prades is naujo veikti automatiskai, kai nustos
skambeti pavojaus signalas.

5. Jei problema neissprendziama, kreipkités j garantinio ap-
tarnavimo tarnybg.

LiIDAR temperatura
per auksta.

LiIDAR temperatura
yra=90°C.

1. LIDAR isjungiamas del aukstos temperaturos.

2. Uztikrinkite, kad robotas buty naudojamas aplinkoje, ku-
rios temperatura buty ne aukstesne nei 40 °C .

3. Pastatykite robotg pavesyje, kur buty vesu ir gerai venti-
liuojama. Pavojaus signalas nustos skambeti, kai temperatu-
ra nukris iki normalios ribos.

4. Jei problema neiSsprendziama, kreipkites j garantinio ap-
tarnavimo tarnyba.

Robotas dingsta.

Prarastas padeties

1. Patikrinkite, ar roboto virsuje esantis LIDAR nera uzsiterses.
Nesvarumai trikdo padeties nustatyma.

2. Rankiniu budu perkelkite robotg j atvirg vietg zemelapyje ir
pabandykite vel pradeti uzduotj.

nustatymas. 3. Jei padetis neatsistato, nuotoliniu valdymu per programele
grazinkite robota j jkrovimo stotele ir tada pradekite pjovimo
uzduotj.
1.15 naujo paleiskite robotg ir bandykite dar karta.
Jutiklio klaida. Jutiklio klaida. 2. Jei problema neissprendziama, kreipkites j garantinio ap-

tarnavimo tarnybg.

Robotas vengtinoje
zonoje.

Robotas vengtinoje
zonoje.

1. Rankiniu budu iSstumkite robotg is vengtinos zonos ir ban-
dykite dar kartg.

2. Nuotoliniu valdymu per programele iSstumtumete robotg
i vengtinos zonos ir bandykite dar kartg.

Robotas yra uz
zemelapio riby.

Robotas yra uz
zemelapio riby.

1. Rankiniu budu perkelkite robotg, kad jis baty zemelapio
ribose, ir bandykite dar kartg.

2. Nuotoliniu valdymu per programele perkelkite robotg, kad
jis buty zemelapio ribose, ir bandykite dar kartg.

Jjungtas avarinis
sustabdymas.

Paspaustas roboto
sustabdymo mygtu-
kas.

Jveskite PIN kodg robote ir patvirtinkite.

Mazas akumuliato-
riaus jkrovos lygis.
Robotas netrukus
iSsijungs.

Akumuliatoriaus
jkrovos lygis yra <
10 %.

|statykite robotg j jkrovimo stotele, kad krautysi.

Robotas uz zeme-
lapio riby. Rizika
buti pavogtam.

Robotas uz zemela-
pio riby.

1. veskite PIN kodg robote ir patvirtinkite.
2. Galite iSjungti iSvaziavimo uz zemelapio riby pavojaus
signalg programeles nuostatose.




Problema

Priezastis

Sprendimas

Nepavyko grjzti j
ikrovimo stotele.

Robotas neranda jkro-
vimo stoteles, kai ] jg
grizta.

1. Patikrinkite, ar nera klid¢iy, trukdanciy robotui judeti. Pasa-
linkite klidtis ir bandykite dar karta.

2. Nuotoliniu valdymu per programele grazinkite robotg |
ikrovimo stotele.

Nepavyko prisi-
jungti prie jkrovimo
stoteles.

Robotas randa jkrovimo
stotele, bet nepavyksta
prisijungti.

1. Patikrinkite, ar stoteles atspindinciosios pleveles nera
uzsitersusios ar uzblokuotos.

2. Patikrinkite, ar prieSais stotele nera kliuciy.

3. Patikrinkite, ar stotelé nera perkelta.

4. Patikrinkite, ar pagrindo plokste nera padengta storu
purvo sluoksniu.

5. Patikrinkite, ar stotelé nestovi nuolydyje / jkalnéje.

6. Patikrinkite, ar stotelei tiekiamas maitinimas.

7. Padekite robotui prisijungti prie jkrovimo stoteles nau-
dodami nuotolinj valdymg arba rankiniu badu.

Nepavyko nustatyti
padeties.

Nepavyksta nustatyti
padeties, kai robotas
bando pradeti pjovimo
uzduatj.

1. Gali bati, kad LIDAR kazkas uzstoja. Rankiniu budu per-
kelkite robotg j lygig bei atvirg vietg zemelapyje ir paban-
dykite vel pradeti uzduotj.

2. Jei Siklaida kartojasi, pabandykite dar kartg, kai robo-
tas prisijungs prie krovimo stoteles.

Nepakanka erdves
apsisukti priesais
stotele.

Nepakanka erdves apsi-
sukti priesais stotele.

1. Jei stotele stovi zemelapio pakrastese arba paciame ze-
melapyje, uztikrinkite, kad tarp stoteles pagrindo plokstes
priekines dalies ir zemelapio ribos bty ne maziau kaip 1
m laisvos erdves; prieSingu atveju robotui gali nepavykti
pasisukti.

2. Perkelkite stotele arba pakeiskite zemelapj naudodami
zemelapio redagavimo funkcija.

Takas uztvertas.

Takas uztvertas.

1. Patikrinkite, ar take néra nustatytos vengtinos zonos.

2. Patikrinkite, ar nera klitciy, trukdanciy robotui judeti.

3. Jei robotas vis tiek negali pravaziuoti, panaikinkite takg
naudodami Zzemelapio redagavimo funkcijg ir nustatykite
nauja taka.

Priekine kamera yra
nesvari.

Priekine kamera yra
nesvari.

Nuvalykite priekine kamerg Svaria Sluoste.

Problema su priekine
kamera.

Problema su priekine
kamera.

1. Nuvalykite priekine kamerg Svaria sluoste.

2. Pabandykite paleisti robotg i naujo.

3. Jei problema neissprendziama, kreipkités j garantinio
aptarnavimo tarnybg.

Priekine kamera
uzblokuota.

Priekine kamera uzblo-
kuota.

Nuvalykite priekine kamerg Svaria Sluoste.

Automatinio ze-
melapio sudarymo
metu jvyksta riby
nustatymo klaida.

Automatinio zemelapio
sudarymo metu jvyksta
riby nustatymo klaida.

1. Uztikrinkite, kad apSvietimas buty tinkamas - nei per
ryskus, nei per silpnas.

2. Patikrinkite, ar oras giedras; venkite ruko ar lietaus.

3. Jsitikinkite, kad priekine kamera yra Svari ir niekas jos
neuzstoja.

4. |sitikinkite, kad zemes pavirsius yra lygus, nes nelygu-
mai gali trukdyti nustatyti ribas.

5. Jei vis tiek nepavyksta nustatyti riby, perjunkite nuotoli-

nio valdymo rezimg zemelapiui sudaryti.

DREAME




DREAME

13 Specifikacijos

A2 1200 A2 2000
Gaminio pavadinimas ,Dreame " robotine vejapjove ,A2 "
Prekes Zenklas ,Dreame "
-Pagrlndlr.\-e Modelis MXXA8203 MXXA8202
informacija
Matmenys 666 x444x273 mm
Svoris (su akumuliatoriumi) 16,1 kg
Rekomenduojama darbo apimtis 1200 m? 2000 m?
Standartinis: 800 m? per | Standartinis: 1000 m? per
Vejos pjovimo efektyvumas dieng dieng
L. Nasus: 1600 m? per dieng | Nasus: 2000 m? per dieng
Pjovimas
Vejos pjovimo aukstis 30-70 mm
Vejos pjovimo plotis 22cm
Jkrovimo laikas 52 min. 65 min.
Garso galios lygis LWA 54 dB(A)
SkleidZia- | Garso galios neapibreztys KwA 3dB(A)
mas triuks-
mas Garso slegio lygis LpA 46 dB(A)
Garso slegio neapibreztys KpA 3 dB(A)
. - 0~50°C
Darbine temperatiira Rekomenduojama: 10~35° C
I _ -10~35°C
llgalaikio laikymo temperattra Rekomenduojama: 0~25° C
Darbo saly-
gos Robotas: IPX6
IP klasifikacija Jkrovimo stotele: IPX4
Maitinimo Saltinis: IP67
Maksmalus nuolydis vejos pjovi- 50% (27°)
mo srityje
,Bluetooth " dazniy diapazonas 2400,0-2483,5 MHz
802.11b: 16+2 dBm (esant 11 Mbps)
: 802.11g: 14+2 dBm (esant 54 Mbps)
Maks. RD galia 80211n: 132 dBm (esant HT20, HT40)
Rysio gali- ,Bluetooth “: 749 dBm
mybés Wi Wi-Fi 2,4 GHz
4 (2400-2483,5 M)
.. LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A
B3
Rysio paslauga TE-TDD: B38/40/41
GNSS GPS/GLONASS/BDS/Galileo/QZSS
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A2 1200 A2 2000
\_/a_Z|aV|mo greitis naudojant nuoto- 0,45-0,8 m/s
linj valdymg
Varan'tg[?‘ls e Vaziavimo greitis pjaunant vej Standartinis: 0,35 m/s
rikus greitis pJ 1a Nasus: 0,6 m/s
Variklio tipas Raty variklis
Plovimovari- | .. 2200/min.
klis
Akumuliatoriaus modelis MBPAT0 MBPA14
Akumuliato- Akumuliatoriaus tipas Licio jony akumuliatorius
rius (roboto) | Nominali galia 4000 mAh 5000 mAh
Nominali jtampa 18 VNS

Jkroviklio modelis

MPAATO / MPAA20

Maitinimo Jvesties jtampa 100-240V KS
Saltinis lsvesties jtampa 20V NS
ISvesties srove 3A
Jkrovimo stoteles modelis MCA10
Jvesties jtampa 20V NS
krovim -
lkro 0 sto ISvesties jtampa 20V NS
tele
Jvesties srove 3A
ISvesties srove 3A
. . Atsarginiai peiliai ir laikikliai 9/3
Priedai

Peilio modelis

MBKA10 / MQBA10




~_ DREAME

] virsy ] apacia . . .
. |Juos- . . Maks. RD isves- Dazniy juos-
Standartai J ta (uplink) [(downlink) ties galia GNSS tgj
(MHz) (MHz)
1 1920-1980 | 2110-2170 23+2
3 1710-1785 | 1805 - 1880 2342
7 2500 - 2570 | 2620 - 2690 2342
8 880 -915 925 - 960 23+2
LTE 20 832 - 862 791 - 821 2312
28 703 - 748 758 - 803 2342
GPS/
38 | 2570-2620 | 2570-2620 23+2 GLONASS/ 1559-1592
BDS/Gali- MHz
leo/QZSS
40 | 2300-2400 | 2300 - 2400 2342
41 | 2496 -2690 | 2496 - 2690 2342
3 1710-1785 | 1805 - 1880 30+2
GSM
8 880 - 915 925 - 960 23+2
1 1920-1980 | 2110-2170 2342
WCDMA
8 880 - 915 925 - 960 23+2

[2] [krovimo laikas taikomas, kai robotas automatiskai grjzta j jkrovimo stotele akumuliatoriui visiskai issikro-
vus.

[3] Salys/regionai: Albanija, Andora, Austrija, Belgija, Bosnija ir Hercegovina, Bulgarija, Kroatija, Kipras, Ce-
kija, Danija, Estija, Suomija, Prancuzija, Vokietija, Graikija, Gernsis, Vengrija, Islandija, Airija, Italija, Kosovas,
Latvija, Lichtensteinas, Lietuva, Liuksemburgas, Makedonija, Malta, Moldova, Monakas, Juodkalnija, Nyder-
landai, Norvegija, Lenkija, Portugalija, Rumunija, Serbija, Slovakija, Slovenija, Ispanija, Svedija, Sveicarija,
Jungtine Karalyste, Ukraina.

Pastaba. Specifikacijos gali keistis, nes mes nuolat tobuliname savo gaminj. Naujausig informacijg rasite
musy interneto svetaineje https://global.dreametech.com.






